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Funkcje, ktore mozna
zaprogramowac

z zastosowaniem programatora Oview

- Rev
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FUNKCJE PODSTAWOWE

Nazwa

Parametr ten pozwala na nadanie automatyce nowej, indywidualnej nazwy, ktéra bedzie utatwiac jej identyfikacje (np. brama pdtnocna).
Nazwa moze sktadac sie maksymalnie z 24 znakow (wraz ze spacjami).

Zestaw

Wartosc¢ tego parametru moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 0 a 63. Ustawienie fabryczne to “0”.

Zestaw to numer, ktory obowiazkowo musi zostac przypisany kazdemu sitownikowi, odbiornikowi lub innemu urzadzeniu, ktdre potencjalnie mogtoby zostac
podtaczone do sieci BusT4, w celu okreslenia jego “obszaru przynaleznosci”. Dzigki temu pdzniej, podczas uzytkowania instalacji zZtozonej z kilku automatyk,
bedzie istniata mozliwos¢ wydawania polecen jednoczesnie wszystkim urzadzeniom o takim samym numerze zestawu.

Adres

Wartosc¢ tego parametru moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 1 a 128. Ustawienie fabryczne to 2 dla Odbiornikéw oraz 3 dla Centralek.

Adres to numer, ktory obowiazkowo musi zostac przypisany kazdemu sitownikowi, odbiornikowi lub innemu urzgdzeniu, ktdre potencjalnie mogtoby zostac
podigczone do sieci BusT4, w celu odréznienia go od innych urzgdzen tworzacych zestaw. W zwigzku z tym, urzgdzenia sktadajgce sig na jeden zestaw
musza posiadac¢ odrebne adresy.

Grupa

Wartosc¢ tego parametru moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 1 a 14 lub “Brak”. Ustawienie fabryczne to “Brak”.

Funkcja ta pozwala na przyporzadkowanie numeru do urzadzenia, ktéremu chcemy wydac polecenie (moze to by¢ sitownik lub inne urzadzenie, ktére mozna
podigczy¢ do sieci BusT4). Dzieki temu, urzadzenie to bedzie nalezato do okreslonej “grupy polecen”.

W skitad tej samej grupy moga wchodzi¢ urzadzenia nalezace do réznych zestawow. Mozna stworzy¢ do 14 grup urzadzen, a to samo urzgdzenie moze
znalez¢ sie jednoczesnie w 4 réznych grupach.

W przypadku sieci urzadzen, korzystanie z tej funkcji pozwala na:

- jednoczesne wydawanie polecen réznym urzadzeniom wchodzacym w skiad jednej grupy, nawet wowczas, gdy naleza one do réznych zestawow;

- korzystanie z jednego odbiornika, zainstalowanego na jednym z urzadzen, wchodzacym w sktad grupy, w celu sterowania wszystkimi urzadzeniami nale-
zgacymi do tej grupy.

Wersja firmware (niezmienna)

Funkcja ta pozwala na wizualizacje wersji firmware wbudowanej w urzadzenie.

Wersja hardware (niezmienna)

Funkcja ta pozwala na wizualizacje wersji hardware wbudowanej w urzadzenie.

Numer seryjny (niezmienny)

Funkcja ta pozwala na wizualizacje numeru seryjnego, dzieki ktdremu mozna jednoznacznie zidentyfikowac urzadzenie. Kazde urzadzenie - nawet tego
samego modelu - posiada swoj indywidualny numer.

Zarzadzanie hastem

Dzieki tej funkgji istnieje mozliwos$¢ ograniczania dostepu osobom nieupowaznionym do wszystkich lub tylko niektorych funkcji programowania urzadzenia.
Jesli urzadzenie jest chronione hastem, przed rozpoczeciem sesji programowania nalezy sie zalogowac sie, a po jej zakonczeniu nalezy sie wylogowac.
Pamigtaj — dzieki procedurze wylogowania uniemoZliwviasz dostep osobom nieupowaznionym. Uwaga! — Jesli przewidujesz wprowadzenie hasta do kilku
urzgdzen (na przyktad Oview, Centrali sterujacej, Odbiornika itd.), zaleca sie uzycie tego samego hasfa dla wszystkich urzadzen, wtacznie z Oview.
Dzigki temu, podczas korzystania z Oview lub z powigzanego z nim oprogramowania, nie bedziesz musiat logowac sie za kazdym razem kiedy bedziesz
zmieniat urzgdzenie.

W urzadzeniach (wigcznie z Oview) istnieje mozliwos¢ zaprogramowania dwdch rodzajéw haset:

- hasta uzytkownika, sktadajacego sie z maksymalnie 6 znakéw alfanumerycznych. Uwaga! — Hasto nie moze zawiera¢ wielkich liter.

- hasta instalatora, sktadajacego sie z maksymalnie 6 znakow alfanumerycznych. Uwaga! — Hasto nie moze zawierac wielkich liter.

FUNKCJE CENTRALI

Instalacja

Wyszukiwanie bluebus (0x0a)

Funkcja ta pozwala na uruchomienie procedury wczytywania urzadzen podtaczonych do wejscia Bluebus i do wejscia ALT w Centrali sitownika. Wazne — W
celu uruchomienia wyszukiwania nalezy wcisna¢ przycisk “Uruchom”.

Wyszukiwanie pozycji

Ta funkcja pozwala na zmierzenie drogi katowej pomiedzy potozeniem kraricowym Zamkniecia i Otwarcia (ruch ramienia). Po uzyskaniu tej wielkosci, Cen-
trala moze doktadnie obliczy¢ migjsca (pozycje), w ktérych ramie szlabanu powinno rozpoczaé zwalnianie podczas wykonywania manewru, a takze okreslic
pozycje otwarcia czesciowego. Wazne — W celu uruchomienia wyszukiwania pozycji nalezy wcisna¢ przycisk “Uruchom”.

Programowanie pozycji

¢ niestandardowego kierunku obrotu (0xa3)

Parametr typu ON / OFF, fabrycznie ustawiony na “OFF” (standardowy kierunek obrotow silnika; fabryczne ustawienie to zamkniecie ramienia - obrét w lewa
strong). Funkcja ta pozwala na zmiane kierunku obrotéw silnika automatyki, a wiec na zastapienie manewru Otwarcia, manewrem Zamkniecia. Wazne - W
przypadku aktywaciji tej funkcji nalezy ponownie wczytaé pozycie.

¢ potozenie poczatku zwalniania podczas otwierania (0x32)

Ta funkgcja jest wyrazona w stopniach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozycji), w ktdrym ramie powinno rozpoczac¢ przyspieszanie pod-
czas manewru Otwarcia. Nalezy zachowa¢ dana pozycje wykorzystujac przycisk “OK”.

¢ zwalnianie podczas manewru otwierania (0x24)

Ta funkcja jest wyrazona w stopniach. Pozwala na zaprogramowanie, podczas manewru Otwarcia, doktadnego miejsca (pozycji), w ktdrym ramie powinno
zacza¢ zwalnia¢ przed dotarciem do potozenia koricowego. Nalezy zachowa¢ dana pozycje wykorzystujac przycisk “OK”. Wazne — Miejsce zwalniania
zalezy rowniez od predkosci, z ktdrg manewr jest wykonywany oraz od wyréwnowazenia ramienia.




¢ otwarcie czesciowe 1 (Ox1b)

Ta funkcja jest wyrazona w stopniach. Pozwala na zaprogramowanie dokfadnego miejsca (pozycii), w ktérym ramie powinno zatrzymac sie podczas manewru
Otwarcia. Nalezy zachowac dang pozycje wykorzystujac przycisk “OK”.

¢ potozenie poczatku zwalniania podczas zamykania (0x33)

Ta funkgja jest wyrazona w stopniach. Pozwala na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozycji), w ktérym ramie powinno rozpoczac przyspieszanie pod-
czas manewru Zamkniecia. Nalezy zachowac dang pozycje wykorzystujac przycisk “OK”.

¢ zwalnianie ruchu podczas manewru zamknigcia (0x25)

Ta funkcja jest wyrazona w stopniach. Pozwala ona na zaprogramowanie doktadnego miejsca (pozycji), w ktdrym ramie powinno zacza¢ zwalnia¢ podczas
manewru Zamkniecia, przed dotarciem do potozenia koricowego. Nalezy zachowac¢ dana pozycje wykorzystujac przycisk “OK”. Wazne — Miejsce zwalniania
zalezy réwniez od predkosci, z ktéra manewr jest wykonywany oraz od wyréwnowazenia ramienia.

Poziom hamowania (0x35)

Funkcja ta umoZliwia ustawienie wartosci sity hamowania w zwalnianiu podczas otwarcia i zamkniecia w sposéb niezalezny. Jest wyrazone w poziomach
od 0 (hamowanie nieobecne) do 9 (hamowanie maksymalne). Wartos¢ ustawiona fabrycznie zalezy od wersji bariery. W celu zaprogramowania poziomu
hamowania nalezy wybra¢ manewr (1 otwarcie lub 2 zamkniecie), przy uzyciu przyciskdw < i >; nastepnie nalezy ustawi¢ poziom przy uzyciu przyciskow /\ i
V. Nalezy zachowa¢ dany poziom wykorzystujac przycisk “OK”.

Wazne - intensywnos¢ hamowania zalezy réwniez od predkosci podczas manewru i potozenia zwalniania.

Tryb Slave (0x98)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. W razie obecnosci dwdch barier, dziatajgcych w sposdb synchroniczny, jedna musi dziata¢ jako
gtéwna (Master), a druga jako podrzedna (Slave). W celu wykonania tej konfiguracji, nalezy ustawic¢ silnik Master na “OFF” i silnik Slave na “ON”.

Wazne - W razie uzycia programatora Oview, nalezy wyregulowac parametr “Zestaw” lub “Adres” jednej z dwdch barier przed podtaczeniem kabla Master-
-Slave. Pozwoli to unikng¢ tymczasowej komunikacji 2 centrali z programatorem Oview.

Usuwanie danych (0xOc)

Funkcja ta pozwala na usuniecie danych, ktdre zostaty uprzednio wczytane do Centrali oraz konfiguracje samej Centrali. Stuzg do tego nastepujace hasta:
O quote - usuniecie wszystkich wczytanych pozycii;

urzadzenia bluebus - usunigcie konfiguracji urzadzen Bluebus oraz wejscia ALT;

wartosci funkcji — usuniecie wszystkich wartosci oraz ustawien funkcji dostepnych w Centrali;

wszystko — usuniecie wszystkich danych znajdujacych sie w pamieci Centrali, za wyjatkiem parametréow zastrzezonych, takich jak: zestaw, adres, wersja
hardware, wersja software, numer seryjny. Ponadto, zostaja wstepnie zatadowane wartosci domysine w zaleznosci od typu bariery.

Wersja bariery (kod 0x03)

Parametr ten, tylko do odczytu, wyswietla wersje bariery podtaczonej do centrali. Tzn.:

aaQa

3m: wersja M-Bar 3m
5m: wersja M-Bar 5m
7m: wersja M-Bar 7m
9m: wersja L-Bar 9m

Parametry podstawowe

Zamknij automatycznie (0x80)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja pozwala na aktywowanie w Centrali automatyki zamknigcia automatycznego, ktore naste-
puje po zakonczeniu manewru Otwarcia. Jesli funkcja jest aktywna (ON), manewr zamkniecia automatycznego rozpoczyna sie po uptywie czasu oczekiwania
zaprogramowanego w funkgji “czas pauzy”. Jesli funkcja nie jest aktywna (OFF) Centrala dziata w trybie “pdtautomatycznym”.

Czas pauzy (0x81)

Jego wartos¢ moze zawierac sie w przedziale pomigdzy O a 250 sek.; ustawienie fabryczne wynosi 20 sek.Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie w Cen-
trali wymaganego czasu oczekiwania, ktory powinien uptyna¢ pomiedzy zakoriczeniem manewru Otwarcia a rozpoczeciem manewru Zamkniecia. WAZNE
— Funkcja ta dziata tylko, jesli funkcja “zamknij automatycznie” jest aktywna.

Kasowanie czasu pauzy (0x78)

Parametr ten umozliwia wybdr zabezpieczenia, ktére chwilowo skasuje odliczanie czasu pauzy. MOZLIWE jest dokonanie wyboru miedzy nastepujacymi
opcjami:

- Fotokomorki i Petla (0x40). Ustawienie domysine

- Tylko petla (0x41).

- Tylko Fotokomorki (0x42).

Zamknij po fotokomorce (0x86)

¢ aktywna (0x84)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta pozwala na utrzymanie automatyki w pozycji Otwarcia tylko przez czas potrzebny na

przemieszczenie sie pojazddw lub ludzi. Po uptywie tego okresu zostaje automatycznie aktywowany manewr Zamkniecia, ktoéry rozpoczyna sie po uptywie

czasu zaprogramowanego w funkcji “czas pauzy”. Wazne — Kiedy funkcja jest aktywna (ON), jej dziatanie zalezy od parametru ustawionego w funkciji “ Za-

mknij automatycznie”:

O przy aktywnej (ON) funkcji “Zamknij automatycznie®, manewr Otwarcia zatrzymuje sie natychmiast po zwolnieniu fotokomaorek, a po uptywie czasu ocze-
kiwania zaprogramowanego w funkgji “czas pauzy”, centrala uruchamia manewr Zamkniecia.

O przy nieaktywnej (OFF) funkgji “Zamknij automatycznie”, automatyka wykonuje do korica manewr Otwarcia (nawet wéwczas, gdy fotokomarki zostana
zwolnione wczesniej), a po uptywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkgji “czas pauzy”, centrala uruchamia manewr Zamkniecia.

Uwaga! - Funkcja “zamknij po fotokomdrce” jest automatycznie dezaktywowana jesli podczas trwania manewru zostaje wystane polecenie Stop, ktdre

wstrzymuje manewr.

* tryb (0x86)

Parametr ustawiony fabrycznie w trybie “otwiera az do zwolnienia fotokomaorek”. Funkcja ta posiada dwa tryby pracy:

otwiera catkowicie — jesli jest aktywny ten tryb, a podczas manewru Zamknigcia zadziataja urzadzenia bezpieczeristwa (fotokomorki), automatyka rozpo-

cznie manewr Otwarcia catkowitego. Jesli natomiast w miedzyczasie zostang zwolnione urzgdzenia bezpieczeristwa, wowczas po uplywie czasu zaprogra-

mowanego w funkcji “czas opdZnienia zamkniecia”, automatyka uruchomi manewr Zamkniecia automatycznego;




otwiera az do zwolnienia fotokomodrek — jesli jest aktywny ten tryb, a podczas manewru Zamknigcia zadzialaja urzagdzenia bezpieczeristwa (fotokomarki),
automatyka rozpocznie manewr Otwarcia, ktory bedzie kontynuowany az do chwili, gdy zostang zwolnione fotokomadrki. Wowczas manewr zatrzyma sie,
a po uplywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkcji “czas opdZnienia zamknigcia”, automatyka uruchomi manewr Zamkniecia. Pamietaj — Jesli
“Zamknij automatycznie” nie jest aktywne, Centrala przechodzi w tryb “otwiera catkowicie”.

* Wiacz zamknij po fotokomérce (0x7a)

Parametr ten umozliwia wybér zabezpieczenia uruchamiajacego zamkniecie po wykonaniu dziatania; mozliwy jest wybdr nastepujacych opcii:
- Fotokomorki i Petla (0x40). Ustawienie domysine.

- Tylko petla (0x41).

- Tylko Fotokomorki (0x42).

e czas oczekiwania (0x85)

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek. Fabryczne ustawienie wynosi 5 sek. Funkcja ta po-
zwala na zaprogramowanie w Centrali czasu pauzy, ktory musi uptyna¢ pomiedzy zakoriczeniem manewru Otwarcia, a rozpoczeciem manewru Zamkniecia.

Zamknij zawsze (0x87)

e aktywna (0x88)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta jest przydatna w sytuacji braku pradu (nawet krotkotrwatego). Jesli funkcja ta jest ak-
tywna (ON), a podczas wykonywania manewru Otwarcia automatyka zatrzyma sie w wyniku braku pradu, wowczas po przywréceniu pradu zostanie wyko-
nany manewr Zamkniecia. Jesli natomiast funkcja ta nie jest aktywna (OFF), , wowczas po przywrdceniu pradu automatyka nie wykona zadnego manewru.
Pamietaj — Ze wzgledow bezpieczeristwa, kiedy funkcja ta jest aktywna, manewr Zamknigcia jest poprzedzony czasem oczekiwania zaprogramowanym w
funkcji “czas wstepnego migania”.

* tryb (0x8a)

Parametr ustawiony fabrycznie w trybie “zamknij zawsze”. Funkcja ta posiada dwa tryby pracy:

standard - Tryb ten zostat opisany w funkgcji “aktywna” w hasle “zamknij zawsze”;

zapamietaj zamknigcie automatyczne — Jesli tryb ten zostat aktywowany, a zabraknie prgdu, wowczas po przywroceniu dostaw pragdu beda mozliwe
adwie sytuacje: a) przeprowadzenie manewru zamkniecia automatycznego z uwzglednieniem czasu zaprogramowanego w funkcji “czas wstepnego migania”,
o ile w chwili, gdy nastapila przerwa w dostawie pradu trwato odliczanie tego czasu; b) przeprowadzenie manewru Zamkniecia, o ile w chwili gdy nastgpita
przerwa w dostawie pradu byt wykonywany manewr zamkniecia automatycznego, ktory nie zostat dokoriczony.

Pamietaj — Jesli przed przerwg w dostawie pradu manewr zamknigecia automatycznego zostat anulowany (na przyktad poprzez wystanie polecenia Alt), po
przywroceniu dostaw pradu manewr ten nie zostanie wykonany.

e czas oczekiwania (0x89)

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 20 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 5 sek. Funkcja ta po-
zwala na zaprogramowanie w Centrali wybranego czasu pauzy, ktéry musi uptyna¢ pomiedzy zakonczeniem manewru Otwarcia a rozpoczeciem manewru
Zamkniecia.

Zarzadzanie sita (0x47)

¢ sita otwarcia (0x4a)

Wartosc¢ tego parametru moze zawieraC sie w przedziale od 10% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersiji bariery. Funkcja ta pozwala na ustawienie
maksymalnej mocy pobieranej przez silnik podczas manewru Otwarcia.

Wazne - Zbyt duza wartos¢ moze uszkodzi¢ sitownik i doprowadzi¢ do przegrzania centrali.

¢ moc zwolnienia ruchu podczas manewru otwarcia (0x4d)

Wartosc¢ tego parametru moze zawierac sie w przedziale od 10% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersiji bariery. Funkcja ta pozwala na ustawienie
maksymalnej mocy pobieranej przez silnik podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Otwarcia. Wazne — Zbyt duza wartos¢ moze uszkodzi¢ sitownik
i doprowadzi¢ do przegrzania centrali.

¢ sita zamkniecia (0x4b)

Wartosc¢ tego parametru moze zawiera¢ sie w przedziale od 10% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersiji bariery. Funkcja ta pozwala na regulacje
mocy pobieranej przez silnik podczas manewru Zamkniecia. Wazne — Zbyt duza warto$¢ moze uszkodzi¢ sitownik i doprowadzi¢ do przegrzania centrali.

* moc zwolnienia ruchu podczas manewru zamknigcia (0x4e)

Wartosc¢ tego parametru moze zawierac sie w przedziale od 10% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersiji bariery. Funkcja ta pozwala na ustawienie
maksymalnej mocy pobieranej przez silnik podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia. Wazne — Zbyt duza warto$¢ moze uszkodzi¢
sitownik i doprowadzi¢ do przegrzania centrali.

e czas interwencji (0x37)

Ten parametr reguluje czas interwenciji, gdy przekroczono ustawiony poziom sity. Wartosc¢ jest wyrazona jako wielokrotnos¢ 30ms i moze by¢ wyregulowana
w zakresie od 6 (=180ms) do 32 (=960ms). Zwiekszajac te wartos¢, nastepuje zwiekszenie czasu interwencji podczas odczytu amperometrycznego prze-
szkod.

Zarzadzanie czutoscia (0x38)

Parametr czutosci jest powiazany z enkoderem i tacznie z parametrem sity jest uzywany w celu ograniczenia czaséw odczytu przeszkody na skutek zderze-
nia. Im wieksza jest czutos¢, tym mniejszy dozwolony czas miedzy impulsem enkodera i kolejnym impulsem. Im mniejsza jest czutosc, tym wiekszy dozwo-
lony czas miedzy impulsem enkodera i kolejnym impulsem.

e czutos¢ podczas manewru otwarcia (0x3a)

Temu parametrowi mozna przypisa¢ wartos¢ od 0 do 200 i jest on uzywany podczas manewru otwarcia. Ustawienie fabryczne zalezy od wersji. Wazne- zbyt
duza wartos¢ moze wywotac¢ fatszywe interwencje na skutek oscylacji ramienia.

e czuto$¢ zwolnienia podczas manewru otwarcia (0x3d)

Temu parametrowi mozna przypisa¢ wartos¢ od O do 200 i jest on uzywany w czasie zwalniania podczas manewru otwierania. Ustawienie fabryczne zalezy
od wersji. Wazne- zbyt duza wartos¢ moze wywotac fatszywe interwencje na skutek oscylacji ramienia.

e czutos¢ podczas manewru zamknigcia (0x3b)

Temu parametrowi mozna przypisa¢ wartos¢ od 0 do 200 i jest on uzywany podczas manewru zamkniecia. Ustawienie fabryczne zalezy od wersji. Wazne—
zbyt duza warto$¢ moze wywotac fatszywe interwencije na skutek oscylacji ramienia.

e czutos¢ zwolnienia podczas manewru zamknigcia (0x3e)

Temu parametrowi mozna przypisa¢ wartos¢ od 0 do 200 i jest on uzywany w czasie zwalniania podczas manewru zamykania. Ustawienie fabryczne zalezy
od wersji. Wazne- zbyt duza wartos¢ moze wywotac fatszywe interwencje na skutek oscylacji ramienia.

Pozycja odrzucenia (0xa4)

Parametr wyrazany w impulsach enkodera, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy O i 250; ustawienie fabryczne to 5. Pamietaj — \Wartosc
“0” odpowiada pozycji catkowitego Zamkniecia. Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie maksymalnej granicy, po przekroczeniu ktdrej Centrala automa-
tycznie odrzuca manewry odwrdcenia ruchu przewidziane przez funkcje wykrycia przeszkody, o ile zostaty one aktywowane.




Zarzadzanie predkoscia (0x40)

¢ predkos¢ otwarcia (0x42)

Wartos$¢ parametru moze sie zawiera¢ w przedziale od 15% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersji. Funkcja ta pozwala na programowanie pred-
kosci, ktdra silnik musi osiagnac¢ podczas manewru Otwarcia. Wazne — Regulacja tego parametru moze mie¢ wptyw wielkos¢ sity uderzeniowe;.

¢ predkos¢ zwolnienia podczas manewru otwarcia (0x45)

Warto$¢ parametru moze sie zawiera¢ w przedziale od 5% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersji. Funkgcja ta pozwala na programowanie predko-
Sci, ktéra silnik musi osiagnac podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Otwarcia. Wazne — Regulacja tego parametru moze mie¢ wptyw wielkosé
sity uderzeniowe;.

¢ predkos$¢ zamkniecia (0x43)

Wartos$¢ parametru moze sie zawiera¢ w przedziale od 15% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersji. Funkcja pozwala na programowanie predkosci,
ktéra silnik musi osiagnac¢ podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia. Wazne — Regulacja tego parametru moze mie¢ wptyw wielkos¢
sity uderzeniowej.

¢ predkos¢ zwolnienia podczas manewru zamkniecia (0x46)

Warto$¢ parametru moze sie zawiera¢ w przedziale od 5% do 100%. Ustawienie fabryczne zalezy od wersiji. Funkcja pozwala na programowanie predkosci,
ktdrg silnik musi osiagnac podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia.

Wazne - Regulacja tego parametru moze mie¢ wptyw wielkos¢ sity uderzeniowe;.

Moment startu (0x8f)

e aktywna (0x90)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Po ustawieniu funkcji na “ON”, wartosci przypisane funkcjom zwigzanym z moca i predkosci silnika
zostajg zwiekszone zgodnie z parametrem “tryb” tak, by silnik uzyskat wiecej mocy w poczatkowej fazie manewru. Funkcja ta jest przydatna przy wystepo-
waniu wysokiego tarcia statycznego (na przyktad snieg lub l6d blokujace automatyke). Pamietaj — Jesli funkcja nie jest aktywna (OFF), na poczatku manewru
Otwarcia lub Zamkniecia wystepuje stopniowe przyspieszanie.

* tryb (0x8b0)

Parametr ten jest ustawiony na tryb “reczny”. Moment startu moze dziata¢ w 2 trybach:
O recznym: manewr rozpoczyna sie z parametrami sity i predkosci ustawionymi na wartosciach maksymalnych przez czas réwny “czasowi momentu startu”.

0 automatycznym: manewr rozpoczyna sie z parametrami sity i predkosci ustawionymi na wartosciach maksymalnych az do sprawdzenia przez centrale,
ze wykonano 6 impulséw enkodera lub wystgpit timeout wewnetrzny.

e czas momentu startu (0x91)

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 0,1 a 5 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 2 sek. Funkcja ta po-
zwala na zaprogramowanie czasu trwania momentu startu silnika. Wazne — Funkcja dziafa tylko jesli funkcja “moment startu” jest aktywna (ON) i tryb jest
“reczny”.

Funkcja przeciwwtamaniowa (Oxec)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Ustawiajac ta funkcje na “ON”, w pozycji zamkniecia, centrala aktywuje zamkniecie, jesli odczyta
sabotaz ramienia podczas otwarcia. Wazne — manewr zamkniecia funkcji przeciwwtamaniowej musi sie zakoriczy¢ w okreslonym czasie. W razie przekroc-
zenia tego czasu, Centrala anuluje funkcje az do kolejnego manewru.

Wstepne miganie (0x93)

e aktywna (0x94)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Ustawienie tej funkcji na “ON” pozwala na aktywowanie czasu migania, ktdry uptywa pomiedzy
wigczeniem lampy sygnalizacyjnej a rozpoczeciem manewru Otwarcia lub Zamkniecia. Czas ten moze by¢ regulowany i stuzy przekazaniu z wyprzedzeniem
informacji o potencjalnie niebezpiecznej sytuacji. Wazne — Jesli funkcja ta nie jest aktywna (OFF), lampa sygnalizujaca wiacza sie dopiero w chwili rozpoczecia
manewru.

e czas podczas manewru otwarcia (0x95)

Parametr wyrazony w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 10 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 3 sek. Funkcja ta po-
zwala na zaprogramowanie czasu migania, informujacego o rychtym rozpoczeciu manewru Otwarcia.Funkcja ta jest potaczona z funkcija “wstepne miganie”.

e czas podczas manewru zamkniecia (0x99)

Parametr wyrazony w sekundach, jego warto$¢ moze zawierac sie w przedziale pomiedzy O a 10 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 3 sek. Funkcja ta pozwala
na zaprogramowanie czasu migania, informujacego o rychtym rozpoczeciu manewru Zamkniecia. Funkgcja ta jest potaczona z funkcjg “wstepne miganie”.

Stand-by (0x8b)

¢ aktywna (0x8c)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Ustawienie tej funkgcji na “ON” pozwala na zmniejszenie zuzycia pradu przez automatyke.

¢ tryb (0x8e)

Funkcja ta posiada trzy tryby pracy:

0 zabezpieczenia — Ustawiajac ten tryb po zakoriczeniu manewru i uptynieciu czasu stand-by

O (parametr programowany w funkcji “czas oczekiwania”), Centrala wytacza nadajniki fotokomdrek Bluebus i wszystkie diody z wyjatkiem diody Bluebus,
ktora zaczyna migac wolniej. Pamigtaj — Gdy Centrala otrzyma sygnat, przywraca automatycznie normalne dziatanie automatyki, a nie dzialanie w trybie
zredukowanego zuzycia.

O bluebus - Jesli zostanie ustawiony ten tryb pracy, wowczas, po zakoriczeniu wykonywania manewru i po uptywie czasu stand-by, Centrala wylacza
wyjscie Bluebus (urzadzenia) oraz wszystkie diody, za wyjatkiem diody Bluebus, ktdra zaczyna migac wolniej. Pamigtaj — Gdy Centrala otrzyma sygnat,
przywraca automatycznie normalne dziatanie automatyki, a nie dziafanie w trybie zredukowanego zuzycia.

O bluebus - Jesli zostanie ustawiony ten tryb pracy, wowczas, po zakoriczeniu wykonywania manewru i po uptywie czasu stand-by, Centrala wylacza
wyjscie Bluebus (urzgdzenia) oraz niektore obwody wewnetrzne i wszystkie diody, za wyjgtkiem diody Bluebus, ktdra zaczyna migac duzo wolniej. Pamie-
taj — Gdy Centrala otrzyma sygnat, przywraca automatycznie normalne dziatanie automatyki, a nie dziatanie w trybie zredukowanego zuzycia. Zaleca sie
ustawienie tego trybu, jezeli bariera jest zasilana przy uzyciu Solemyo.

e czas oczekiwania (0x8d)

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 60 sek. Funkcja ta
pozwala na zaprogramowanie czasu, ktory powinien uptyna¢ pomiedzy zakoriczeniem wykonywania manewru a poczatkiem funkgji “stand-by”, o ile jest ona
aktywna (ON).

Blokowanie automatyki (0x9a)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja umoZzliwia wytgczenie dziatania automatyki, ustawiajac wartosé na “ON”. Nie beda wéwczas

wykonywane zadne polecenia, za wyjatkiem polecen “Krok po kroku wysoki priorytet”, “Odblokuj”, “Odblokuj i zamknij” oraz “Odblokuj i otwérz”.




Blokowanie przyciskéw (0x9c)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta pozwala na zablokowanie dziatania przyciskow znajdujgcych sie na Centrali.

Wartosé krotkiego odwrécenia (0x31)

Parametr wyrazany w stopniach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 5 i 30; ustawienie fabryczne to 15. Funkcja ta pozwala na zapro-
gramowanie miejsca krétkiego odwrdcenia ruchu, ktére zostanie zastosowane przez Centrale jako manewr bezpieczenstwa po wykryciu przeszkody lub
odebraniu polecenia “alt”.

Tryb awaryjny (0xa8)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. W celu uzycia tej funkciji, nalezy zainstalowa¢ akumulatory backup. Aktywujac ta funkcje, centrala
wykonuje otwarcie, ignorujac zabezpieczenia, gdy brakuje zasilania z sieci elektrycznej i pozostaje w tym stanie az do jego powrotu. Pp przywrdceniu zasila-
nia, bariera powraca do normalnego dziatania.

Parametry zaawansowane

Hasto to taczy polecenia, ktére moga zosta¢ wydane i przypisane do wejs¢ 1 - 2 - 3 i detektora petli , ktdre znajduja sie na Centrali sterujgcej automatyki.
Polecenia dostepne dla kazdego wejscia zostaty opisane w Tabeli 1; kategorie polecen oraz odpowiadajgce im tryby pracy zostaty opisane w Tabeli 1a,
1b, 1c itp. Wazne - Prawidiowa praca Centrali wymaga zestawienia polecenia zaprogramowanego na danym wejsciu, odpowiadajacej mu
kategorii polecenia oraz wybranego trybu pracy.

W celu konfiguracji wejscia nalezy wykonac nastepujace kroki:

01. W sekcji “Parametry zaawansowane” wybierz punkt “konfiguracja wejs¢” a nastepnie wejscie, ktore chcesz zaprogramowac. Wybierz zadane polecenie
i potwierdz wybor przyciskiem “OK”.

02. Rowniez w sekcji “Parametry zaawansowane”, wybierz pozycije “konfiguracja polecen” i wybierz kategorie polecenia, odpowiadajaca poleceniu wybra-
nemu w kroku 01. Na koricu wybierz zadany tryb pracy. Istnieja trzy wejscia:

® Wejscie 1 (orzewdd wspdiny dla tego wejscia wynosi 24V)

Ta funkcja umoZliwia zaprogramowanie Wejscia 1, przypisujac mu dowolne polecenie, sposrdd polecer zamieszczonych w Tabeli 1. Wejscie 1 zostato fa-
brycznie zaprogramowane na poleceniu “krok po kroku”, w sekwencji “otwiera - stop - zamyka - otwiera”.

* Wejscie 2 (przewdd wspdiny dla tego wejscia wynosi 12V)

Ta funkcja umoZzliwia zaprogramowanie Wejscia 2, przypisujac mu dowolne polecenie, sposrdd polecer zamieszczonych w Tabeli 1. Wejscie 2 zostato fa-
brycznie zaprogramowane na poleceniu “otwiera”, w sekwencji “otwiera - stop - otwiera”.

* Wejscie 3 (przewod wspdiny dla tego wejscia wynosi 12V)

Ta funkcja umoZzliwia zaprogramowanie Wejscia 1, przypisujac mu dowolne polecenie, sposrod polecen zamieszczonych w Tabeli 1. Wejscie 3 zostato fa-
brycznie zaprogramowane na poleceniu “zamyka”, w sekwencji “zamyka - stop - zamyka”.

TABELA 1: KONFIGURACJA WEJSC
KATEGORIA POLECENIA

POLECENIE
Brak polecen

OPIS
Nie wykonuje zadnego polecenia.

krok po kroku zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabelg 1-A (“konfiguracja polecen” >

“krok po kroku” > tryb pracy ...)

Polecenie to zostato fabrycznie zaprogramowane na Wejsciu 1
, W trybie pracy “krok po kroku”, w sekwencji “otwiera - stop -
zamyka - otwiera”.

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie manewru nastepujacego po tym, ktory
zostat wykonany poprzednio (lub jeszcze jest w toku), zgodnie
z porzadkiem manewréw przewidzianych w zaprogramowanej
sekwencji. Konfiguracja wejscia - NO.

Otwarcie czesciowe 1

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabela 1-B (“konfiguracja polecen” > “ot-
warcie czesciowe” > tryb pracy ...)

Po tym jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje auto-
matyce wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia pozy-
cji zaprogramowanej w funkcji “otwarcie czesciowe 1” (Funkcje
centrali > instalacja > pozycje > otwarcie czesciowe 1). Konfi-
guracja wejscia - NO.

otwiera

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabelg 1-C (“konfiguracja polecen” > “ot-
warcie” > tryb pracy ...)

Polecenie zaprogramowane fabrycznie na Wejsciu 2, w trybie
pracy “otwiera”. Po tym jak polecenie zostanie wydane, Cen-
trala nakazuje automatyce wykonanie manewru Otwarcia, az
do osiggniecia pozycji zaprogramowanej w funkcji “otwarcie”
(Funkcje centrali > instalacja > pozycje > otwarcie). Konfiguracja
wejscia - NO.

zamyka

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabelg 1-B (“konfiguracja polecen” > “za-
mkniecie” > tryb pracy ...)

Polecenie zaprogramowane fabrycznie na Wejsciu 3, w trybie
pracy “zamyka”. Po tym jak polecenie zostanie wydane, Cen-
trala nakazuje automatyce wykonanie manewru Zamkniecia, az
do osiggnigcia pozycji zaprogramowanej w funkcji “zamknigcie”
(Funkcje centrali > instalacja > pozycje > zamkniecie). Konfigu-
racja wejscia - NO.

Stop

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabela 1-E (“konfiguracja polecen” >
“stop” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala zatrzymuije
wykonywany wifasnie manewr. Zatrzymanie nastepuje stopnio-
wo i trwa chwile (nie jest natychmiastowe). Konfiguracja wejscia
- NO.

Krok po kroku wysoki priorytet

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabelg 1-A (“konfiguracja polecen” >
“krok po kroku” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie manewru nastepujacego po manewrze,
ktory zostat wykonany poprzednio (lub jest jeszcze w toku)
zgodnie z porzadkiem manewrdw przewidzianych w zaprogra-
mowanej sekwencji. Wazne - Polecenie to zostanie wykony-
wane nawet wowczas, kiedy w Centrali ustawiono polecenie
“zablokuj” (patrz Tabela 1). Konfiguracja wejscia - NO.

Otwiera i blokuje

zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabela 1-C (“konfiguracja polecen” > “ot-
warcie” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje
automatyce wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia
pozycji zaprogramowanej w funkcji “otwarcie” (Funkcje centrali
> instalacja > pozycje > otwarcie). Konfiguracja wejscia - NO.




Zamyka i blokuje

zaprogramuj wybrany tryb pracy, postugujac sie
przy tym Tabelg 1-D (“konfiguracja polecen” > “za-
mkniecie” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie manewru Zamkniecia az do osiagniecia
pozyciji zaprogramowanej w funkgcji “zamkniecie” (Funkcje cen-
trali > instalacja > pozycje > zamkniecie) a potem blokuje auto-
matyke. Konfiguracja wejscia - NO.

Zablokuj Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala blokuje sie i
nie wykonuje zadnego polecenia za wyjatkiem polecen “Krok
po kroku wysoki priorytet”, “Odblokuj”, “Odblokuj i zamknij”
oraz “Odblokuj i otworz”. Konfiguracja wejscia - NO.

Odblokuj Po wystaniu tego polecenia Centrala odblokowuje sie, prze-

chodzac ponownie w normalny tryb pracy (wykonuje wszystkie
przestane polecenia). Konfiguracja wejscia - NO.

Swiatetko nocne z licznikiem
czasu

Polecenie to pozwala na aktywacje swiatetka nocnego na
Centrali oraz $wiatetka nocnego, ktére moze zostac zaprogra-
mowane na Wyjéciu 1. Swiatetko nocne pozostaje aktywne
na czas zaprogramowany w funkcji “czas $wiatetka nocnego”
(Funkcje centrali > parametry zaawansowane > konfiguracja
wyjs¢ > czas swiatetka nocnego). W odniesieniu do swiatetka
nocnego podtaczonego do Wyjscia 1, polecenie to dziata tyl-
ko jesli wyjscie zostato zaprogramowane w trybie “Swiatetko
nocne” (Funkcje centrali > parametry zaawansowane > konfi-
guracja wyjs¢ > wyjscie 1 (flash) > swiatetko nocne). Pamietaj
- Kiedy swiatetko nocne jest aktywne, po wystaniu po raz ko-
lejny polecenia “Swiatetko nocne z licznikiem czasu”, odliczanie
czasu zaprogramowanego W funkgji “czas $wiatetka nocnego”
rozpocznie sie na nowo. Konfiguracja wejscia - NO.

Swiatetko nocne: ON/OFF

Polecenie to pozwala na aktywowanie i dezaktywowanie swia-
tetka nocnego na Centrali oraz swiatetka nocnego, ktdre moze
zostac zaprogramowane na Wyjsciu 1. W odniesieniu do $wia-
tetka nocnego podtgczonego do Wyijscia 1, polecenie to dziata
tylko jesli wyjscie zostato zaprogramowane w trybie “Swiatetko
nocne” (Funkcje centrali > parametry zaawansowane > konfi-
guracja wyjs¢ > wyjscie 1 (flash) > Swiatetko nocne). UWAGA!
- Wytaczenie Swiatetka nocnego nastepuje w sposob automa-
tyczny po przekroczeniu czasu zaprogramowanego w funkcii
“czas swiatetka nocnego” (Funkcje centrali > parametry za-
awansowane > konfiguracja wyjs¢ > czas Swiatetka nocnego).
Konfiguracja wejscia - NO.

Zespot mieszkalny

zaprogramuj tryb pracy krok po kroku zespodt
mieszkalny 1 (“konfiguracja polecen” > “krok po
kroku” > tryb pracy: krok po kroku zespdt miesz-
kalny 1)

Polecenie to zostato fabrycznie zaprogramowane na Wejsciu 1
, W trybie pracy “krok po kroku”, w sekwencji “otwiera - stop
- zamyka - otwiera”. Po tym, jak polecenie zostanie wydane,
Centrala nakazuje automatyce wykonanie manewru nastepu-
jacego po tym, ktory zostat wykonany poprzednio (lub jeszcze
jest w toku), zgodnie z porzadkiem manewrdw przewidzianych
w zaprogramowanej sekwencji. Pamietaj — Krok po kroku ze-
spdt mieszkalny to polecenie przewidziane do uzytku w zespo-
tach mieszkalnych i zazwyczaj wiaze sie z zaprogramowaniem
wszystkich nadajnikéw zespotéw mieszkalnych na jeden przy-
cisk “krok po kroku zespdt mieszkalny”. Konfiguracja wejscia
- NO.

Alt

Alt podczas manewru otwarcia/zamknigcia
zaprogramuj wybrany tryb pracy postugujac sie
przy tym Tabela 1-L (“konfiguracja polecen” > “alt
podczas manewru otwarcia/zamkniecia” > tryb
pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala zatrzymuje
natychmiast wykonywany manewr i nakazuje automatyce wy-
konanie ustawionego trybu pracy. Konfiguracja wejscia - NC.

Otwiera zespo6t mieszkalny

zaprogramuj tryb pracy otwiera zespdt mieszkalny
1 (“konfiguracja polecen” > “otwarcie” > tryb pracy
otwiera zespdt mieszkalny 1)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie tylko manewru Otwarcia az do osiggniecia
potozenia koricowego. Pamietaj — Polecenie to jest przydatne
w przypadku korzystania z fotokomorek sterujgcych lub petli
indukeyjnej. Konfiguracja wejscia - NO.

fotokomoérka
Funkcja bezpieczenstwa

zaprogramuj wybrany tryb pracy, postugujac sie
przy tym Tabelg 1-F (“konfiguracja polecen” > “fo-
tokomarka” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie zadanego typu manewru. Konfiguracja
wejscia - NC.

fotokomérka 2
Funkcja bezpieczenstwa

zaprogramuj wybrany tryb pracy, postugujac sie
przy tym Tabelg 1-H (“konfiguracja polecen” > “fo-
tokomarka 2” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie zgdanego typu manewru Konfiguracja
wejscia - NC.

fotokomérka 3
Funkcja bezpieczenstwa

zaprogramuj wybrany tryb pracy, postugujac sie
przy tym Tabelg 1-I (“konfiguracja polecen” > “fo-
tokomorka 3” > tryb pracy ...)

Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala nakazuje au-
tomatyce wykonanie zgdanego typu manewru Konfiguracja
wejscia - NC.

Odblokuj i otwérz

Po tym, jak polecenie zostanie wydane Centrala odblokowuje
sie (zostaje przywrdcone jej normalne dziatanie) i nakazuje au-
tomatyce wykonanie manewru Otwarcia. Konfiguracja wejscia
- NO.

Odblokuj i zamknij

Po tym jak polecenie zostanie wydane Centrala odblokowuje
sie (zostaje przywrdcone jej normalne dziatanie) i nakazuje auto-
matyce wykonanie manewru Zamkniecia. Konfiguracja wejscia
- NO.




Aktywuj otwarcie automatyczne Polecenie to aktywuje lub dezaktywuje funkcje fotokomorek
sterujgcych bluebus oraz wejs¢ skonfigurowanych w trybie “ot-
wiera zespot mieszkalny”. Pamigtaj — Fabrycznie polecenie to
zostato ustawione jako aktywne. Jesli, na przyktad, polecenie to
bedzie aktywne, gdy zadziatajg fotokomaorki sterujace, Centrala
nakaze automatyce wykonanie manewru Otwarcia. Konfigura-
cja wejscia - NO.

Aktywuj otwarcie automatyczne Polecenie to pozwala na dezaktywowanie opisanego powyzej
trybu “aktywuj otwarcie automatyczne”. Konfiguracja wejscia -
NO.

Aktywuj detektor petli Przy uzyciu tego polecenia mozna aktywowac lub dezaktywo-

wac dziatanie detektora petli. Pamietaj — Fabrycznie polecenie
to zostato ustawione jako aktywne. Jesli, na przyktad, polecenie
to bedzie aktywne, gdy ponad siecig znajduje sie Centrala, na-
kaze automatyce wykonanie manewru Otwarcia. Konfiguracja

wejscia - NO.

Dezaktywuj detektor petli Polecenie to pozwala na dezaktywowanie trybu “aktywuj detek-
tor petli” opisanego powyzej. Konfiguracja wejscia - NO.

Alt awaryjny Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala zatrzymuije na-

tychmiast wykonywany manewr, ignorujac wszystkie polecenia
ruchu. Konfiguracja wejscia - NC.

Krok po kroku master Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala master naka-
zuje wykonanie obu barierom Master/Slave manewru Otwarcia
lub Zamkniecia w zaleznosci od poprzedniego manewru. Kon-
figuracja wejscia - NO.

Otwiera master Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala master naka-
zuje wykonanie obu barierom Master/Slave manewru Otwarcia
Wejscia skonfigurowanego jako NO.

Zamyka master Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala master naka-
zuje wykonanie obu barierom Master/Slave manewru Zamknie-
cia Wejscia skonfigurowanego jako NO.

Krok po kroku slave Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala master naka-
zuje wykonanie centrali Slave manewru Otwarcia lub Zamknie-
cia w zaleznosci od poprzedniego manewru. Konfiguracja wej-
Scia - NO.

Otwiera slave Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala master naka-
zuje wykonanie centrali Slave manewru Otwarcia Wejscia skon-
figurowanego jako NO.

Zamyka slave Po tym, jak polecenie zostanie wydane, Centrala master na-
kazuje wykonanie centrali Slave manewru Zamkniecia Wejscia
skonfigurowanego jako NO.

Detektor petli (0xfd)

Parametry te umozliwiaja dokonanie regulacji dziatania petli indukcyjnych (detektor petli). Dla wszystkich parametrow, z wytaczeniem Zasilania i Kalibracjj,
mozliwe jest dokonanie oddzielnego programowania parametrow dla Petli1 i Petli2. Na gorze, po prawej stronie ekranu Oview pojawi sie liczba petli, ktora
sie programuje. W celu dokonania zmiany petli, nalezy sie przesuwac za pomoca strzatek < o >.

MoZliwe jest zaprogramowanie nastepujacych parametréw:

¢ Zasilanie petli (0xe6)

Parametr typu ON / OFF, fabrycznie ustawiony na “OFF”, stuzy do aktywacji lub dezaktywacji obwoddw detektora petli.

¢ Kalibracja petli (Oxe5)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Ustawiajac parametr na “ON”, nastepuje uruchomienie procedury kalibracji, tzn. rozpoznania pod-
taczonej petli. Pamietaj: kalibracja natychmiastowo uruchamia parametr “Zasilanie petli”

e Czutos¢ petli (Oxe4)

Jest to parametr regulowany w zakresie od 10 do 100. Fabrycznie ustawiony na 80. Ten parametr ustawia minimalng zmiane czestotliwosci masy metalowej,
koniecznej do aktywacji manewru. Uwaga:

- ustawic¢ “wysoka czutos¢” w celu wykrycia mas metalowych niewielkich rozmiaréw,
- ustawi¢ “niskag czutos$é” w celu wykrycia mas metalowych niewielkich rozmiardw.

¢ Aktywacija petli (Oxe7)

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “ON”. Gdy funkcja aktywuije interwencje petli, aktywuje ruch podnoszenia bariery zgodnie z ustawionym
trybem dziatania. Jesli funkcja zostanie DEZAKTYWOWANA, stan petli jest dostepny, programujac odpowiednio jedno z wyjs¢ jako PETLE (wyjscie 1, 2, 3)
obecnych w centrali, za pomoca programatora Oview.

¢ Tryb dziatania petli (Oxea)

Ten parametr umozliwia przypisanie dziatania wywotanego na skutek aktywacji petli. Jesli wiaczona jest funkcja “Aktywuj petle” i sygnat sterowniczy petli jest
AKTYWNY, zachowanie podnoszenia bariery jest zmienne w zaleznosci od ustawionego “trybu dziatania petli”:

- tylko otwiera (otwiera zespdt mieszkalny)

- tylko zamyka

- alt

- fotokomadrka zamyka (FOTOKOMORKA z catkowitym odwrdceniem)

e Czas zmiany kalibracji petli (Oxe9)

Jest to parametr regulowany w zakresie od 2 do 20 minut, fabrycznie ustawiony na 20 minut (=eo) i przedstawia maksymalny czas, w ktérym petla jest zajeta.
Po uptywie tego czasu, nastepuje automatyczna zmiana kalibracji wolnej petli. Ustawienie 20 minut (=) ignoruje parametr czasowy i nie powoduje wykona-
nia ponownej kalibracji na skutek zajetej petli.




¢ Tryb aktywaciji petli (Oxe8)

Jest to parametr regulowany w zakresie od 1 do 5 (patrz ponizsza tabela).
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e Czas aktywaciji petli (Oxeb)

tabeli “trybow aktywacii petli”.

Jest to parametr regulowany w zakresie od O do 25 sekund. Fabrycznie ustawiony na 2. Przedstawia czas “t” powigzany z trybami dziatania opisanymi w

® Czestotliwosé petli (Oxed)

Parametr ten sygnalizuje czestotliwos¢ oscylacji podtaczonej do wybranej petli w Hz. Moze wynosi¢ od 0 do 100000Hz. Wartos¢ ponizej 15000Hz oznacza,
ze petla nie jest podtgczona i centrala wytacza dziatanie. Optymalna warto$¢ czestotliwosci oscylacji powiazanej z petla wynosi od 30000 do 90000Hz.

Konfiguracja POLECEN

Hasto to faczy kategorie polecen, ktdre moga by¢ przypisane do wejs¢ 1 - 2 - 3 (spis dostepnych polecen znajdziesz w sekcji “konfiguracja wejs¢ - Tabela
1”). Kazda kategoria polecenia posiada rézne tryby pracy opisane w jednej z tabel (1-A, 1-B, itd.):

Krok po kroku

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-A.

TRYB PRACY
Tryb “przemystowy”

TABELA 1-A: KONFIGURACJA POLECEN
OPIS

Instalacja wykonuje sekwencije “otwiera w trybie pdtautomatycznym - zamyka w obecnosci operatora”.

Otwiera - stop - zamyka - stop

Automatyka wykonuje opisang sekwencje.

Otwiera - stop - zamyka - otwiera

Fabryczne ustawienie trybu pracy (Wejscie 1 - polecenie “krok po kroku”). Automatyka wykonuje opisana sekwen-
cie.

Otwiera - zamyka - otwiera - za-
myka

Automatyka wykonuje opisang sekwencje.

Krok po kroku zespot mieszkalny 1

Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera - otwiera”, az do osiggniecia pozycji maksymalnego
Otwarcia. Pamietaj — Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wowczas aplikacja wykona manewr Za-
mkniecia w tej samej sekwencji.

Krok po kroku zespét mieszkalny 2

Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka-stop-otwiera-otwiera” az do osiggniecia pozycji maksymalnego Otwar-
cia. Pamietaj — Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wéwczas aplikacja wykona manewr Zamkniecia
w tej samej sekwencji. Wazne — Jesli wysytajac polecenie przytrzymasz przycisk nadajnika wcisniety przez ponad 2
sekundy, Centrala aktywuje polecenie Stop.

Krok po kroku 2

Automatyka wykonuje sekwencje “otwiera - stop - zamyka - otwiera”. Wazne — Jesli, wysyfajac polecenie, przy-
trzymasz przycisk nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje manewr “otwarcie czesciowe 1”
(konfiguracja wejsc > Tabela 1).

W obecnosci operatora

Automatyka wykonuje manewr Otwarcia lub Zamkniecia wytacznie przy wcisnietym przycisku nadajnika (w obec-
nosci operatora).

Otwarcie czesciowe

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-B.

TRYB PRACY

Otwiera - stop - zamyka - stop

TABELA 1-B: KONFIGURACJA POLECEN
OPIS

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Automatyka wykonuje opisang sekwencie.

Otwiera - stop - zamyka - otwiera

Automatyka wykonuje opisang sekwencje.

Otwiera - zamyka - otwiera - za-
myka

Automatyka wykonuje opisang sekwencje.

Krok po kroku zespoét mieszkalny 1

Instalacja wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera czesciowo 1 - otwiera czesciowo 17, az do osiggnigcia
pozycji zaprogramowanej w funkgcji “Otwarcie czesciowe 1”. Pamietaj — Jesli po tym poleceniu zostanie wydane
nastgpne, wowczas aplikacja wykona manewr Zamkniecia w tej samej sekwengciji.

Krok po kroku zespét mieszkalny 2

Instalacja wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera czesciowo 1 - otwiera czesciowo 1”, az do osiggniecia
pozycji “Otwarcie czesciowe 1”. Pamietaj — Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wéwczas aplikacja
wykona manewr Zamkniecia w tej samej sekwencji. Wazne — Jesli wysytajac polecenie przytrzymasz przycisk nadaj-
nika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje polecenie Stop.

W obecnosci operatora

Manewr Otwarcia czesciowego 1 lub Zamkniecia jest wykonywany wytacznie przy wcisnietym przycisku nadajnika
(w obecnosci operatora).

Tryb “przemystowy”

Automatyka wykonuje sekwencije “otwiera w trybie pdtautomatycznym — zamyka w obecnosci operatora”.




Otwiera

W tej kategorii polecent mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-C.
TABELA 1-C: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Otwiera - stop - otwiera Fabryczne ustawienie trybu pracy. (Wejscie 2 - polecenie “otwiera”). Automatyka wykonuje opisang sekwencje.

Otwiera zesp6t mieszkalny 1 Jest wykonywany manewr Otwarcia.

Otwiera zesp6t mieszkalny 2 Instalacja wykonuje opisang sekwencje “otwiera - otwiera”. Wazne — Jesli wysylajac polecenie przytrzymasz przycisk
nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje polecenie Stop.

Otwiera 2 Wazne — Jesli wysytajac polecenie przytrzymasz przycisk nadajnika wcisnigty przez mniej niz 2 sekundy, Centrala
aktywuje manewr “otwarcie czesciowe 1” (konfiguracja wejs¢ > Tabela 1).

Otwiera w obecnosci operatora Manewr Otwarcia jest wykonywany wytacznie przy wcisnietym przycisku nadajnika (w obecnosci operatora).

Zamyka

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-D.
TABELA 1-D: KONFIGURACJA POLECEN

Zamyka - stop - zamyka Fabryczne ustawienie trybu pracy (Wejscie 3 - polecenie “zamyka”). Automatyka wykonuje opisana sekwencije.

Zamyka zespo6t mieszkalny 1 Automatyka wykonuje opisang sekwencije “zamyka - zamyka”.

Zamyka zespot mieszkalny 2 Automatyka wykonuje opisana sekwencje “zamyka - zamyka”. Wazne — Jesli wysytajac polecenie przytrzymasz
przycisk nadajnika wcisniety przez ponad 2 sekundy, Centrala aktywuje polecenie Stop.

Zamyka w obecnosci operatora Manewr Zamkniecia jest wykonywany wytacznie na wcisnietym przycisku nadajnika (w obecnosci operatora).

Stop

W tej kategorii polecer mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-E.
TABELA 1-E: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS
Stop Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu polecenia Centrala zatrzymuje wykonywany wtasnie manewr. Zatrzy-
manie nastepuje stopniowo i trwa chwile (nie jest natychmiastowe).

Stop i kréotkie odwrécenie ruchu Po odebraniu polecenia “stop”, Centrala zatrzymuje wykonywany manewr i nakazuje automatyce wykonanie krot-
kiego odwrdcenia ruchu.

Fotokomorka

W tej kategorii polecert mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-F.
TABELA 1-F: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

stop i odwrécenie ruchu Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamknig-
cia i powoduje catkowite odwrdcenie ruchu (Otwarcie). Uwaga! - Podczas wykonywania manewru Otwarcia pole-
cenie to jest ignorowane.

Stop i krotkie odwrécenie ruchu Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamkniecia i powoduije krétkie odwrdcenie
ruchu (Otwarcie). Uwagal! - Podczas wykonywania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

Stop Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamkniecia. Uwaga! - Podczas wykony-
wania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

Stop tymczasowy Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamknigcia na czas aktywowania pole-

cenia. Kiedy polecenie nie jest juz aktywne, Centrala nakazuje automatyce wykonanie manewru Otwarcia. Uwagal
- Podczas wykonywania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

Stop tymczasowy 2 (0x1c) Po odebraniu tego polecenia, Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamkniecia na czas aktywowania polece-
nia. Jezeli polecenie nie jest juz aktywne, centrala kontynuuje manewr Zamkniecia w toku.

- Podczas wykonywania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

Fotokomorka 2

W tej kategorii polecent mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-H.
TABELA 1-H: KONFIGURACJA POLECEN

TRYB PRACY OPIS

Stop i odwrodcenie ruchu Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia
i powoduje wykonanie catkowitego odwrdcenia ruchu (Zamknigcie). Uwaga! - Podczas wykonywania manewru
Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

Stop i krotkie odwrécenie ruchu Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia i powoduje wykonanie krotkiego
odwrdcenia ruchu (Zamkniecie). Uwagal - Podczas wykonywania manewru Zamkniecia polecenie to jest ignoro-

wane.

Stop Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia. Uwaga! - Podczas wykonywania
manewru Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

Stop tymczasowy Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamkniecia na czas aktywowania pole-

cenia. Kiedy polecenie nie jest juz aktywne, Centrala nakazuje automatyce wykonanie manewru Otwarcia. Uwagal
- Podczas wykonywania manewru Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

Fotokomérka 3

W tej kategorii polecert mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-I.




TRYB PRACY

TABELA 1-I1: KONFIGURACJA POLECEN

Stop tymczasowy Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamknie-
cia na czas aktywowania polecenia. Kiedy polecenie nie jest juz aktywne, Centrala nakazuje automatyce wykonanie
manewru Otwarcia.

Stop Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr.

Alt podczas manewru otwarcia

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-L.

TRYB PRACY
Alt

TABELA 1-L: KONFIGURACJA POLECEN
OPIS

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. W tym trybie pracy Centrala, po odebraniu polecenia, wstrzymuje natychmiast
wykonywany manewr Otwarcia.

Alt i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr Otwarcia i powoduje wykona-
nie krotkiego odwrdcenia ruchu (Zamkniecie).

Alt i odwrécenie ruchu

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia
i powoduje wykonanie catkowitego odwrdcenia ruchu (Zamkniecie). Uwaga! - Podczas wykonywania manewru
Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

Alt podczas manewru zamkniecia

W tej kategorii polecen mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-M.

TRYB PRACY
Alt

TABELA 1-M: KONFIGURACJA POLECEN
OPIS

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany ma-
newr Zamkniecia.

Alt i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr Zamknigcia i powoduje wyko-
nanie krotkiego odwrdcenia ruchu (Otwarcie).

Alt i odwrdcenie ruchu

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamknie-
cia i powoduje wykonanie catkowitego odwrdcenia ruchu (Otwarcie). Uwaga! - Podczas wykonywania manewru
Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

Wykrycie przeszkody podczas manewru otwarcia

W tej kategorii polecert mozna wybrac jeden z trybow pracy opisanych w Tabeli 1-N.

TRYB PRACY
Alt

TABELA 1-N: KONFIGURACJA POLECEN
OPIS

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. W tym trybie pracy Centrala, po odebraniu polecenia, wstrzymuje natychmiast
wykonywany manewr Otwarcia.

Alt i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr Otwarcia i powoduje wykona-
nie krétkiego odwrdcenia ruchu (Zamkniecie).

Alt i odwrocenie ruchu

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Otwarcia
i powoduje wykonanie catkowitego odwrdcenia ruchu (Zamkniecie). Uwaga! - Podczas wykonywania manewru
Zamkniecia polecenie to jest ignorowane.

Wykrycie przeszkody podczas manewru zamkniecia

W tej kategorii polecenia mozna wybrac jeden z trybdw pracy opisanych w Tabeli 1-O.

TRYB PRACY
Alt

TABELA 1-O: KONFIGURACJA POLECEN
OPIS

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany ma-
newr Zamkniecia.

Alt i krétkie odwrécenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr Zamknigcia i powoduje wyko-
nanie krotkiego odwrdcenia ruchu (Otwarcie).

Alt i odwrécenie ruchu

Hasto to taczy funkcje dostepne i mozliwe do przypisania do Wyjs¢ 1 (flash) - 2 - 3, ktdre znajduja sie na Centrali sterujacej automatyki. Kazde Wyjscie posiada
rézne funkcje opisane w jednej z tabel (Tabela 2, Tabela 3, itd.):

Tryb pracy ustawiony fabrycznie. Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje wykonywany manewr Zamknie-
cia i powoduje wykonanie catkowitego odwrdcenia ruchu (Otwarcie). Uwagal - Podczas wykonywania manewru
Otwarcia polecenie to jest ignorowane.

1 konfiguracja WYJSC

WYJSCIE

Wyjscie Traffic Light do podfaczenia wewnetrznej sygnalizacji Swietinej XBA7 lub XBAS.

kob(0x01)

TABELA 2: KONFIGURACJA WYJSC

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;j:
kontrolka zgaszona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
wolne migotanie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;

kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia.




KOB1 (0x14)

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace:

kontrolka stale zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia lub maksymalnego Zamknigcia;
wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;

kontrolka zgaszona = automatyka zatrzymana w pozyciji réznej od maksymalnego Zamkniecia lub maksymalnego
Otwarcia.

KOB2 (0x15)

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujacej:
kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;
kontrolka zgaszona = automatyka zatrzymana w pozycji maksymalnego Otwarcia.

Brama otwarta (0x02)

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujacej:
kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia;
kontrolka zgaszona = automatyka w innych pozycjach.

Brama zamknieta (0x03)

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;:
kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
kontrolka zgaszona = automatyka w innych pozycjach.

Lampa ostrzegawcza (0x05)

Lampa sygnalizujgca informuje o wykonywanym manewrze, migajac z okreslong czestotliwoscia (0,5 sekundy za-
Swiecona; 0,5 sekundy zgaszona).

Lampa ostrzegawcza 1 (0x13)

Ta funkcja umozliwia kontrolce znajdujgcym sie na ramieniu (akcesoria) nieustanne migotanie z regularng miaro-
woscia (0,5 sekundy zaswiecona; 0,5 sekundy zgaszona), zaréwno podczas wykonywania manewru jak i podczas,
kiedy automatyka jest nieruchoma.

Swiatetko nocne (0x06)

Ta funkcja umozliwia wtaczenie lampy sygnalizujacej pod czas manewru i przez czas ustawiony w parametrze “Czas
Swiatetka nocnego”. Funkcja moze byc¢ rowniez aktywowana w trybie “ON/OFF”.

Zawsze zaswiecona (0x16)

Ta funkcja umozliwia kontrolce ciagte swiecenie, zaréwno podczas wykonywania manewru jak i podczas kiedy
automatyka jest nieruchoma.

Swiatto czerwone (0x0d)

Funkcja ta informuje o funkcjonowaniu automatyki w poszczegolnych fazach manewru Zamknigcia: wolne miganie
= manewr Zamkniecia w toku;

Swiatto zaswiecone = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
Swiatto zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozyciji.

Swiatto zielone (0x0e)

Funkcja ta informuje o funkcjonowaniu automatyki w poszczegoélinych fazach manewru Otwarcia:
wolne miganie = manewr Otwarcia w toku;

Swiatfo state = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia;

Swiatto zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozyciji.

Swiatto ruchu jednokierunkowego
(Ox1a)

Dla tej funkcji konieczna jest lampa sygnalizacyjna XBA8 i dziata ono w nastepujacy sposob: - Gdy ramie jest otwar-
te, zostaje nadany sygnat zielony - We wszystkich innych przypadkach, zostanie nadany sygnat czerwony. Uwaga:
jesli aktywowana zostata funkcja migania wstepnego, wiaczenie manewru jest poprzedzone miganiem w kolorze
czerwonym.

Swiatto ruchu naprzemiennego
(Ox1c)

Dla tej funkcji konieczna jest lampa sygnalizacyjna XBA8 i dziata ono w nastepujacy sposoéb: Gdy jest obecne
polecenie otwiera od wewnatrz, nastepuje aktywacja zielonego sygnatu we wnetrzu i czerwonego na zewnatrz,
dajac pierwszenistwo bedacym we wnetrzu. Gdy jest obecne polecenie otwiera od zewnatrz, nastepuje aktywacja
zielonego sygnatu na zewnatrz i czerwonego we wnetrzu, dajac pierwszenstwo bedgcym na zewnatrz. Gdy brama
jest zamknieta lub zamykanie jest w toku, sygnalizacja jest czerwona po obu stronach. W celu dziatania w tym trybie,
nalezy wydac polecenia centrali w nastepujacy sposoéb: - Polecenia do wewnatrz: Wejscie 2 lub Petlal skonfiguro-
wane jako otwiera - Polecenia dla zewnatrz: Wejscie 3 lub Petla2 skonfigurowane jako otwiera

Swiatto ruchu jednokierunkowego
dla pieszych (0x21)

Dla tej funkcji konieczna jest lampa sygnalizacyjna XBAS8 i dziata ono w nastepujacy sposob:
- ramie zamknigte: zielona wewnatrz, czerwona na zewnatrz

- ramie otwarte: czerwona wewnatrz, zielona na zewnatrz

- ramie w innych pozycjach: czerwona wewnatrz i na zewnatrz

Kanat radiowy1 (0x0f)

Wyjscie zostaje aktywowane, gdy zostanie przestane polecenie za pomoca nadajnika. Funkgcja ta jest przydatna, jesli
w instalaciji, ktérg sterujemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaly przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad
dodatkowe $wiatto). OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane
wczesnigj polecenie, wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytacznie zaprogra-
mowane wyjscie, ignorujac polecenie skierowane do silnika.

Kanat radiowy2 (0x10)

Wyjscie zostaje aktywowane, gdy zostanie przestane polecenie za pomoca nadajnika. Funkgcja ta jest przydatna, jesli
w instalaciji, ktéra sterujemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaly przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad
dodatkowe $wiatto). OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane
wczesniej polecenie, wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytgcznie zaprogra-
mowane wyjscie, ignorujgc polecenie skierowane do silnika.

Kanat radiowy3 (0x11)

Wyjscie zostaje aktywowane, gdy zostanie przestane polecenie za pomoca nadajnika. Funkgcja ta jest przydatna, jesli
w instalaciji, ktorg sterujemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewngtrzne (na przyktad
dodatkowe $wiato). OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane
wczesniej polecenie, wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytacznie zaprogra-
mowane wyjscie, ignorujac polecenie skierowane do silnika.

Kanat radiowy4 (0x12)

Wyjscie zostaje aktywowane, gdy zostanie przestane polecenie za pomoca nadajnika. Funkgcja ta jest przydatna, jesli
w instalaciji, ktérg sterujemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaly przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad
dodatkowe $wiatto). OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane
wczesniej polecenie, wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytgcznie zaprogra-
mowane wyjscie, ignorujac polecenie skierowane do silnika.

Wyjscie 1 (flash)

Na tym wyjsciu mozna wybrac jedng z funkcji opisanych w Tabeli 3.




TABELA 3: KONFIGURACJA WYJSC

Nie okreslono

Wyjscie nie jest aktywowane.

kob (= kontrolka otwartej bramy)

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujacej:

kontrolka zgaszona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;

wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;

kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia.
Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

Kob1

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace:

kontrolka stale zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia lub maksymalnego Zamknigcia;
wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;

kontrolka zgaszona = automatyka zatrzymana w pozycji roznej od maksymalnego Zamkniecia lub maksymalnego
Otwarcia.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

Kob2

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;j:
kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;

wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;

kontrolka zgaszona = automatyka zatrzymana w pozycji maksymalnego Otwarcia.
Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

brama otwarta

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;j:
kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia;
kontrolka zgaszona = automatyka w innych pozycjach.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

brama zamknieta

Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;:
kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
kontrolka zgaszona = automatyka w innych pozycjach.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

kontrolka konserwacji

Zaprogramowana kontrolka informuje o liczbie wykonanych manewrdw, powiadamiajgc tym samym o ewentualnej
koniecznosci przeprowadzenia prac konserwacyjnych instalacji:

kontrolka wigczona przez 2 sek. na poczatku manewru Otwarcia = liczba wykonanych manewrdw nie przekracza
80%;

kontrolka miga caty czas podczas wykonywania manewru = liczba wykonanych manewréw pomiedzy 80% a 100%;
kontrolka miga stale = liczba wykonanych manewrdw przekroczyta 100%.

lampa ostrzegawcza

Lampa sygnalizujgca informuje o wykonywanym manewrze, migajac z okreslona czestotliwoscia (0,5 sekundy za-
Swiecona; 0,5 sekundy zgaszona).

Wyjscie aktywne 12 Vcc / max 21 W

Lampa ostrzegawcza 1

Ta funkcja umozliwia kontrolce nieustanne miganie z regularng czestotliwoscia (0,5 sekundy zaswiecona; 0,5 sekun-
dy zgaszona), zardwno podczas wykonywania manewru jak i podczas, kiedy automatyka jest nieruchoma.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

Lampa ostrzegawcza 24V

Kontrolka informuje o wykonywanym manewrze, migajac z okreslong czestotliwoscia (0,5 sekundy zaswiecona; 0,5
sekundy zgaszona).

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

Swiatetko nocne

Funkcja typu ON/OFF. Wazne — Swiatetko nocne nie jest kontrolowane timerem, w zwigzku z tym, ze wzgleddéw
bezpieczenstwa, zalecane jest zastosowanie lampy, ktéra wytrzyma ciepto emitowanego swiatta.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

Zawsze zaswiecone

Ta funkcja umozliwia kontrolce ciagte Swiecenie, zardwno podczas wykonywania manewru, jak i podczas kiedy
automatyka jest nieruchoma.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

zamek elektryczny 1

Jegli funkcja ta zostanie zaprogramowana, podczas wykonywania manewru Otwarcia aktywuije sie zamek elektrycz-
ny na czas rowny czasowi zaprogramowanemu w funkcji “czas zamka elektrycznego — konfiguracja wyjsc¢”.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

blokada elektryczna 1

Jesli funkcja ta zostanie zaprogramowana, podczas wykonywania manewru Otwarcia aktywuje sie zamek elektrycz-
ny na czas rowny czasowi zaprogramowanemu w funkgji “czas zamka elektrycznego — konfiguracja wyjs¢”.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / max 10 W

blokada elektromagnetyczna 1

Jesli funkcja ta zostanie zaprogramowana, blokada elektromagnetyczna aktywuije sie, kiedy instalacja znajduje sie
w pozycji maksymalnego Zamkniecia. Pamietaj — W kazdej innej sytuacji blokada elektromagnetyczna jest dez-
aktywowana. Kiedy blokada elektromagnetyczna dezaktywuje sie, przed rozpoczeciem manewru Otwarcia musi
uptyna¢ czas zaprogramowany w funkgji “czas blokady elektromagnetycznej — konfiguracja wyjs¢”, ktéry opdznia
rozpoczecie manewru.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W

Swiatto czerwone

Funkcja ta informuje o funkcjonowaniu automatyki w poszczegodlnych fazach manewru Zamkniecia:
wolne miganie = manewr Zamkniecia w toku;

Swiatto zaswiecone = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;

Swiatto zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozyciji.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W




Swiatto zielone Funkcja ta informuje o dziataniu automatyki w poszczegoélnych fazach manewru Otwarcia:
wolne miganie = manewr Otwarcia w toku;

Swiatto zapalone = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia;

Swiatlo zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozyciji.

Wyjscie aktywne 24Vce / max 10 W

kanat radiowy nr 1 Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla sterowania wyjsciem 1 (flash), wéwczas bedzie sie ono kazdorazowo
aktywowato po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest przydatna jesli w instalacji, ktora steruje-
my przy uzyciu jednego nadajnika, zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad dodatkowe swiatto).
OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane wezesniej polecenie,
wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytacznie zaprogramowane wyjscie, igno-
rujac polecenie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vce / max 10 W

kanat radiowy nr 2 Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla sterowania wyjsciem 1 (flash), wéwczas bedzie sie ono kazdorazowo
aktywowato po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest przydatna, jesli w instalaciji, ktorg steru-
jemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad dodatkowe swiatto).
OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane wezesniej polecenie,
wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytgcznie zaprogramowane wyjscie, igno-
rujac polecenie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W

kanat radiowy nr 3 Jegli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla sterowania wyjsciem 1 (flash), wowczas bedzie sie ono kazdorazowo
aktywowato po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest przydatna, jesli w instalaciji, ktorg steru-
jemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad dodatkowe swiatto).
OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane wczedniej polecenie,
wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytacznie zaprogramowane wyjscie, igno-
rujac polecenie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W

kanat radiowy nr 4 Jegli ten kanat radiowy zostanie ustawiony dla sterowania wyjsciem 1 (flash), wowczas bedzie sie ono kazdorazowo
aktywowato po wystaniu polecenia przy uzyciu nadajnika. Funkcja ta jest przydatna, jesli w instalaciji, ktorg steru-
jemy przy uzyciu jednego nadajnika zostaty przewidziane urzadzenia zewnetrzne (na przyktad dodatkowe swiatto).
OSTRZEZENIE — Jesli ten kanat radiowy w Odbiorniku Centrali jest juz zajety przez wczytane wczesniej polecenie,
wowczas po aktywacji kanatu nadajnikiem, Centrala bedzie aktywowata wytacznie zaprogramowane wyjscie, igno-
rujac polecenie skierowane do silnika.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W

Petla1 Wyjscie to odzwierciedla stan polecenia nadchodzacy z Petli1, zgodnie z ustawiong konfiguracja.
Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W
Petla2 Wyjscie to odzwierciedla stan polecenia nadchodzacy z Petli2, zgodnie z ustawiong konfiguracja.

Wyjscie aktywne 24Vcc / max 10 W

wyjscie 2

Na tym wyjsciu mozna wybrac¢ jedng z funkgji opisanych w Tabeli 3, wiacznie z funkcjami opisanymi ponizej.

Sygnat dzwigekowy/Syrena (0x1d) Ta funkcja umozliwia aktywacje wyjscia (podtaczonego do sygnatu dzwiekowego), gdy wystepuja dwie interwencije
ogranicznika sity (amperometrycznej) podczas tego samego manewru. Po osiggnieciu tej sytuacji, nastepuje zablo-
kowanie bariery i nie otrzymuje ona wiecej polecen. Sygnat dzwigkowy pozostaje aktywny przez 5 minut; po uptywie
tego czasu, nastepuje dezaktywacja syreny, ale bariera zostaje zablokowana.

W celu odblokowania bariery, nalezy nacisnac przycisk STOP na centrali lub dziatajac na wejsciu zacisku STOP.
Wyijscie aktywne 24Vcc / max 10W

wyjscie 3

Na tym wyjsciu mozna wybrac¢ jedna z funkgji opisanych w Tabeli 3, wiacznie z funkcjami opisanymi ponizej.

Wirnik (0x20) Ta funkcja umozliwia aktywacje wyjscia (podtaczonego do wirnika), gdy bariera jest w ruchu i przez 1 minute od
zakoriczenia manewru.
Wyjscie aktywne 24Vce / max 10W

Czas zamka elektrycznego

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze sie zawiera¢ w przedziale pomiedzy 0,1 i 10 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 2 sek. Funkcja ta
pozwala na zaprogramowanie czasu, w jakim pozostanie aktywowane wyjscie zaprogramowane jako zamek elektryczny.

czas opo6znienia blokady elektromagnetycznej

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0,1 a 10 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 2 sek. Funkcja ta po-
zwala na zaprogramowanie w Centrali czasu, ktdry musi uptyna¢ pomiedzy zakoriczeniem manewru Zamkniecia a rozpoczeciem manewru Otwarcia, kiedy
blokada elektromagnetyczna zostaje zwolniona.

czas swiatetka nocnego

Parametr wyrazany w sekundach, jego wartos¢ moze zawiera¢ sie w przedziale pomiedzy 0 a 250 sek. Ustawienie fabryczne wynosi 60 sek. Funkcja ta
pozwala na zaprogramowanie czasu trwania momentu startu silnika.




DIAGNOSTYKA

wejscia / wyjscia

Funkcja ta pozwala na wizualizacje stanu dziatania wszystkich wejs¢ i wyjs¢ znajdujacych sie na Centrali. Funkcje wejsc i wyjs¢ zostaty opisane w Tabeli 4.

Pozycja automatyki

Wskazuje pozycie fizyczng enkodera i jest wyrazona w impulsach enkodera w odniesieniu do pozycji w zamknieciu.

* Diagnoza 1 - IN

FUNKCJA OPIS

TABELA 4: DIAGNOSTYKA wej$é/ wyj$é

WEJSCIA RADIOWE (On / Off):

Kanat 1

Wskazuje kiedy jest aktywny kanat 1 odbiornika radiowego.

Kanat 2 Wskazuije kiedy jest aktywny kanat 2 odbiornika radiowego.
Kanat 3 Wskazuje kiedy jest aktywny kanat 3 odbiornika radiowego.
Kanat 4 Wskazuje kiedy jest aktywny kanat 4 odbiornika radiowego.

SZEREGOWE WEJSCIA RADIOWE

Informuije kiedy Centrala otrzymuje od odbiornika radiowego polecenie szeregowe za posrednictwem BusT4. Mini-
malna ilos¢ tych polecen to 1 a maksymalna to 15.

Petla1 Wskazuje, gdy petla zostaje aktywowana na skutek zajecia masy metalowej.

Petla2 Wskazuje, gdy petla zostaje aktywowana na skutek zajecia masy metalowe;.

PRZYCISKI KARTY:

nri Wskazuije kiedy zostaje wcisniety przycisk 1 (= OPEN) na Centrali.

nr2 Wskazuje kiedy zostaje wcisnigty przycisk 2 (= STOP) na Centrali.

nr3 Wskazuje kiedy zostaje wcisniety przycisk 3 (= CLOSE) na Centrali.

PRZELACZNIK KIERUNKU Informuje o stanie dziatania przetgcznika kierunku manewru wykonywanego przez instalacje.
STAN WEJSC:

wejscie 1 Wskazuije kiedy jest aktywne wejscie 1.

wejscie 2 Wskazuije kiedy jest aktywne wejscie 2.

wejscie 3 Wskazuije kiedy jest aktywne wejscie 3.

wejscie alt Wskazuije kiedy jest aktywne wejscie alt.

KONFIGURACJA ALT Informuje jaki typ podtaczenia znajduje sie na zacisku alt. Mozliwe sg nastepujace typy podtaczen: nieskonfiguro-

wane; NC; NO; 1 zabezpieczajaca listwa krawedziowa opornosciowa 8K2; 2 zabezpieczajace listwy krawedziowe
opornosciowe 8K2, 1 zabezpieczajgca listwa krawedziowa optyczna OSE; niestandardowe.

SILNIK 1 (On / Off):

Ogranicznik korncowy otwarcia

Informuje kiedy silnik 1 osiggnie pozycje maksymalnego Otwarcia.

Ogranicznik koncowy zamkniecia

Informuje kiedy silnik 1 osiagnie pozycje maksymalnego Zamkniecia.

PROG MANEWRU:

Informuje jaki jest stan pracy ogranicznika manewrow. Moze on osiggac nastepujace poziomy:

poziom: OK;

poziom: PROG 1; manewr rozpoczyna sie z 2 sek. opdZnieniem;

poziom: PROG 2; manewr rozpoczyna sie z 5 sek. opéznieniem;

poziom: ALARM SILNIKA; manewr mozliwy tylko w obecnosci operatora.

8 OSTATNICH MANEWROW

Informuje o ewentualnych anomaliach, ktdre wystgpity podczas normalnej pracy automatyki. Wizualizacja obejmuje
8 ostatnich manewrow.

OTWARCIE Informuje czy funkcja jest aktywna.

AUTOMATYCZNE

¢ Diagnoza 1 - OUT

DANE OGOLNE:

Stand-by Informuje kiedy automatyka znajduje sie w stanie stand-by.

ZASILANIE: Wskazuje typ zrodta pradu wykorzystywany przez automatyke - sie¢ elektryczna (120/230 Vac) lub akumulator

buforowy (24 Vcc)

BLEDY PAMIECI:

Map M1 Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, dotyczacych wartosci mocy potrzebnej silnikowi 1 do
wykonania manewru.

Reg Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych w Centrali, odnoszacych sie do parametrow mozliwych
do regulacii.

Funkcje Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, odnoszacych sie do funkgcji mozliwych do zaprogramo-
wania z Oview.

Alt Informuje o ewentualnych btedach we wczytanych danych, odnoszacych sie do konfiguracji wejscia alt.

Bluebus Informuje 0 ewentualnych btedach we wczytanych danych, odnoszacych sie do konfiguracji urzadzen podtaczo-
nych do wejscia bluebus.

Pozycje Informuje o0 ewentualnych btedach we wczytanych danych, odnoszacych sie do pozycji.

STAN ENKODERA:

Abs M1 Informuje o ewentualnych btedach w odczycie lub stanie pracy enkodera absolutnego silnika 1.

WYJSCIA:

Wyjscie 1 Wskazuje kiedy jest aktywne wyjscie 1. Uwaga — Obecnos¢ napiecia 12/24 Vcc.

Wyjscie M1 Informuje kiedy silnik 1 pracuje.

ALARMY:

Przeciazenie wyjscia 1

Informuje o przeciazeniu elektrycznym lub zwarciu na wyjsciu 1 lub na $wiatetku nocnym znajdujgcym sie na Cen-
trali.

Przeciazenie wyjscia 2

Informuje o przeciazeniu elektrycznym lub zwarciu na wyjsciu 2.




Niski ogranicznik krarnicowy M1 Wskazuje, ze enkoder absolutny silnika 1 znajduje sie w pozycii bliskiej minimalnemu limitowi (0%), przy ktorym silnik
nie powinien dziatac.

Wysoki ogranicznik krancowy M1 | Wskazuje, ze enkoder absolutny silnika 1 znajduje sie w pozyciji bliskiej maksymalnemu limitowi (100%), przy ktorym
silnik nie powinien dziatag.

Pozostate parametry

Funkcja ta pozwala na wizualizacje stanu niektorych parametrow mierzonych przez Centrale. Parametry zostaty opisane w Tabeli 5.
TABELA 5: DIAGNOSTYKA pozostate parametry

PARAMETR OPIS

¢ Diagnoza 2
POZOSTALE PARAMETRY:

Swiatetko nocne Dotyczy licznika czasu wytgczajacego Swiatetko nocne.

Czas pauzy Dotyczy licznika czasu, ktéry oblicza czas pauzy pomiedzy jednym manewrem a drugim.

Napiecie urzadzen Dotyczy napigcia dostarczanego do urzadzen zewnetrznych.

Prad $redni Bus Dotyczy wartosci pradu pobieranego przez urzadzenia podtaczone do wyjscia bluebus. Wartos¢ podawana jest w
procentach.

SILNIK 1:

Moment obrotowy Warto$¢ podawana jest w procentach.Informuje jaka jest warto$¢ momentu obrotowego w silniku 1 podczas ma-
newru.

Predkoscé Informuje jaka jest predkosc silnika 1 podczas manewru. Wartos¢ podawana w procentach.

Napiecie Informuje jaka jest wartos¢ napiecia sredniego dostarczanego do silnika 1 podczas manewru. Wartos¢ podawana
w procentach.

Pozycja enkodera Informuije o rzeczywistej pozycji enkodera. Jest ona obliczana w procentach przy uwzglednieniu jako wartosci kran-
cowych minimalnej pozycji enkodera (rdwnej 0 = 0%) oraz maksymalnej pozycji enkodera (réwnej 4096 = 100%).
Dzieki tej informacji mozna stwierdzi¢, czy enkoder nie znajduje sie w pozycji potozenia granicznego, a wiec poza
strefag normalnego dziatania enkodera absolutnego.

Diagnostyka urzadzen bluebus

Funkcja ta pozwala na wizualizacje typu urzadzenia, stanu pracy i konfiguracji urzadzen podtaczonych do wyjscia Bluebus. Parametry te zostaty opisane w
Tabeli 6.

TABELA 6: DIAGNOSTYKA urzadzen bluebus

PARAMETR OPIS

¢ Bluebus

FOTOKOMORKI:

FOTOKOMORKA Informuje, czy w instalacji wystepuje fotokomaorka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FOTOKOMORKA I Informuje, czy w instalacji wystepuje fotokomaorka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FOTOKOMORKA 1 Informuje, czy w instalacji wystepuje fotokomaorka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FOTOKOMORKA 1 Il Informuije, czy w instalacji wystepuje fotokomarka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FOTOKOMORKA 2 Informuje, czy w instalacji wystepuje fotokomaorka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FOTOKOMORKA 2 II Informuije, czy w instalacji wystepuje fotokomaorka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FOTOKOMORKA 3 Informuje, czy w instalacji wystepuje fotokomaorka, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata prawidtowo wczytana do
Centrali.

FTA Informuje, czy w instalacji wystepuje zabezpieczajgca listwa krawedziowa, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata
prawidtowo wczytana do Centrali.

FTB Informuje, czy w instalacji wystepuje zabezpieczajgca listwa krawedziowa, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata
prawidtowo wczytana do Centrali.

FTC Informuje, czy w instalacji wystepuje zabezpieczajgca listwa krawedziowa, jaki jest jej stan pracy oraz, czy zostata
prawidtowo wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA OTWORZ Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomdrka sterujgca, jaki jest jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo
wczytana do Centrali.

FOTOKOMORKA OTWORZ Il Informuje czy w instalacji wystepuje fotokomadrka sterujaca, jaki jest jej stan pracy oraz czy zostata prawidtowo
wczytana do Centrali.

POLECENIA:

POLECENIE 1 Informuje czy w instalacji wystepuje urzadzenie sterujace, jaki jest jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo
wczytane do Centrali.

POLECENIE 2 Informuje czy w instalacji wystepuje urzadzenie sterujace, jaki jest jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo
wczytane do Centrali.

POLECENIE 3 Informuje czy w instalacji wystepuje urzadzenie sterujace, jaki jest jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo
wczytane do Centrali.

POLECENIE 4 Informuje czy w instalacji wystepuje urzadzenie sterujace, jaki jest jego stan pracy oraz czy zostato prawidtowo
wczytane do Centrali.

POLECENIE 5 (SYGNALIZACJA Informuje, czy w instalacji wystepuje urzadzenie sterujgce odnoszace sie do sygnalizacji swietlnej 1 oraz, czy zostato

SWIETLNA 1) prawidtowo wczytane do Centrali.

POLECENIE 6 (SYGNALIZACJA Informuje, czy w instalacji wystepuje urzadzenie sterujgce odnoszace sie do sygnalizacji Swietinej 2 oraz, czy zostato

SWIETLNA 2) prawidtowo wczytane do Centrali.

POZOSTALE:




BRAMA WJAZDOWA Informuje jaki jest staty stan pracy automatyki.

BLOKADA AUTOMATYKI Informuje o zablokowaniu automatyki po wystaniu polecenia “Zablokuj”.

PAMIEC Informuje o wystgpieniu problemu w zakresie danych wczytanych do Centrali, a odnoszacych sie do urzadzen
bluebus.

BUS Informuje o ewentualnym zwarciu na wyjsciu Bluebus.

STAND-BY Informuje kiedy Centrala znajduje sie w stanie stand-by.

POZOSTALE URZADZENIA:

Swiatetko nocne Informuje, czy wystepuje urzadzenie sterujace, jaki jest jego stan pracy i, czy zostato ono prawidtowo wczytane do
Centrali.

blokada elektromagnetyczna Informuje, czy wystepuje urzadzenie sterujgce, jaki jest jego stan pracy i, czy zostato ono prawidtowo wczytane do
Centrali.

ZAMEK ELEKTRYCZNY Informuje, czy wystepuje urzadzenie sterujace, jaki jest jego stan pracy i, czy zostato ono prawidtowo wczytane do
Centrali.

SYGNALIZACJA SWIETLNA:

SYGNALIZACJA SWIETLNA 1 Informuje jaki jest stan pracy urzadzenia.

SYGNALIZACJA SWIETLNA 2 Informuje jaki jest stan pracy urzadzenia.

Diagnostyka wzrokowa (0xd5)

Aktywujac funkcje, diody LED programowania (od L1 do L8) przestaja wyswietla¢ stan funkcji programowania i wyswietlajg nastepujace stany:
L1: aktywacja out1

L2: aktywacja out2

L3: aktywacja out3

L4: odpowiedz BusT4

L5: aktywacja Petli1

L5: aktywacja Petli2

L7: aktywacja silnika

L8: aktywacja hamulca

Funkcja diagnostyki wzrokowej nie zostaje zapisana w pamieci, wiec po kazdym uruchomieniu, diody LED wyswietlaja funkcje programowania.

KONSERWACJA

prég alarmu recznego

Wartos¢ tego parametru moze zawierac sie w przedziale pomiedzy 0 a 16777215 (manewrdw). Ustawienie fabryczne w trybie “recznym”, wynosi 200000
(manewrow). Ta funkcja umozliwia zaprogramowanie limitu odniesienia, powyzej ktdrego nalezy wykona¢ konserwacje automatyki.

licznik czesciowy

Funkcja ta pozwala na kontrole liczby manewréw wykonanych przez automatyke po przeprowadzeniu konserwagii.

usuwanie konserwacji

Parametr typu ON / OFF, ustawiony fabrycznie na “OFF”. Funkcja ta pozwala na usuniecie wartosci “licznika czesciowego”. Operacja musi zostac przepro-
wadzona po poddaniu automatyki konserwacii.

historia zdarzen

Funkcja ta pozwala na wizualizacje “zdarzen” wytworzonych lub odebranych przez Centrale. Przez “zdarzenie” rozumie sie sytuacije, ktdra zmienia stan pracy
Centrali jak na przyktad: aktywacja jednego z wejsc, zakonczenie manewru, zadziatanie fotokomaorki lub wejscia alt, itd.Wizualizacja obejmuje date oraz rodzaj
zdarzenia.

aktualizacja oprogramowania

Ta funkcja umozliwia aktualizowanie oprogramowania centrali z pomoca innego, kompatybilnego oprogramowania, bez koniecznosci dokonywania wymiany
karty.

Aby wykona¢ aktualizacje nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

01. Sciqgnaé zaktualizowany plik oprogramowania (aktualizacja do oprogramowania jest dostepna na stronie internetowej www.nice-service.com);

02. Zaznaczy¢ pod hastem “Funkcje zaawansowane” funkcje “Aktualizacja oprogramowania”;

03. Na stronie, ktdra zostanie wyswietlona nalezy zaznaczy¢ “Wybierz plik” i nastepnie zaznaczyc¢ tyle, co Sciagniety plik aktualizacji. Z lewej strony mozna
przejrze¢ dane dotyczace oprogramowania urzgdzenia przeznaczonego do aktualizacji, natomiast z prawej strony dane dotyczace zaktualizowanego opro-
gramowania oraz kompatybilne wersje sprzetu komputerowego;

04. 04. Jezeli plik jest kompatybilny, na przycisku pojawi si¢ napis “Zaktualizuj firmware” i po jego zaznaczeniu rozpoczyna sie proces aktualizacji. Jezeli po
zakoriczeniu procedury zostanie wyswietlony napis “Aktualizacja zakonczyta sie powodzeniem” oznacza to, ze aktualizacja zostata prawidtowo zakoriczona.
Natomiast, jezeli na przycisku zostanie wyswietlony napis “Sprobuj ponownie”, nalezy zaznaczy¢ przycisk, aby powtorzy¢ aktualizacje.

Jezeli aktualizacja nie zostanie wykonana, mozna prébowac ponownie kilka razy lub tez mozna powrdci¢ do strony “Lista urzadzen”, zaznaczajac “Wstecz”
i nastepnie zadecydowac w jaki sposob postepowac. Na tej stronie urzadzenie, na ktérym poprzednio byty wykonywane operacje nie bedzie juz widoczne i
aby je wyswietli¢ nalezy zaznaczy¢ strzatke w doét, widoczna z prawej strony, i nastepnie zaznaczy¢ funkcije “Urzadzenia w fazie boot”. Umozliwia ona wyszu-
kiwanie urzadzen, ktdre sg gotowe do aktualizacji oprogramowania.

Teraz mozna sprébowac ponownie wykonac¢ aktualizacje, powtarzajac catg procedure opisang wyzej.

Jezeli zakonczenie aktualizacji nie jest mozliwe zaleca sie skontaktowanie sie z Serwisem Technicznym Nice.

pozwolenia uzytkownika

Dzieki tej funkciji, instalator moze zdecydowad, ktdre funkcje i parametry beda widoczne i mozliwe do zmiany dla uzytkownika. Instalator moze zdecydowac
na przyktad, by ze wzgledow bezpieczenstwa uniemozliwi¢ uzytkownikowi zmiane parametrow mocy i predkosci silnika automatyki.

Pozwoleniami uzytkownika mozna zarzadza¢ wytacznie przy wykorzystaniu “hasta instalatora” (zarzadzanie hastem — funkcje podstawowe). Pamietaj —
Wszystkie parametry poszczegolnych funkcji Centrali lub Odbiornika sa fabrycznie ustawione jako nieaktywne.




