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ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE UND
VORSICHTSMASSNAHMEN

ALLGEMEINE HINWEISE

ACHTUNG! Wichtige Sicherheitshinweise. Halten Sie alle
Anweisungen strikt ein. Eine unsachgeméaBe Installation
kann schwerwiegende Schaden verursachen.

ACHTUNG! Wichtige Sicherheitshinweise. Die Sicherheit
von Personen ist nur gewahrleistet, wenn die folgenden
Anweisungen eingehalten werden. Bewahren Sie diese
Anleitung sorgfiltig auf.

GemaB der aktuellen europdischen Gesetzgebung muss
ein Torantrieb entsprechend den harmonisierten Normen
der EG-Maschinenrichtlinie ausgefiihrt werden, die es er-
lauben, eine Erklarung liber die vermutliche Konformitat
des Antriebs auszustellen. Daher miissen der Anschluss
an das Stromnetz, die Abnahmepriifung, Inbetriebset-
zung und die Wartung des Geréts von einem Fachbetrieb
ausgefiihrt werden.

Um alle Gefahren im Zusammenhang mit einer unvor-
hergesehenen Riicksetzung der Temperatursicherung
zu verhindern, darf dieses Gerat nicht iiber eine externe
Schaltvorrichtung (z. B. eine Zeitschaltuhr) versorgt oder
an einen Stromkreis angeschlossen werden, der regel-
maBig ein- oder ausgeschaltet wird.

ACHTUNG! Beachten Sie die folgenden Hinweise:

- Vor der Installation anhand der ,TECHNISCHEN DATEN DES
GERATS" priifen, ob das Gerat fur die betreffende Automation
geeignet ist. Das Gerat NICHT installieren, wenn es nicht dafur
geeignet ist.

- Das Gerat darf erst verwendet werden, nachdem es wie im Ab-
schnitt ,,Endprifung und Inbetriebnahme® beschrieben in Be-
trieb genommen wurde.

- Vor der Installation des Geréts ist sicherzustellen, dass das ge-
samte Material in technischem einwandfreiem Zustand und fur
den Einsatzzweck geeignet ist.

- Das Gerat darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) mit
eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen Fa-
higkeiten oder mangelnder Erfahrung bzw. Kenntnis bedient
werden.

- Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

- Erlauben Sie es Kindern nicht, mit den Befehlseinrichtungen
dieses Gerats zu spielen. Die Fernbedienungen von Kindern
fernhalten.

- Die Stromversorgung der Anlage muss Uber eine Trennvorrich-
tung (nicht im Lieferumfang enthalten) ausgefuhrt sein, deren
Offnungsabstand der Kontakte eine vollstdndige Unterbrechung
gemén Uberspannungskategorie Ill garantiert.

- Das Gerét bei der Installation vorsichtig handhaben und Quet-
schungen, StoBe, Herunterfallen sowie den Kontakt mit Fliissig-
keiten jeder Art vermeiden. Das Gerat von Warmequellen und
offenen Flammen fernhalten. Diese Handlungen kénnen das
Gerat beschédigen und Funktionsstorungen oder Gefahrensitu-
ationen verursachen. In diesen Féllen die Installation unverzlg-
lich abbrechen und den Kundendienst einschalten.
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Der Hersteller haftet nicht fir Vermdgens-, Personen- oder
Sachschaden, die durch Nichtbeachtung der Montageanwei-
sungen entstehen. In diesen Fallen ist die Garantie fur Material-
fehler ausgeschlossen.

Der A-bewertete Schalldruckpegel ist geringer als 70 dB(A).
Kinder dirfen Reinigung- und Wartungsarbeiten, die dem Be-
nutzer obliegen, nur dann austiben, wenn sie von einer erwach-
senen Person beaufsichtigt werden.

Vor jedem Eingriff an der Anlage (Wartung, Reinigung) das Gerat
immer erst vom Stromnetz und gegebenenfalls den Batterien
trennen.

Prifen Sie die Anlage regelméBig auf eventuelle Ungleichge-
wichte, Abnutzungserscheinungen und Schéaden insbesondere
von Kabeln, Federn und Halterungen. Verwenden Sie das Ge-
rét nicht, wenn eine Reparatur oder Einstellung erforderlich ist,
da eine unkorrekte Installation oder ein nicht ordnungsgemaier
Gewichtsausgleich des Antriebs zu Verletzungen fihren kann.
Das Verpackungsmaterial des Produkts muss entsprechend
den einschlagigen Umweltschutzvorschriften entsorgt werden.
Wenn das zu automatisierende Tor mit einer FuBgangertir aus-
gestattet ist, muss die Anlage mit einem Steuersystem ausge-
stattet sein, das den Motorbetrieb bei gedffneter FuBgangertir
verhindert

HINWEISE ZUR INSTALLATION

Vor dem Einbau des Antriebsmotors sicherstellen, dass alle me-
chanischen Komponenten in technisch einwandfreiem Zustand
sind, sich korrekt im Gleichgewicht befinden und der Antrieb
vorschriftsgemal bedient werden kann.

Sicherstellen, dass die Bedienelemente ausreichenden Abstand
zu den Bewegungsteilen haben und eine direkte Sicht erlauben.
Sofern kein Schllsselschalter benutzt wird, missen die Bedie-
nelemente auf einer Mindesthohe von 1,5m montiert werden
und durfen nicht zugénglich sein.

Vergewissern Sie sich, falls die Offnungsbewegung von einem
Brandschutzsystem kontrolliert wird, dass etwaige Fenster mit
einer Offnung Uber 200 mm zuvor mithilfe einer Steuerung ge-
schlossen werden.

Jede Form des Einklemmens zwischen sich bewegenden und
festen Teilen ist bei den Bewegungen vorherzusehen und zu
vermeiden.

Bringen Sie das Etikett fir die Bedienung von Hand dauerhaft
in der Nahe des Elements an, das die Bewegung selbst erlaubt.
Nach dem Einbau des Antriebsmotors sicherstellen, dass der
gesamte Mechanismus, das Schutzsystem und die manuellen
Bedienvorgange ordnungsgeman funktionieren.

2 PRODUKTBESCHREIBUNG UND
EINSATZZWECK

M-BAR und L-BAR sind elektromechanische Verkehrssperrschranken fur
den Gebrauch in Wohn- und Industrieanlagen. Sie kontrollieren das Offnen
und SchlieBen einer Fahrzeugdurchfahrt.

Diese Schranken sind mit einem elektromechanischen 24-V-Getriebemo-
tor, elektrischem Endschaltersystem und in den Deckel einbaubarer Blink-
leuchte (optionales Zubehdr) ausgeristet. Diese beiden Modelle kénnen
als gegeniberliegende Schranken im ,Master/Slave“-Betrieb installiert
werden, und damit auch an Fahrzeugdurchfahrten mit Breiten Gber 8 Me-
ter (siehe Abschnitt ,Antrieb im Modus SLAVE").

Die Steuerung ist fir den Anschluss an diverse Vorrichtungen des Opera
Systems von Nice sowie des Solarenergieversorgungssystems Solemyo
eingerichtet (siehe Abschnitt ,Anschluss des Solarenergie-Systems
Solemyo").

Die Schranken werden elektrisch angetrieben und kdnnen, bei Unterbre-
chung der Stromversorgung (Stromausfall), von Hand entriegelt und be-
wegt werden. Alternativ kann eine Pufferbatterie (Mod. PS224, optionales
Zubehor) verwendet werden, die gewéhrleistet, dass der Antrieb in den
ersten Stunden des Stromausfalls noch einige Bewegungen ausfiihren
kann. Soll dieser Zeitraum verlangert oder die Anzahl ausfihrbarer Bewe-
gungen erhoht werden, ist die Funktion ,Standby* zu aktivieren (siehe ,,
Tabelle 6").

Die Schranken sind mit den erhéltlichen Schrankenbdumen zu kombinie-
ren, einzeln oder paarweise, um die gewinschte Lange zu erreichen. Je
nach gewahitem Schrankenbaum ist unterschiedliches Zubehdr erhaltlich,
wie der Tabelle zu entnehmen ist.

Tabelle 1

Gehause | Schrankenbaum | Gummi | Beleuchtung g}:‘gﬁ;ﬁ;ﬁch ut2) Pendelstiitze
M3BAR |3 m ja ja - -

4m ja ja ja (1 Stick) ja
MSBAR 5m ja ja ja (1 Stiick) ja

5m ja ja ja (2 Stuck) ja
M7BAR |3+3m ja ja ja (2 Stuick) ja

3+4m ja ja - ja

3+4m ja ja ja (3 Stuick) ja
L9BAR |4+4m ja ja ja (3 Sttick) ja

4+5m ja ja - -

Wichtige Hinweise zum Gebrauch des Handbuchs:

- in diesem Handbuch bezieht sich die Bezeichnung ,Verkehrssperr-
schranke® auf die beiden Produkte ,M-BAR* und ,L9BAR*

- im Handbuch genanntes Zubehdr ist optional.

& ACHTUNG! - Jede Verwendung, die von der hier vorgege-
benen oder den in dieser Anleitung angegebenen Umge-
bungsbedingungen abweicht, gilt als unsachgemaB und
ist streng verboten!

UBEREINSTIMMUNG DES PRODUKTS MIT DER
STANDBY-VERORDNUNG
Die Kriterien der Standby-Verordnung wurden auf dieses Produkt nicht

angewandt, da es nicht fir den Gebrauch in Haushalten oder Blros* be-
stimmt ist.

2.1
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2.2 VERZEICHNIS DER KOMPONENTEN DES
PRODUKTS

LAbbildung 1” zeigt die Hauptbestandteile von M/L-BAR.
-~ ™

Schrankenbaumhalter

Gehause des Getriebemotors
Abdeckung

Elektronische Steuerung
Schrankenbaum

SchlUssel zur Verriegelung/Entriegelung

TmMOoOwW>

3 INSTALLATION

3.1 UBERPRUFUNGEN VOR DER INSTALLATION

& die Installation muss von qualifiziertem Fachpersonal un-
ter genauester Beachtung der Gesetze, Vorschriften und
Verordnungen und der Angaben in den vorliegenden An-
weisungen ausgefiihrt werden.

Vor der Installation des Produkts auszufihrende Kontrollen:

- Uberprifen Sie die Unversehrtheit der Lieferung

- Das zu verwendende Material muss in optimalem Zustand und flr den
vorgesehenen Verwendungszweck geeignet sein

- sicherstellen, dass alle im Abschnitt ,Einsatzbeschrdnkungen des
Produkts® aufgefihrten Einsatzgrenzen eingehalten werden kénnen

- prifen, ob der gewéhlte Installationsort fur die Gesamtabmessungen
des Produkts geeignet ist (siehe ,Abbildung 3")
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- sicherstellen, dass die fur die Installation des Produkts gewahite Ober-
flache fest ist und eine stabile Befestigung gewahrleisten kann

- der Befestigungsbereich darf nicht durch Uberschwemmungen gefahr-
det sein; nehmen Sie gegebenenfalls die Montage in angemessenem
Abstand zum Boden vor

- sicherstellen, dass um den Schrankenheber herum genug Raum ist, um
die manuelle Betatigung leicht und sicher ausfihren zu kdnnen

- sicherstellen, dass sich an der Bewegungsbahn des Schrankenbaums
keine Hindernisse befinden, die die Offnungs- und SchlieBbewegung
behindern kdnnen

- sicherstellen, dass jede Vorrichtung, die installiert werden soll, in ge-
schitzter und stoBsicherer Position angebracht werden kann.

- Uberprufen Sie, ob sich die Befestigungsstellen der verschiedenen Vor-
richtungen in stoBgeschutzten Bereichen befinden und ob die Oberfla-
chen ausreichend solide sind

- Bestandteile des Automatismus sollten nicht in Wasser oder andere
Flussigkeiten getaucht werden

- das Produkt nicht in der Nahe von Warmequellen, Flammen oder in ex-
plosionsgefanrdeter, salz oder séurehaltiger Umgebung positionieren.
Dies kann Schaden und Betriebsstérungen am Produkt sowie Gefahren
zur Folge haben

- die Steuerung an einer elektrischen Versorgungsleitung mit Sicherheits-
erdung anschlieBen

3.2 EINSATZBESCHRANKUNGEN DES PRODUKTS

Vor der Installation des Produkts auszuftihrende Kontrollen:

- sicherstellen, dass alle im Kapitel ,TECHNISCHE DATEN" aufgefihr-
ten Werte mit dem vorgesehenen Verwendungszweck vereinbar sind

- sicherstellen, dass die geschétzte Lebensdauer (siehe Abschnitt ,Halt-
barkeit des Produkts®“) mit dem vorgesehenen Verwendungszweck
vereinbar ist

- sicherstellen, dass alle in diesem Handbuch aufgefuhrten Einschrénkun-
gen, Bedingungen und Hinweise eingehalten werden kénnen.

3.2.1 HALTBARKEIT DES PRODUKTS

Bei der Haltbarkeit handelt es sich um die Lebensdauer des Produkts.
Der Wert der Haltbarkeit wird stark vom Grad der Bewegungsbelastung
beeinflusst: das heiBt, die Summe aller Faktoren, die zum Verschlei des
Produkts beitragen.
Um eine Schéatzung der Lebensdauer lhres Produkts durchzufihren, fah-
ren Sie wie folgt fort:
1. Werte der Eintrége in ,Tabelle 2 addieren, die sich auf die an der
Anlage vorliegenden Bedingungen beziehen
2. in der Grafik in ,Abbildung 2* eine senkrechte Linie vom eben er-
mittelten Wert ziehen, bis die Kurve gekreuzt wird. An diesem Punkt
eine waagerechte Linie bis zur Linie der ,Bewegungszyklen® zie-
hen. Der so bestimmte Wert ist die geschatzte Lebensdauer Ihres
Produkts.
Die in der Abbildung angegebenen Haltbarkeitswerte erhalt man unter
strikter Einhaltung des Wartungsplans, siehe Kapitel ,WARTUNG DES
PRODUKTS". Die durchschnittliche Produktlebensdauer ist ein geschétz-
ter und rein indikativer Wert, der auf der Grundlage strenger interner Tests
und unter Berlcksichtigung von Standardgebrauchsbedingungen, kor-
rekter Installation und Wartung geméaB dem technischen Handbuch von
Nice S.p.A. berechnet wurde. Dieser Wert kann durch variable Faktoren,
wie Klima- und Umweltbedingungen, beeinflusst werden, die die Leistung
erheblich beeintrachtigen kénnen. Es ist wichtig zu beachten, dass die
durchschnittliche Lebensdauer nicht mit der Produktgarantie gleichzuset-
zen ist.

Beispiel fiir die Berechnung der Lebensdauer: M5BAR mit Pendel-
stiitze, Geschwindigkeitsstufe 3

Der ,Belastungsgrad* fur diese Installationsart kann ,Tabelle 2* entnom-
men werden: 10 % (,Pendelstiitze”), 10 % (,Geschwindigkeitsstufe 3°).
Diese Werte mUssen addiert werden, um die Gesamtbelastung zu erhal-
ten, die in unserem Fall 20% betragt. Mit dem ermittelten Wert (20%) im
Diagramm auf der waagerechten Achse (,Belastungsgrad®) den entspre-
chenden Wert fUr die ,Bewegungszyklen® ermitteln, die unser Produkt in
seinem Betrigbsleben durchfiihren kann = zirka 750.000 Zyklen.



Tabelle2 | M

(3 M-BAR
Belastungsgrad 464,5 mm L
M3BAR |M5BAR |M7BAR |L9BAR =
Schrankenbaumgelenk 20 15 ) . .
(XBA11) o @L
Geschwindigkeitsstufe 4 | 15 10 15 15 @T ? E)
Geschwindigkeitsstufe 3 |0 0 10 10 ° E oS
Bewegungsunterbrechung o)
durch Fotozelle > 10% 15 10 15 15 =t E
Bewegungsunterbrechung ° Nlo
durch Halt > 10% 10 10 15 15 . S
Pendelstiitze (WA12) - 10 10 10 A
Kraft gleich 5 oder 6 10 10 10 10 -
Kraft gleich 4 oder 5 5 5 5 5
298,5 mm 400 mm
Salzhaltige Luft 10 10 10 10 ‘ L
Staub- oder sandhaltige 5 5 5 5 L-BAR
Umgebung .
Gitterbehang ) 5 5 5
(Unterkriechschutz)
Umgebungstemperatur m
Uber 40 °C und unter 0 °C 5 5 ° ° @T é E)
@
E e o Y \
4 N IS
(2 o
3 E
° S
3.000.000 _l - S
[
A )
—~ 2.500.000 \ o
< 298,5 mm | | 500 mm
& 2.000.000 \_ ‘ Y,
=
E \
; 1.500.000 3.4 EMPFANG DES PRODUKTS
2 Folgende Bestanditeile sind im Lieferumfang des Produkts enthalten.
e}
% 1.000.000 \ - ~
8 S — 0 A
—  500.000 — By \
5 o
0 N /
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Q\
Belastungsgrad (%)
- J °
(o)
3.3 IDENTIFIZIERUNG UND GESAMTABMESSUNGEN N
Die Gesamtabmessungen und das Schild (A) zur Produktidentifikation sind
in ,Abbildung 3“ ersichtlich.
\\/
- J
A Verkehrssperrschranke mit integrierter Steuerung
B Schrankenbaumhalter und -abdeckung
C 2 Gehause fir Fotozellen
D Aluminiumeinsatz 300 mm (nur zu finden bei M3BAR, M5BAR,
M7BAR)
E fester Schrankenbaum-Stopfen; 2 Einsétze fir Gummipuffer; 2
Einsatze ohne Gummipuffer
F Schitissel zur manuellen Ent- und Verriegelung des Schranken-
baums; Schllssel fir das Schloss der Abdeckung; Metallkleinteile
(Schrauben, Unterlegscheiben usw.)
G Fundamentplatte
H 4 Verankerungen

Aluminiumeinsatz 700 mm (nur bei LOBAR)

DEUTSCH-5



3.5 VORBEREITENDE ARBEITEN VOR DER INSTALLATION
Die Abbildung zeigt ein Beispiel flr eine Automatisierungsanlage, die mit Nice-Komponenten realisiert wurde.

e e N
1

. J

A Fotozellen Die oben genannten Komponenten wurden nach einem typischen und ge-

B Fotozellen auf Standséule brauchlichen Schema positioniert. Mithilfe des Beispiels von ,Abbildung

C Schlusselschalter 5" die ungefahre Position bestimmen, in der die flr die Anlage vorgesehe-

D Schrankenheber nen Komponenten installiert werden sollen.

Tabelle 3

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN DER STROMKABEL

Bezeichnung Eigenschaften des Kabels

VERSORGUNGSKABEL GETRIEBEMOTOR
1 1 Kabel 3 x 1,5 mm?
Maximale L&nge 30 m [Anmerkung 1]

BLUEBUS-Kabel
2 1 Kabel 2 x 0,5 mm?
Maximale L&nge 20 m [Anmerkung 2]

Kabel SCHLUSSELSCHALTER
3 2 Kabel 2 x 0,25 mm? [Anmerkung 3]
Maximale L&nge 30 m

Kabel EINGANG OPEN
1 Kabel 2 x 0,25 mm?
Maximale L&nge 30 m

Kabel EINGANG CLOSE
2 x 0,25 mm?
Maximale Lange 30 m

Kabel BLINKLEUCHTE [Anmerkung 4]
1 Kabel 2 x 0,5 mm?
Maximale L&nge 30 m

Andere Kabel | Kabel ANTENNE
1 abgeschirmtes Kabel vom Typ RG58

Maximale L&nge 15 m; empfohlen < 5 m

Kabel LEUCHTE SCHRANKE OFFEN [Anmerkung 4]
1 Kabel 2 x 0,5 mm?
Maximale Lange 30 m

Kabel SCHRANKENBAUM-LICHTER [Anmerkung 4]

Kabel MASTER/SLAVE
1 Kabel 2 x 1 mm?

Maximale L&nge 20 m

6 - DEUTSCH

Anmerkung 1 Wenn das Versorgungskabel langer als 30 m ist,
muss ein Kabel mit gréBerem Querschnitt benutzt werden (3 x
2,5 mm?) und es ist eine Sicherheitserdung in der Nahe der Au-
tomation erforderlich.

Anmerkung 2 Falls das BlueBus-Kabel langer als 20 ist (bis maximal
40 m), muss ein Kabel mit einem gréBeren Querschnitt verwen-
det werden (2 x 1 mm?).

Anmerkung 3 Diese zwei Kabel kénnen durch ein einzelnes Kabel
mit 4 x 0,5 mm? ersetzt werden.

Anmerkung 4 Bevor der Anschluss hergestellt wird, ist zu prifen, ob
der Ausgang entsprechend der anzuschlieBenden Vorrichtung
programmiert ist (siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG").

Die verwendeten Kabel miissen der Installationsumge-
bung gerecht werden.

Waéhrend der Rohrverlegung fiir den Durchgang der
Stromkabel ist zu beriicksichtigen, dass sich am An-
schlusskabel, durch mogliche Wasseransammlungen im
Abzweigschacht, Kondenswasser im Inneren der Steue-
rung bilden kann und die Stromkreislaufe beschadigen
werden konnten.

Vor der Installation alle fiir die Anlage notwendigen
Stromkabel vorbereiten, siehe hierzu ,Abbildung 5“ so-
wie die Angaben in Kapitel ,,TECHNISCHE DATEN*.



3.6 EINSTELLEN DES SCHRANKENHEBERS

Ab Werk ist der Schrankenheber wie folgt eingestellt:

- Ausgleichsfeder rechts befestigt, Installationswéhler rechts, verankert in
provisorischen Bohrungen

- Bewegung zum SchlieBen des Schrankenbaums nach links.

Diese Einstellungen sind willkirlich, daher ist Folgendes zu prifen, um

festzustellen, ob sie verandert werden mussen:

- wenn die Installation nur eines einzigen Zubehoérteils vorgese-
hen ist: Im Feld ,,A“ von ,Abbildung 6 das Modell Ihres Schranken-
hebers, die vorgesehene Lénge des Schrankenbaums und schlieBlich
das Zubehorteil, das am Schrankenbaum montiert werden soll, wahlen;
entsprechend diesen Daten den Buchstaben und die Zahl fir die zum
Einhaken der Feder zu wéhlenden Bohrungen ablesen

- wenn die Installation mehrerer Zubehérteile vorgesehen ist: Im
Feld ,,B“ von ,Abbildung 6“ das Modell lhres Schrankenhebers, die
vorgesehene Lange des Schrankenbaums und schlieBlich Typ und An-
zahl der Zubehdrteile, die am Schrankenbaum montiert werden sollen,
wahlen; Zahlen in Klammern flr die vorgesehenen Zubehdrteile ad-
dieren und anhand dieser Summe im unteren Teil von Feld ,,B“ den
Buchstaben und die Zahl fir die zum Einhaken der Feder zu wéhlenden
Bohrungen ablesen

- wenn das SchlieBen des Schrankenbaums an der rechten Seite
des Motors erfolgen soll: ist die Feder in eine der Bohrungen am
anderen Arm des Ausgleichshebels einzuhaken.

4 0 N\
A M3BAR M5BAR M7BAR L9BAR
M3BAR / M5BAR
\47?%‘ 2,65 rp 3,15m 3,50 rp 415m 515m 7,33m 9,33m
XBA15 } XBA15 XBA14 } XBA14 I XBAS -XBA1 5 I ->(BA1 4 I
C B A A B c (3.15m) -0,50m 3.15m) (4,15m) -0,65m (4,15m) (5,15m) + XBA14 + XBA5
M7BAR / LgBAR XBA13 / XBA13T A A B B c B B
/ 1 | 3 2 | '3 | 2| 2|1
/ A | A B| B | c| B | B
s 1 3 2 | 3 2 2 1
XBA4 / XBA6 / XBA18
XBA11 B B c c V
_%:. 3 3 1 3
B M5BAR M7BAR L9BAR
«—2—— | 3%m| 415m | 515m | 515m | 500m | 633m [ 733m | 733m | 833m
o | s | e e Remeome e ™ e " e 1 e
XBA13 / XBA13T 27T TSN
/ ol olo]lo|lo|l o] ool o
% oo ololo|lo]lolo] o
A ' !
xoano  xoam /s | '
il fod o] - fe ool -|ae]e
321 123 I ? » 01 @ 4) 4) 3) 3) 3) 3) 3)
1. Zahlen in Klammern in der Spalte .V I ‘ lv ‘ ‘ ‘ lv ‘ ‘
addieren, jedoch nur flr die instal- =
lierten Zubehdrteile. Hos1= E 0:1= B 4:5= c 0:2= A 0:2= B 0:2= B 3:4= B 0:2= A 0:2= A
: 2, 3 2 2 1 1 3 1 3
: Bl C A B B A B
- N2:7= —-12+4= ---- 3+56= ----13+5= -—--{3+5= - 3+4= ---{3+6= -
2. Dann anhand der Summe die .1 ' 3. 1 2 2 2 2 1
Bohrungen zur Befestigung der L g P A A
Feder bestimmen. E 5e6o 2 6a7o 1V sap0 TV
' 2 3 3
\§ J
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3.6.1 FEDERVERSCHIEBUNG ODER AUSTAUSCH

Um die Feder aus der Werkseinstellung in andere Bohrungen zu verset-
zen, wie folgt vorgehen:

1. Oberen Deckel (A) des Schrankenhebers abnehmen
~
0}
- J
2. Die beiden Befestigungsschrauben der Gehausetlr herausdrehen
~
©
- )

8 - DEUTSCH

3. Um die Spannung der Ausgleichsfeder zu lésen:
- Bei M-BAR die Mutter (B) I16sen und die Feder (C) von Hand im
Uhrzeigersinn drehen
- Bei L-BAR die Mutter (B) im Uhrzeigersinn drehen

M3BAR-M5BAR-M7BAR

- /

4, Bolzen (D) herausdrehen, mit dem die Feder am Ausgleichshebel
befestigt ist

~
M3BAR-M5BAR-M7BAR




5. Feder aus der gelochten Platte am FuB des Schrankenhebers ent-
fernen
4 N
0/\ M3BAR-M5BAR
ﬁ:
Q
Ul
° I
=
=
=
=
Q =
=
= =
=]
/ E"L ‘
- J

6. Soll die SchlieBbewegung der Schranke auf der rechten Seite des

Schrankenhebers erfolgen, Getriebemotor entriegeln (siehe Ab-
schnitt ,Manuelles Blockieren und Entriegeln des Antriebs")

Mithilfe von ,Abbildung 6" die neuen Bohrungen ermitteln, in die
die beiden Enden der Feder einzuhaken sind

Feder in der gelochten Platte am FuB des Schrankenhebers be-
festigen

~

M3BAR-M5BAR

({0

J

9. Ose der Feder am Ausgleichshebel befestigen, Bolzen fest anzie-

~

und Ausgleichshebel um 90° drehen hen
e N
@ M3BAR-M5BAR-M7BAR
L9BAR
. J

J

Wenn der Getriebemotor vorher entriegelt wurde, diesen wieder
verriegeln.

10.
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3.7 INSTALLATION DES ANTRIEBS

& Eine fehlerhafte Installation kann zu schwerwiegenden
Verletzungen beim Installateur fiihren sowie bei den Per-
sonen, die die Anlage bedienen.

Bevor Sie mit dem Zusammenbau der Automation be-
ginnen, miissen die in den Abschnitten ,,Uberpriifungen
vor der Installation“ (Seite 4) und ,,Einsatzbeschridnkun-
gen des Produkts“ (Seite 4) beschriebenen Vorpriifungen
durchgefiihrt werden.

Wenn die Montage auf einer bestehenden Flache erfolgen soll:
1. Gehduse des Schrankenhebers 6ffnen

U]

(& v

2. Schrankenheber auf der Montageflache aufstellen und Punkte an-
zeichnen, an denen die Langlocher befestigt werden sollen

~

- )

3. Schrankenheber beiseite stellen und die soeben angezeichneten
Bohrungen in der Flache herstellen

4, 4 Spreizanker einsetzen (nicht im Lieferumfang enthalten)

5. Schrankenheber ordnungsgeman positionieren und mit entspre-

chenden Muttern und Unterlegscheiben befestigen (nicht im Liefe-
rumfang enthalten).

10 - DEUTSCH
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Wenn die Flache fiir die Montage noch nicht besteht:
1. Fundament zur Aufnahme der Fundamentplatte ausheben

Hinweis Die Montagefléche muss vollkommen glatt und eben sein. Wenn
die Oberflache aus Beton ist, muss dieser mindestens 0,15 m
dick sein und ausreichend mit Baustahlkérben bewehrt sein. Das
Betonvolumen muss mindestens 0,2 m® betragen (bei einer Di-
cke von 0,25 m entsprechend 0,8 m?, d. h. gleich einer quadrati-
schen Grundplatte mit etwa 0,9 m Seitenlange). Die Befestigung
am Beton kann mithilfe von 4 Spreizankern mit M12-Schrauben
erfolgen, die eine Zugfestigkeit von mindestens 400 kg haben.
Wenn die Montagefléche aus anderem Material besteht, ist des-
sen Festigkeit zu beurteilen und zu prifen, ob die vier Anker-
punkte einer Belastung von mindestens 1000 kg widerstehen
konnen. Zur Befestigung M12-Schrauben verwenden.

2, Leerrohre zur Durchflhrung der Kabel anordnen

3. an der Fundamentplatte die vier Verankerungen (A) befestigen und
auf jede an der Ober- und Unterseite der Platte je eine Mutter und
eine Unterlegscheibe (im Lieferumfang enthalten) anordnen

Die untere Mutter muss bis zum Ende des Gewindes auf-
geschraubt werden.

i
@




4, Betonschittung vornehmen und vor dem Abbinden die Funda-
mentplatte bindig mit der Oberflache, parallel zum Schranken-
baum und perfekt in Waage anordnen

Volistéandiges Abbinden des Betons abwarten, in der Regel min-
destens zwei Wochen

Die vier oberen Muttern und Unterlegscheiben (B) der Verankerun-
gen entfernen

Gehause des Schrankenhebers 6ffnen ("Abbildung 8")
Schrankenheber ordnungsgeméB positionieren und mit den so-
eben entfernten Muttern und Unterlegscheiben befestigen ("Abbil-
dung 17").

o o

® N

3.8 MONTAGE DES SCHRANKENBAUMS

Zur Montage des Schrankenbaums am Schrankenheber wie folgt vorge-

hen:

1. Die beiden Stifte (A) in die entsprechenden Bohrungen an der Aus-
gangsmotorwelle einsetzen

4 B

[19)

(& v

2. Halter (B) auf die Ausgangsmotorwelle setzen und in Stellung
,ochranke senkrecht” ausrichten

3. mit entsprechenden Schrauben und geschlitzten Unterlegscheiben
vom Typ Grower befestigen; Schrauben kraftig festziehen

~

v

Bei zweiteiligen Schrankenbdumen muss am Schranken-
heber das kiirzere Stiick des Schrankenbaums befestigt
werden.

4.

Abdeckung (C) des Halters aufsetzen und mit den 6 im Lieferum-
fang enthaltenen Schrauben befestigen; Schrauben lose lassen

~

v

Aluminiumeinsatz (D) in ein Ende des kirzeren Schrankenbaums
einsetzen und mit der im Lieferumfang enthaltenen Schraube fi-
xieren

~

e

DEUTSCH - 11



6. Nur bei zweiteiligen Schrankenbdumen: Universal-Verbin-
dungsstuck (E) in die freien Enden der Schrankenbéume einsetzen
und die Bohrungen ordnungsgeméR ausrichten; Alle drei Schrau-
ben des Verbindungsstticks einheitlich herausdrehen, um dieses in
den Schrankenb&umen zu fixieren

N \

v

7 Aluminiumschiene an beiden Seiten leicht eindlen

8. Uber die ganze Lange des Schrankenbaums die Abschnitte der
Gummipuffer (F) im Wechsel mit den entsprechenden Verbindern
(G) in die Schlitze einflhren; das Gummi darf am Ende des Schran-
kenbaums etwa 1 cm Uberstehen

e - == = D
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9. Schrankenbaum-Stopfen (H) einsetzen und mit den beiden Schrau-
ben befestigen

10. Die zwei Abdeckungen fir die Gummipuffer (I) positionieren und
einrasten lassen

~

11.  Volistdndigen Schrankenbaum bis zum Anschlag in den Schran-
kenbaum-Halter (J) einschieben
12.  Die vorher eingesetzten 6 Schrauben des Halters gut festziehen.

4 - N\

- /

[Q] Nach der Montage des Schrankenbaums und des Gum-
mipuffers miissen, sofern vorgesehen, auch die anderen
Zubehorteile am Schrankenbaum installiert werden. Zu
deren Installation sind die jeweiligen Anleitungen zu be-
achten.



3.9 EINSTELLUNG DER MECHANISCHEN

ENDANSCHLAGE
Zur Einstellung der Endanschlage wie folgt verfahren:
1. Den Getriebemotor mit dem entsprechenden Schitissel entriegeln
(siehe Abschnitt ,Manuelles Blockieren und Entriegeln des
Antriebs")

2. Von Hand mit dem Schrankenbaum eine volistandige Offnungs-
und SchlieBbewegung ausfuhren

3. Mit den Schrauben der mechanischen Endanschlége (A - B) die
horizontale Ausrichtung des Schrankenbaums, wenn dieser ge-
schlossen ist, und seine vertikale Ausrichtung, wenn er gedffnet
ist, einstellen

4 N\

. J
4, Am Ende der Einstellungen die Muttern gut festziehen.

3.10 GEWICHTSAUSGLEICH DES SCHRANKENBAUMS

Durch den Gewichtsausgleich des Schrankenbaums soll ein Gleichge-
wicht zwischen dem Gesamtgewicht des Schrankenbaums einschlieBlich
des installierten Zubehdrs und der Kraft gefunden werden, die diesem
durch die Spannung der Ausgleichsfeder entgegenwirkt.

Um die Spannung der Feder zu prifen, wie folgt vorgehen.

Bei M-BAR Modellen (,,Abbildung 28*)

1. Den Getriebemotor mit dem entsprechenden Schilissel entriegeln
(siehe Abschnitt ,Manuelles Blockieren und Entriegeln des
Antriebs") }

2. Schrankenbaum von Hand etwa auf halbe Offnungshéhe (45°) fih-
ren und unbewegt lassen

3. Neigt der Schrankenbaum dazu, sich zu heben, ist die Feder (A)
von Hand im Uhrzeigersinn zu drehen, um ihre Spannung zu redu-
zieren. Neigt der Schrankenbaum hingegen dazu, sich zu senken,
ist die Feder von Hand gegen den Uhrzeigersinn zu drehen, um ihre
Spannung zu erhéhen.

Hinweis Der Wert des Ungleichgewichts ist dann akzeptabel, wenn die
zum Bewegen des Schrankenbaums beim Offnen, SchlieBen
und in allen anderen Positionen erforderliche Kraft kleiner oder
gleich der Halfte des Nennwerts ist. Die erforderliche Kraft be-
tragt demnach etwa 1,5 kg bei M3; 3,5 kg bei M5; 4,5 kg bei M7.
Die Kraft wird senkrecht zum Schrankenbaum und 1 m von der
Drehachse entfernt gemessen.

J

4. Vorgang auch mit dem Schrankenbaum auf etwa 20° und etwa 70°
wiederholen. Wenn der Schrankenbaum unbewegt in seiner Positi-
on bleibt, ist der Gewichtsausgleich korrekt; ein leichtes Ungleich-
gewicht ist zuldssig, aber der Schrankenbaum darf sich niemals
stark bewegen

4 N\

- /

Hinweis Prifen Sie, ob die Feder den gleichen Abstand zu den beiden
Befestigungspunkten hat.

5. Mutter (B) losschrauben, um die Ausgleichsfeder zu fixieren
6. den Getriebemotor blockieren.
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Bei L-BAR Modellen (,Abbildung 30%)

1. Den Getriebemotor mit dem entsprechenden Schitissel entriegeln
(siehe Abschnitt ,Manuelles Blockieren und Entriegeln des
Antriebs") )

2 Schrankenbaum von Hand etwa auf halbe Offnungshéhe (45°) fih-
ren und unbewegt lassen

3. Neigt der Schrankenbaum dazu, sich zu heben, ist die Mutter (C)
im Uhrzeigersinn zu drehen, um die Spannung der Feder zu redu-
zieren. Neigt der Schrankenbaum hingegen dazu, sich zu senken,
ist die Mutter (C) gegen den Uhrzeigersinn zu drehen, um die Span-
nung der Feder zu erhohen.

N\ — ' Y,

Hinweis Der Wert des Ungleichgewichts ist dann akzeptabel, wenn die
zum Bewegen des Schrankenbaums beim Offnen, SchlieBen
und in allen anderen Positionen erforderliche Kraft kleiner oder
gleich der Halfte des Nennwerts ist. Die erforderliche Kraft be-
tragt somit etwa 6,5 kg. Die Kraft wird senkrecht zum Schran-
kenbaum und 1 m von der Drehachse entfernt gemessen.

4, Vorgang auch mit dem Schrankenbaum auf etwa 20° und etwa 70°
wiederholen. Wenn der Schrankenbaum unbewegt in seiner Positi-
on bleibt, ist der Gewichtsausgleich korrekt; ein leichtes Ungleich-
gewicht ist zulassig, aber der Schrankenbaum darf sich niemals
stark bewegen

5. den Getriebemotor blockieren.
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3.11 MANUELLES BLOCKIEREN UND ENTRIEGELN
DES ANTRIEBS

Der Getriebemotor ist mit einem System zur mechanischen Entriegelung
ausgestattet, das ein Offnen und SchlieBen des Schrankenbaums von
Hand ermdglicht.

Diese manuellen Vorgange mussen bei Stromausfall, Betriebsstorungen
oder in der Installationsphase durchgefuhrt werden.

Zur Entriegelung:

1. Schlussel (A) einsetzen und um 180° nach links oder rechts drehen

4 N\

7

- J
2. nun kann der Torflligel in die gewlnschte Position bewegt werden.

Zum Blockieren:
1. Schllssel (A) wieder in seine Ausgangsstellung zurtickbringen
2, Den Schlussel abziehen.



Zum Versetzen des SchlieBzylinders auf die gegeniiberliegende
Seite des Getriebemotors:

1.

Schitssel (A) einsetzen und um 180° im Uhrzeigersinn drehen

2. Vom Innern des Gehauses aus die U-Feder (B), die den Schliezy-
linder halt, nach unten ziehen

3. Zylinder (C) nach auBen aus dem Gehause ziehen

-

52

\ 2

-
-

>

Gummistopfen an der gegenuberliegenden Seite des Gehduses
entfernen und SchlieBzylinder in die Offnung einsetzen

5 Vom Innern des Gehéuses aus die U-Feder von unten her einset-
zen, um den SchlieBzylinder zu blockieren

6. Schlussel (A) wieder in seine Ausgangsstellung zurlickbringen

7 Den Schllissel abziehen.

3.12 ERKENNEN UND EINSTELLEN DES
SCHRANKENBAUMES

Wenn Sie beim SchlieBen/Offnen ein Schwanken von mehr als 2-3° Grad
(17-26 cm) feststellen, muss die Einstellschraube justiert werden.

4 N\

4 .
>2-3°
(>17-26 cm)*
- J
(*) Beispiel fir Schrankenbaumenlange 5 Meter.

Um die Einstellung vorzunehmen, gehen Sie wie folgt vor:

1. Oberen Deckel (A) des Schrankenhebers abnehmen
~
®
. J
2. Die beiden Befestigungsschrauben der Gehausetlr herausdrehen
~
©
. J
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3. Drehen Sie die Schraube 90° gegen den Uhrzeigersinn (B). Zur Ausfuhrung der elektrischen Anschlisse:

~ 1. Oberen Deckel (A) des Schrankenhebers abnehmen
~
- %
Nach der Einstellung sollte der Schwenkbereich innerhalb von 0-1° (0-10
cm) maximal liegen.
4 B /
@ 2. Elektrokabel ins Innere des Schrankenhebers zur linken Seite fih-
ren, von der Basis zur Steuerung
3. Versorgungskabel durch die Kabelverschraubung fuhren und an die
3 Kontakte der Klemme mit Schmelzsicherung anschlieen
4 4, Zum Festziehen der Kabelverschraubung die Schraube festziehen
F e N
¢ G D LN (&
A 66086
0-1°
(0-10 cm)
- )
4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE L
41 VORABKONTROLLEN o
ﬁ Alle elektrischen Anschliisse miissen bei abgeschalteter %ég;gﬁ%ﬁgg\
Netzversorgung und abgetrennter Notstromversorgung SSeSeSemesenetaty
erfolgen (sofern in der Automatisierung vorhanden). ‘ggggggggggﬁo \,
. I — M
& Die Anschlusstatigkeiten diirfen nur von qualifiziertem l[ r \\\\\ \ G
Personal ausgefiihrt werden. : '
U
- J

5. Ubrige Kabel geméB Schaltplan in ,Abbildung 40* anschlieBen.
Flr eine bessere Erreichbarkeit sind die Kabelklemmen heraus-
nehmbar.
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4.2 SCHALTPLAN UND BESCHREIBUNG DER ANSCHLUSSE

4.2.1 SCHALTPLAN

~ @ N
OGl EPMB/EPLB TX RX
24V 4W %t Ng F T
L 8K2 NO NO NO
: : | Light|Flash| OGI [Bluebus] Stop SbS |Open|CI |HPsbs|
| | aaaaaaaa nERn
: P T 5
| hy : E ; ml et 24 91 ol Il | i Q ;;%l/ R LOOP1
| o ot f Bl 8y 2y 8y 3 | j w[ ]
| = s i . |
| § 8 i - @ [ i o1 o000
. O g e z |5
| N ol 2 0 o flEse
oot vte o s ool ro|E ]g 8 [ I \ LOOP2
X R e L L J\ _____________________ .
§C 8888%8888%8 A ' I
6600[5660006500]0 ™ ! & !
. ssec]ssssszssec]s & ! g Loor1 |
R ot e i
G i ] Loop2 |
] | |
i = — = oF MASTER 1
e T SLAVE |
! m :
O S L S )
- J
4.2.2 BESCHREIBUNG DER ANSCHLUSSE
Tabelle 4
ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Klemmen Beschreibung
Ausgang fur Blinklicht ,Schrankenbaum-Lichter”; es kénnen 24-V-Signaleinrichtungen mit maximal 10 W angeschlossen werden.
LIGHT Kann mit dem Programmiergerat Oview auch fir andere Funktionen programmiert (siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG") oder neu
konfiguriert werden. )
LED-Streifen R+G XBA40, XBAB0, XBA8O kénnen durch Anderung der Programmierung angeschlossen werden.
Ausgang fUr Blinkleuchte; angeschlossen werden kdnnen 12-V-Leuchten mit max. 21 W oder eine Nice Blinkleuchte LUCY B,
FLASH MLB oder MLBT.
Kann mit dem Programmiergerat Oview auch flr andere Funktionen programmiert (siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG") oder neu
konfiguriert werden.
Ausgang ,Leuchte Schranke offen”; angeschlossen werden kann eine 24-V-Signalleuchte mit max. 10 W.
0GI Kann mit dem Programmiergerat Oview auch flir andere Funktionen programmiert (siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG") oder neu
konfiguriert werden. )
LED-Streifen R+G XBA40, XBAG0, XBA8O kénnen durch Anderung der Programmierung angeschlossen werden.
An dieser Klemme kénnen kompatible Gerate angeschlossen werden. Alle Gerate werden mit nur zwei Leitern, die sowohl der
BLUEBUS Stromversorgung als auch der Signaltibertragung dienen, parallel geschaltet.
Weitere Informationen Uber BlueBUS sind in Abschnitt ,BlueBUS* enthalten.
Eingang flr Geréate, die bei Ausldsung ein sofortiges Anhalten des laufenden Bewegungsvorgangs gefolgt von einer kurze
STOP Reversierung bewirken. Mit entsprechenden MaBnahmen kénnen am Eingang Schlie3- und Offnungskontakte oder Vorrichtungen
mit konstantem Widerstand angeschlossen werden.
Weitere Informationen Uber STOP sind in Abschnitt ,Eingang STOP* enthalten.
Sbs Eingang flr Vorrichtungen, welche die Bewegung im Schrittbetrieb steuern; es kénnen ,Normalerweise gedffnete” Kontakte
angeschlossen werden.
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ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Klemmen Beschreibung

OPEN Ein%ang flr Vorrichtungen, die nur eine Offnungsbewegung steuern. Es kdnnen ,Normalerweise gedffinete” Kontakte angeschlossen
werden.

CLOSE \I,Evig%inng fir Vorrichtungen, die nur eine SchlieBbewegung steuern. Es kénnen ,Normalerweise gedffnete” Kontakte angeschlossen

HP Sb Eingang fur Vorrichtungen, die die Bewegung in Betriebsart ,Schrittbetrieb hohe Prioritét” betétigen, die den Antrieb auch im
verriegelten Zustand bewegen; angeschlossen werden koénnen ,SchlieBer*-Kontakte.

ANTENNA Eingang fur den Anschluss der Antenne fir Funkempfénger; in Nice Blinkleuchten LUCY B, MLB, MLBT ist die Antenne eingebaut.
Ausgang zum Anschluss der LED-Blinklicht-Steuerkarte (XBA7) oder der LED-Ampel-Steuerkarte (XBAS8). AuBerdem erfolgen

INTERNAL LIGHT hierliber die Diagnostik-Blinksequenzen.
Kann programmiert werden, siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG".
Eingang als ,SchlieBer-Kontakt zum AnschlieBen eines Metallmassendetektors D1.

LOOP1 Die mit diesem Eingang verknUpften Funktionsweisen kdnnen Uber das Programmiergerat der Steuerung gedndert werden (siehe
Abschnitt ,,Loop detector”).
Eingang als ,SchlieBer”-Kontakt zum AnschlieBen eines Metallmassendetektors D2.

LOOP2 Die mit diesem Eingang verknipften Funktionsweisen kénnen Uber das Programmiergerat der Steuerung geandert werden (siehe
Abschnitt ,,Loop detector”).

MASTER-SLAVE Eingang zum Anschluss von zwei Schranken im Master/Slave-Betrieb (siehe Abschnitt ,Antrieb im Modus SLAVE").

SAFETY Eingang als ,Offner*-Kontakt zum AnschlieBen des Kontakts ,ausschwingende Schranke* (optionales Zubehér).

& Wenn die Programmierung der Ausgénge verandert wird, darauf achten, dass die angeschlossene Vorrichtung der gewahl-

ten Spannungsart entspricht.

5 ENDPRUFUNGEN UND ANLAUF

5.1 SCHRANKENTYP AUSWAHLEN

Auf der Steuerung, die im Anschluss fur den OXI-Empfanger steckt, befin-
det sich verschiedene DIP-Schalter (A), die es ermdglichen, den Schran-
kentyp zu identifizieren, der mit der Steuerung verbunden ist. Die Konfigu-

5.2 AUSWAHL DER RICHTUNG

Je nach Position, in der der Getriebemotor montiert ist, muss die Richtung

der Offnungsbewegung gewahlt werden.

Umschalter wie folgt einstellen:

- Auf DX stellen, wenn die Feder an der rechten Seite des Ausgleichshe-
bels eingehakt ist (Werkseinstellung)

- Auf SX stellen, wenn die Feder an der linken Seite des Ausgleichshebels
eingehakt ist

ration des DIP-Schalters wird werkseitig eingestellt und die Bedeutung ist N
in der folgenden Tabelle erlautert.
O =/
S =
\ Y, g %
= =
Tabelle 5 = =
SCHRANKENTYP AUSWAHLEN g g
Die Bedeutung der . . = =
Konfiguration LU g / vi/‘
DIP1 DIP2 [DIP3 |DIP4 DIP5 _ V 2 >
Konfiguration nicht zuldssig | OFF |OFF |OFF |OFF |OFF J ’
Installation M3BAR ON OFF |OFF |OFF |OFF
Installation M5BAR OFF  |ON OFF |OFF | OFF
Installation M7BAR OFF |OFF |ON OFF | OFF \_ Y,
Installation L9BAR OFF |OFF |OFF |ON OFF
Konfiguration nicht zuldssig | OFF OFF |OFF |OFF |OFF
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5.3 ANSCHLUSS DER VERSORGUNG

& Der Versorgungsanschluss muss von erfahrenem Fach-
personal mit den erforderlichen Kenntnissen und unter
strikter Einhaltung der Gesetze, Vorschriften und Verord-
nungen ausgefiihrt werden.

Steuerung an eine elektrische Versorgungsleitung mit Sicherheitserdung

anschlieBen. Vorrichtung zum Trennen vom Stromnetz mit einem Kon-

taktoffnungsabstand vorsehen, der die volistandige Abschaltung gemal
den Bedingungen von Uberspannungskategorie Il gewahrleistet, oder

Stecker-Steckdose-System vorsehen.

Sobald das Produkt mit Spannung versorgt wird, sollten einige einfache

Uberprifungen ausgeflhrt werden:

Prifen, ob das Display sich einschaltet.

2. prifen, ob auch die LEDs an den Fotozellen (sowohl an TX als auch
an RX) blinken. Wie die LEDs blinken, hat keine Bedeutung und
héngt von anderen Faktoren ab.

3. Prifen, ob die an den Ausgang FLASH angeschlossene Vorrich-
tung bzw. die LED-Blinkleuchte XBA7 ausgeschaltet ist (bei Werk-
seinstellung).

Sollte all dies nicht der Fall sein, muss die Versorgung zur Steuerung un-
verzlglich ausgeschaltet werden, dann die elektrischen Anschllisse ge-
nauer kontrollieren.

Weitere nitzliche Auskinfte Uber die Fehlersuche und die Diagnose befin-
den sich in Abschnitt ,Probleme und deren Lésung* (Seite 30).

5.4 EINLERNEN DER VORRICHTUNGEN

Nach dem Anschluss der Versorgung muss die Steuerung die an den Ein-
gangen ,BlueBUS" und ,STOP“ angeschlossenen Vorrichtungen erken-
nen.

Die Einlernung muss auch dann erfolgen, wenn keine
Vorrichtung an die Steuerung angeschlossen ist.

Prozedur durch Aktivieren von Parameter Set 1 starten (siehe Kapitel ,,
PROGRAMMIERUNG").

Die Einlernphase der angeschlossenen Vorrichtungen kann jederzeit auch
nach der Installation wiederholt werden, wenn zum Beispiel ein Geréat hin-
zugefugt wird.

5.5 EINLERNEN DER POSITIONEN DER
MECHANISCHEN ANSCHLAGE

Nach dem Einlernen der Gerdte mussen die Positionen der mechanischen
Anschlége (max. Offenstellung und max. Geschlossenstellung) eingelernt
werden.

Hierzu wie folgt vorgehen:

1. Den Getriebemotor mit dem entsprechenden Schitissel entriegeln
(siehe Abschnitt ,Manuelles Blockieren und Entriegeln des
Antriebs®) .

2 Schrankenbaum von Hand etwa auf halbe Offnungshéhe (45°) fih-
ren und unbewegt lassen

3. den Getriebemotor blockieren

4, Prozedur zur Positionserkennung durch Aktivieren von Parameter
Set 2 starten (siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG")

5. Wéhrend der Ausfihrung der Bewegungen sicherstellen, dass
der Ausgleichshebel des Schrankenbaums an den mechanischen
Endanschlagen anschlagt. Wenn dies nicht geschieht, Prozedur
durch Driicken von Encoder (A) stoppen, mechanische Endan-
schlage einstellen und Prozedur von Beginn an wiederholen

Ausfiihrung der Bewegungen nicht unterbrechen: Wenn
dies geschieht, muss die gesamte Prozedur von Anfang
an wiederholt werden.

5.6 UBERPRUFUNG DER BEWEGUNG DES
SCHRANKENBAUMS

Nach dem Einlernen der Vorrichtungen sollten einige Bewegungen ausge-
fuhrt werden, um zu prifen, ob sich der Schrankenheber richtig bewegt.
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Hierzu wie folgt vorgehen: 3

1. Taste [Open A] driicken, um eine ,Offnen“-Bewegung auszufiih-
ren; prufen, ob der Schrankenbaum verlangsamt wird, bevor er die
Offnungsposition erreicht

2. Taste [Close VW] drlicken, um eine ,SchlieBen”-Bewegung auszu-
fUhren; prifen, ob der Schrankenbaum verlangsamt wird, bevor er
die SchlieBposition erreicht

3. Wahrend der Bewegung prifen, ob die LED-Blinkleuchte in Interva-
llen von 0,5 s (0,5 s ein, 0,5 s aus) blinkt

4, mehrere Offnungs- und SchlieBbewegungen ausflihren, um even-
tuelle Montage- und Einstellfehler oder sonstige Stérungen wie zum
Beispiel starkere Reibungen festzustellen.

A

Flash -(J- OpenAJ [VCIose

5.7 ANSCHLUSS SONSTIGER VORRICHTUNGEN

Sollte es notwendig sein, externe Vorrichtungen wie zum Beispiel einen
Funkempfanger oder die Beleuchtung des Schilisselschalters anzuschlie-
Ben, kann die Versorgung wie in der Abbildung gezeigt abgegriffen wer-
den.

Die Versorgungsspannung betragt 24V=-30% + +10% mit verfugbarer
Hochststromstérke von 500mA.
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O  ABNAHME UND INBETRIEBNAHME

Um die hochste Sicherheit der Anlage zu gewahrleisten, sind dies die wich-
tigsten Phasen bei der Realisierung der Automation. Die Abnahmeprifung
kann auch dazu verwendet werden, um in regelmaBigen Abstanden eine
Funktionsprufung der einzelnen Antriebskomponenten durchzufihren.

Die Abnahme und die Inbetriebsetzung der Automation
miissen von erfahrenem Fachpersonal ausgefiihrt wer-
den, das die erforderlichen Tests zur Uberpriifung der
je nach vorhandenem Risiko angewendeten Lésungen
festzulegen und die Einhaltung des von Gesetzen, Vor-

schriften und Verordnungen Vorgesehenen zu liberpriifen
hat, insbesondere die Einhaltung aller Anforderungen der
Norm EN 12445, in der die Testmethoden zur Uberpriifung
von Torantrieben festgelegt sind.

Zusatzvorrichtungen mussen hinsichtlich inrer Funktionalitdt und ihres
ordnungsgemaBen Zusammenwirkens mit der Steuerung einer speziellen
Abnahmeprifung unterzogen werden. Siehe Bedienungsanleitungen der
einzelnen Vorrichtungen.

6.1 ABNAHME

Ausfuhrung der Abnahmeprifung:

1. Sicherstellen, dass alle Anweisungen des Kapitels ,ALLGEMEINE
SICHERHEITSHINWEISE UND VORSICHTSMASSNAHMEN*
(Seite 2) genauestens eingehalten wurden

2. Prifen, ob der Schrankenbaum korrekt ausbalanciert ist (siehe Ab-
schnitt ,Gewichtsausgleich des Schrankenbaums")

3. Prifen, ob die Entriegelung von Hand ordnungsgeman funktioniert
(siehe Abschnitt ,Manuelles Blockieren und Entriegeln des
Antriebs")

4, Mithilfe der Steuerungsvorrichtungen (Sender, Bedientaste, Schilis-

selschalter etc.) das SchlieBen, Offnen und Anhalten des Schran-
kenbaums testen; prufen, ob die Bewegung wie vorgesehen erfolgt.
Es empfiehlt sich, mehrere Tests durchzufihren, um die Bewegung
des Schrankenbaums zu beurteilen und eventuelle Montage- und
Einstellfehler festzustellen sowie besondere Reibungsstellen zu er-
kennen
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Alle Sicherheitsvorrichtungen der Anlage (Fotozellen, Schaltleisten
usw.) einzeln und nacheinander auf ordnungsgemaBe Funktion
Uberprifen

Fotozellen wie folgt auf ordnungsgemaBe Funktion prifen:

- Je nachdem, ob ein oder zwei Paare Fotozellen installiert wur-
den, werden ein oder zwei Quader aus steifem Material (z. B.
Holzplatten) in den MaBen 70x30x20 cm bendtigt. Jeder Quader
muss drei Seiten, eine fir jede Abmessung, aus reflektierendem
Material (z. B. Spiegel oder weiBe glénzende Farbe) und drei
Seiten aus mattem Material (z. B. matt schwarz angestrichen)
haben. Flr den Test der 50 cm Uber dem Boden positionierten
Fotozellen muss der Quader auf den Boden gesetzt werden;
flr den Test der 1 m Uber dem Boden positionierten Fotozellen
muss er 50 cm angehoben werden

- Beim Test eines Fotozellenpaares (Lichtschranke) muss der
Prifkdrper genau unter der Mitte des Schrankenbaums positio-
niert werden, wobei die 20 cm langen Seiten zu den Fotozellen
zeigen; den Prifkérper dann auf ganzer Lange des Schranken-
baums bewegen

~

—

- Beim Test von zwei Fotozellenpaaren muss der Test erst ein-
zeln flr jedes Paar unter Verwendung eines Prifkédrpers ausge-
flhrt und dann mit zwei Prifkérpern wiederholt werden; Jeder
Prifkdrper muss seitlich von der Mitte des Schrankenbaums in
einem Abstand von 15 cm positioniert und dann entlang des
gesamten Schrankenbaums verschoben werden




- Bei diesen Prifungen muss der Prifkdrper von den Fotozellen
erfasst werden, und zwar in jeder Position auf ganzer Lange des
Schrankenbaums

7. Sicherstellen, dass die Fotozellen nicht durch andere Vorrichtungen
gestort werden:

- Mit einem Zylinder (5 cm Durchmesser, 30 cm Lange) die opti-
sche Achse zwischen den Fotozellen unterbrechen, zuerst nahe
der Fotozelle TX, dann nahe der Fotozelle RX und schlieBlich in
der Mitte zwischen beiden Fotozellen

4 N\
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- Prifen, ob die Vorrichtung in jedem Fall anspricht und vom akti-
ven Status auf Alarmstatus oder umgekehrt umschaltet

- Sicherstellen, dass die vorgesehene Reaktion an der Steuerung
ausgeldst wird (beispielsweise die Bewegungsumkehrung beim
SchlieBvorgang)

8. Priifung des Schutzes vor der Gefahr des Anhebens: Bei An-
trieben mit vertikaler Bewegung muss sichergestellt werden, dass
keine Gefahr des Anhebens besteht. Dieser Test kann wie folgt
durchgefuhrt werden:

- Auf halber L&nge des Schrankenbaums ein Gewicht von 20 kg
anhéngen (z. B. einen Sack Kies)

- Offnungsbewegung auslésen und sicherstellen, dass der
Schrankenbaum wahrend dieser Bewegung eine Hohe von 50
cm ab der SchlieBposition nicht Uberschreitet

- Sollte der Schrankenbaum diese Hohe Uberschreiten, ist die
Kraft des Motors zu reduzieren (siehe Kapitel ,PROGRAMMIE-
RUNG")

9. Falls die durch die Bewegung des Schrankenbaums verursachten
Gefahren mittels Begrenzung der Aufprallkraft abgesichert wurden,
ist die Kraft gemaB Norm EN 12445 zu messen; gegebenenfalls,
wenn die Kontrolle der Motorkraft als Hilfsmittel fir das System zur
Aufprallkraftreduzierung benutzt wird, Einstellungen testen und he-
rausfinden, mit welcher die besten Ergebnisse erzielt werden

10.  Priifung der Funktionstiichtigkeit des Entriegelungssystems:
- Schrankenbaum in SchlieBposition stellen und Entriegelung von

Hand vornehmen (sieche Abschnitt ,Manuelles Blockieren
und Entriegeln des Antriebs")

- Sicherstellen, dass dies ohne Schwierigkeiten erfolgt

- Sicherstellen, dass die_manuelle Kraft zum Bewegen des
Schrankenbaums beim Offnen nicht mehr als 200 N (etwa 20
kg) betragt

- Die Kraft wird senkrecht zum Schrankenbaum und 1 m von der
Drehachse entfernt gemessen

11.  Priifung des Systems zum Trennen der Stromversorgungs-
leitung: Die Vorrichtung zum Trennen der Stromversorgungsleitung
betatigen und eventuell vorhandene Pufferbatterien abklemmen.
AnschlieBend priifen, ob alle LEDs an der Steuerung ausgeschaltet
sind und der Schrankenbaum beim Senden eines Befehl unbewegt
bleibt. Funktionstichtigkeit des Verriegelungssystems prifen, um
unbeabsichtigtes oder unbefugtes Wiedereinschalten zu verhin-
dern.

6.2 INBETRIEBSETZUNG

Die Inbetriebsetzung darf erst erfolgen, nachdem alle Ab-
nahmeschritte erfolgreich ausgefiihrt wurden.

Informieren Sie den Inhaber vor der Inbetriebsetzung der
Automation iiber die noch vorhandenen Gefahren und Ri-
siken.

Eine teilweise Inbetriebnahme oder eine Inbetriebnahme
unter ,provisorischen“ Bedingungen ist unzuléssig.

Zur Ausfuhrung der Inbetriebsetzung:

1. Erstellen Sie die technischen Unterlagen der Automation, die fol-
gende Dokumente enthalten muss: Eine Gesamtzeichnung der
Automation, den Schaltplan mit den ausgefihrten Stromanschlis-
sen, die Analyse der vorhandenen Risiken und die entsprechenden
angewandten Losungen, die Konformitatserkléarung des Herstellers
fur alle benutzten Vorrichtungen und die vom Installateur ausgeftillte
Konformitatserklarung

2. Am Schrankenheber dauerhaft ein Etikett oder Schild befestigen,
das Hinweise zum Entriegeln und manuellen Bewegen enthalt "Ab-
bildung 48"
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3. Am Schrankenheber ein Schild anbringen, das mindestens folgen-
de Daten enthalt: Typ des Antriebs, Name und Adresse des Her-
stellers (Verantwortlicher der ,Inbetriebsetzung®), Seriennummer,
Baujahr und CE-Kennzeichen

4, die Konformitatserklarung der Automation ausfillen und dem Ei-
gentlmer aushandigen

5. die ,Bedienungsanleitung” der Automation ausfillen und dem Ei-
gentlmer aushandigen

6. den ,Wartungsplan® der Automation, der alle Wartungsanweisun-
gen der einzelnen Vorrichtungen enthalten muss, ausfillen und
dem Inhaber aushéndigen.

B

Fiir die gesamte aufgefiihrte Dokumentation stellt Nice
tiber seinen Kundendienst Bedienungsanleitungen und
Leitfaden bereit.
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[/  PROGRAMMIERUNG

Die Programmierung der Steuerungseinheit erfolgt durch Drehen des In-
kremental-Encoders (A), Driicken des Encoders in senkrechter Richtung
und Uber das Display (B).

|| Bitte die vollstandige Liste der Parameter und darin ein-
stellbaren Werte in ,,Tabelle 6 beachten.

7.1 PROGRAMMIERUNG DER STEUERUNGSEINHEIT

Wenn der Encoder (A) im oder gegen den Uhrzeigersinn gedreht wird, laufen im Display (B) die in , Tabelle 6 aufgefihrten Parameter durch, die die
erste Menlebene darstellen.

Nachdem der gewlnschte Parameter der ersten Ebene fUr die vorzunehmende Programmierung gefunden wurde, Encoder (A) driicken und loslassen,
um in die zweite Ebene zu gelangen, wo der gespeicherte Wert des Parameters bzw. der Standardwert (feste Displayanzeige) des soeben angewahlten
Parameters erster Ebene erscheint.

Durch Drehen des Encoders (A) laufen die Werte der zweiten Ebene durch (blinkende Displayanzeige). Nachdem der Wert gewahit wurde, speichert das
Driicken des Encoders (A) den soeben ausgewahiten Wert und kehrt zur ersten Ebene zurlick.

Unter den Optionen der Werte, die angezeigt werden konnen, befinden sich ,ESC* und ,---“: Nachdem ,ESC* gewahlt und der Encoder (A) gedriickt
und wieder losgelassen wurde, erfolgt die Rickkehr zu den Parametern der ersten Ebene, ohne dass an der Programmierung Anderungen vorgenom-
men werden, wahrend der Wert ,--- auf eine Programmierung verweist, die mit dem externen Programmiergerat Oview durchgefiihrt wurde, dieser
Wert ist nicht anwéhlbar wie ein einfacher Parameter der zweiten Ebene.

Tabelle 6
PROGRAMMIERUNGSPARAMETER
Bedeutung :?g'::;er ?E%’::;er Wirkung nach Driicken des Encoders (A)
. _ Startet das Einlernen von BlueBus- und Halt-Einrichtungen sowie das Einlernen der
Quick Setup §.6.8. Positionen nacheinander
{ Einlernen der an die Klemmen Bluebus und Alt angeschlossenen Vorrichtungen
Installation GEE Einlernen von Offnungs- und SchiieBpositionen: Der Weg des Schrankenbaums, gemessen
c vom mechanischen SchlieBanschlag bis zum mechanischen Offnungsanschlag, wird
erkannt
oon StandardmaBige Basis-Firmware
abid Firmware 1 (benutzerdefinierte Anpassung der Basis-Firmware, nicht benutzt)
Programm Prn o ; - = .
aoc Firmware 2 (benutzerdefinierte Anpassung der Basis-Firmware, nicht benutzt)
aod Firmware 3 (benutzerdefinierte Anpassung der Basis-Firmware, nicht benutzt)
ofF Halbautomatischer Betrieb
Betriebsart FO Automatischer Betrieb: Nach einer Offnungsbewegung wird nach Ablauf der Pausenzeit
on automatisch eine SchlieBbewegung eingeleitet
ofF Funktion deaktiviert
Zulauf nach Fot Funktion aktiv im Modus ,Offnen bei Freigabe“: Die Ausldsung einer Sicherheitsvorrichtung
H'u ault rk1ac d 0 ‘S) hrankenb , bewirkt das Anhalten des Schrankenbaums; bei Freigabe der Vorrichtung beginnt
IBrmIt kann der ochirankenbaum ! die Zahlung des Zahlers ,Zulauf nach Foto*, nach dessen Ablauf automatisch eine
nULfTr dle Ze('}lt n (()jﬁn?ngdspo&hon SchlieBbewegung eingeleitet wird
ehalten werden, die fur die , = > ; , : , : :
%urchfahrt von Fahrzeug oder Funktion aktiv im Modus ,Ganz &ffnen”: Die Auslésung einer Sicherheitsvorrichtung
den Durchgang von Personen 0 bewirkt die Umkehrung des Schrankenbaums bis zur Offnungsposition, an der die Zahlung
gﬁﬂdiﬂi-ﬁh ist.eiﬁte Ausléts)ung l?ter E cszltéi é%@gﬁégfrl]tgzgifgé lgﬁg?\/\F[%o beginnt, nach dessen Ablauf automatisch eine
icherheitsvorrichtungen bewir
automatisch eine Scf%llieBbewegung, Anmerkung: Ein Befehl,' der das fonen wahrend der ,Zeit Zulauf nach Foto* bewirkt,
nachdem die Zeit ,Zulauf nach Foto* verhindert das automatische SchlieBen.
verstrichen ist Funktion aktiv im Modus ,Ganz 6ffnen 2 Funktionsweise wie bei ,Ganz 6ffnen*, jedoch
3 verhindert in diesem Fall ein Befehl, der das Offnen bewirkt, das automatische SchlieBen
nicht
Sicherung fiir Zulauf nach Foto { Fotozellen und Loops (wie Fotozellen konfiguriert)
Zur Einstellung, welche Sicherung . Nur Fotozellen
nach Auslésung der Fotozellen das = ¢ e ‘ . —
automatische SchlieBen einleitet 3 Nur Loop (wie Fotozellen konfiguriert)
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PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

Bedeutung f_aéi'::;er ;’?E%?:;er Wirkung nach Driicken des Encoders (A)
oFF »immer schlieBen“ deaktiviert
Standard: Bei Wiederherstellung der Netzspannung nach einem
, Stromausfall wird, wenn der Schrankenbaum nicht geschlossen ist,
! automatisch eine SchlieBbewegung eingeleitet, der eine Vorwarnung
Immer schlieBen Fod vorausgeht, deren Dauer der Zeit von ,Immer schlieBen” entspricht
Automatisches SchlieBen erhalten: Bei Wiederherstellung der
2 Netzspannung nach einem Stromausfall wahrend des Ablaufs der
Pausenzeit wird das automatische SchlieBen mit programmierter Zeit
wieder aufgenommen
Standby afF Nicht aktiviert
Am Ende einer Bewegung und nach Ablauf der , Alles in Standby: Das Display, der Bluebus-Ausgang, die Ausgénge und
Standby-Zeit schaltet die Steuerung die in der ! einige interne Schaltungen werden ausgeschaltet
Programmierung der zweiten Ebene gewahlten FOs F) Bluebus-Standby: Der Bluebus-A id haltet
Vorrichtungen aus, um den Verbrauch zu senken. ugbus-otanddy: Der BIusbus-Ausgang wird ausgeschalte
Sobald die Steuerung einen Befehl empfangt, stellt sie y Automatik-Standby: Wenn die Steuerung Uber Batterie gespeist wird, geht
den normalen Betrieb des Antriebs wieder her sie in ,Alles in Standby“
oFF Nicht aktiviert
Anlauf F05 Anlauf aktiviert: Bei Beginn einer Bewegung mit gedffnetem oder
an geschlossenem Schrankenbaum wird die maximale Leistung bereitgestellt,
um gegebenenfalls statische Reibung zu Uberwinden
of F Deaktiviert
Notfallfunktion Fo Wenn die Netzspannung ausfallt und die Batterie angeschlossen ist, wird
an die Schranke automatisch gedffnet
of F Master-Schranke
Slave-Einstellun Fos
g . on Slave-Schranke
afF Deaktiviert
Wenn bei geschlossener Schranke die Steuerung zum Offnen gezwungen
Einbruchsicherung £ wird, l6st die Steuerung eine SchlieBbewegung aus. HINWEIS: Die
on SchlieBbewegung zur Einbruchsicherung muss in einer vorgegebenen
Zeit abgeschlossen sein, bei Uberschreitung dieser Zeitspanne hebt die
Steuerung die Funktion bis zur néchsten Bewegung auf.
Pausenzeit (s): Einstellung der gewinschten Wartezeit zwischen dem
Y n.zcn Ende einer Offnungsbewegung und dem Beginn einer SchlieBbewegung.
H HOE=Y T Funktioniert nur, wenn ,Automatischer Betrieb® aktiviert ist
Voreinstellung: 20
Vorwarnung open (s): Einstellung der Blinkzeit zwischen dem Einschalten
i 0-5.0 | derBlinkleuchte und dem Beginn einer Offnungsbewegung
Voreinstellung: 0
Vorwarnung close (s): Einstellung der Blinkzeit zwischen dem Einschalten
£03 0-5.0 | derBlinkleuchte und dem Beginn einer SchlieBbewegung
Voreinstellung: O
Standby-Zeit (s): Einstellung der Zeit zwischen dem Ende einer Bewegung
EOY O-a0 und dem Beginn der Funktion ,Standby*, wenn letztere aktiviert ist
Zeiten Voreinstellung: 60
Verzégerungszeit Saugscheibe: Einstellung der Zeit zwischen dem Ende
LG n-3.0 einer SchlieBbewegung und dem Beginn einer Offnungsbewegung, wenn
) die Saugscheibe abgeschaltet wird.
Voreinstellung: 0,2
Orientierungslicht-Zeit (s): Einstellung der Zeit, die das Orientierungslicht an
EO7 0-250 | den diversen Ausgangen eingeschaltet bleibt
Voreinstellung: 60
L0g n-20 Zeit Immer schlieBen (s)
H Hoed Voreinstellung: 5
Zeit Zulauf nach Foto (s): Einstellung der Zeit fUr die Funktion ,Zulauf nach
£ g-250 | Foto®
Voreinstellung: 5
{ Geschwindigkeitsstufe 1 (min.)
. c Geschwindigkeitsstufe 2
Offnungsgeschwindigkeit SF —
959 g ° 3 Geschwindigkeitsstufe 3
] Geschwindigkeitsstufe 4 (max.)
{ Geschwindigkeitsstufe 1 (min.)
c Geschwindigkeitsstufe 2
SchlieBgeschwindigkeit 5P
. . . 3 Geschwindigkeitsstufe 3
Y Geschwindigkeitsstufe 4 (max.)
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PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

Bedeutung :’?Ezr::;er 2"?;%'::;” Wirkung nach Driicken des Encoders (A)
! 1 (min.)
Verlangsamungsgeschwindigkeit o E 2 (mitt)
Offnungsbewegung La ;
3 3 (max.)
{ 1 (min.)
Verlangsamungsgeschwindigkeit G E 2 (mitt)
SchlieBbewegung LE :
3 3 (max.)
Position Verlangsamung beim { 0°
Offnen 5 10°
Unterschied zwischen der oy - ca
Offnungsposition und dem Punkt, an La
dem die Schranke zu verlangsamen 3 ca. 20°
beginnt
Position Verlangsamung beim { 0°
SchlieBen o
ca. 10
Unterschied zwischen der Py ¢
SchlieBposition und dem Punkt, an LE
dem die Schranke zu verlangsamen 3 ca. 20°
beginnt
! Kraftniveau 1 (min.)
c Kraftniveau 2
-- 3 Kraftniveau 3 (mitt.)
Offnungskraft F
- e v Kraftniveau 4
g Kraftniveau 5
b Kraftniveau 6 (max.)
! Kraftniveau 1 (min.)
c Kraftniveau 2
SchlieBkraft Fre 3 Kraftniveau 3 (mitt.)
4 Kraftniveau 4
g Kraftniveau 5
b Kraftniveau 6 (max.)
Kraftdauer
Regelt die Ansprechzeit, wenn das
eingestellte Kraftniveau Uberschritten
wird. Wird in Vielfachen von 30 ms
ausgedrickt und kann zwischen 3 LE 3-37 x 30 ms
(=90 ms) und 32 (=960 ms) eingestellt Voreinstellung: 3
werden. Durch Erhohen dieses Werts
erhoht sich die Ansprechzeit bei der
amperometrischen Erfassung von
Hindernissen
a Kein Befehl
{ Schrittbetrieb
3 Offnet
Y SchlieBt
5 Schrittbetrieb hohe Prioritat: Betétigt den Antrieb auch, wenn er durch einen Sperrbefehl
gespertt ist
1 Offnet und sperrt den Antrieb
g SchlieBt und sperrt den Antrieb
o Orientierungslicht Timer: Bewirkt das Einschalten des Orientierungslichts, das nach Ablauf
" der Orientierungslicht-Zeit ausgeschaltet wird
o Orientierungslicht On/Off: Aktiviert bzw. deaktiviert das Orientierungslicht, das Ausschalten
Einoand .SbS* , ' des Lichts erfolgt nach Ablauf der Orientierungslicht-Zeit
” o
2l ik Foto
g Entriegelt den Antrieb und &ffnet
o Entriegelt den Antrieb und schlieBt
2t Aktiviert das Offnen Uber Bluebus-Fotozellen
o Deaktiviert das Offnen (iber Bluebus-Fotozellen
25 Schrittbetrieb Master- und Slave-Schranke
ch Master- und Slave-Schranke 6ffnen
2 Master- und Slave-Schranke schlieen
o Schrittbetrieb Slave-Schranke
-1 Slave-Schranke 6ffnen
30 Slave-Schranke schlieBen
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PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

Bedeutung I;a;r::;er 2"?;%'::;” Wirkung nach Driicken des Encoders (A)
o Kein Befehl
{ Schrittbetrieb
3 Offnet
Y SchlieBt
5 Schrittbeltrieb hohe Prioritat: Betatigt den Antrieb auch, wenn er durch einen Sperrbefehl
gesperrt ist
7 Offnet und sperrt den Antrieb
a8 SchlieBt und sperrt den Antrieb
oy Orientierungslicht Timer: Bewirkt das Einschalten des Orientierungslichts, das nach Ablauf
" der Orientierungslicht-Zeit ausgeschaltet wird
. Orientierungslicht On/Off: Aktiviert bzw. deaktiviert das Orientierungslicht, das Ausschalten
. ‘ des Lichts erfolgt nach Ablauf der Orientierungslicht-Zeit
Eingang Open e
{h Foto
g Entriegelt den Antrieb und 6ffnet
o Entriegelt den Antrieb und schliet
c! Aktiviert das Offnen (iber Bluebus-Fotozellen
cc Deaktiviert das Offnen Uber Bluebus-Fotozellen
25 Schrittbetrieb Master-Schranke
ch Master- und Slave-Schranke 6ffnen
1 Master- und Slave-Schranke schlieBen
o Schrittbetrieb Slave-Schranke
25 Slave-Schranke 6ffnen
a0 Slave-Schranke schlieBen
o Kein Befehl
! Schrittbetrieb
3 Offnet
Y SchlieBt
5 Sohrittbeltrieb hohe Prioritat: Betatigt den Antrieb auch, wenn er durch einen Sperrbefehl
gesperrt ist
7 Offnet und sperrt den Antrieb
a SchlieBt und sperrt den Antrieb
.y Orientierungslicht Timer: Bewirkt das Einschalten des Orientierungslichts, das nach Ablauf
e der Orientierungslicht-Zeit ausgeschaltet wird
. Orientierungslicht On/Off: Aktiviert bzw. deaktiviert das Orientierungslicht, das Ausschalten
. ‘ des Lichts erfolgt nach Ablauf der Orientierungslicht-Zeit
Eingang Close nd
ik Foto
i Entsperren und ¢ffnen
i Entsperren und schlieBen
g Aktiviert das Offnen (iber Bluebus-Fotozellen
cc Deaktiviert das Offnen Uber Bluebus-Fotozellen
o5 Schrittbetrieb Master- und Slave-Schranke
ch Master- und Slave-Schranke 6ffnen
1 Master- und Slave-Schranke schlieBen
o Schrittbetrieb Slave-Schranke
25 Slave-Schranke 6ffnen
Il Slave-Schranke schlieBen
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Bedeutung

Parameter
1. Ebene

Parameter
2. Ebene

PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

Wirkung nach Driicken des Encoders (A)

Eingang HP SbS

o

I
[

Kein Befehl

Schrittbetrieb

Offnet

Pl L N

SchlieBt

Ly

Schrittbetrieb hohe Prioritit: Betatigt den Antrieb auch, wenn er durch einen
Sperrbefehl gesperrt ist

-~

Offnet und sperrt den Antrieb

oo

SchlieBt und sperrt den Antrieb

Orientierungslicht Timer: Bewirkt das Einschalten des Orientierungslichts, das nach Ablauf
der Orientierungslicht-Zeit ausgeschaltet wird

DY

Orientierungslicht On/Off: Aktiviert bzw. deaktiviert das Orientierungslicht, das Ausschalten
des Lichts erfolgt nach Ablauf der Orientierungslicht-Zeit

o

Foto

[Xx]

Entsperren und 6ffnen

| R
3

Entsperren und schlieBen

La¥]

Aktiviert das Offnen Uber Bluebus-Fotozellen

Deaktiviert das Offnen tber Bluebus-Fotozellen

hy
[ T Ly W

my

Schrittbetrieb Master- und Slave-Schranke

Xl
L]

Master- und Slave-Schranke 6ffnen

-

Master- und Slave-Schranke schlieBen

axl
o

Schrittbetrieb Slave-Schranke

Xl
[Xu(

Slave-Schranke 6ffnen

[}
L

Slave-Schranke schlieBen

Sequenz der mit den
Schrittbetriebseingédngen
verkniipften Befehle

Industriemodus; Offnen in halbautomatischem Betrieb, SchlieBen mit Totmannfunktion

Offnen - Stop - SchlieBen - Stop

Offnen - Stop - SchiieBen - Offnen

Schrittbetrieb Wohnblockbetrieb 1

D TR T L R [y W (P

Totmannfunktion

Sequenz der mit dem Eingang
Offnen verkniipften Befehle

53

Offnen - Stop - Offnen

Offnen Wohnblockbetrieb 1

LX) W [

Offnen Totmannfunktion

Sequenz der mit dem Eingang
SchlieBen verkniipften Befehle

SchlieBen - Stop - SchlieBen

SchlieBen Wohnblockbetrieb 1

L Ly W

SchlieBen Totmannfunktion

Funktionsweise Bluebus-
Fotozellen und Eingénge Foto

SES

Stop und Umkehrung: Durch Auslésung einer Fotozelle wahrend der
SchlieBbewegung wird die Bewegung angehalten und die Richtung umgekehrt

Vorlibergehender Stop: Durch Auslésung einer Fotozelle wahrend der SchlieBbewegung
wird die Bewegung angehalten, bei Freigabe der Fotozelle 6ffnet sich die Schranke wieder

Vorlibergehender Stop 2: Durch Ausldsung einer Fotozelle wahrend der SchlieBbewegung
wird die Bewegung angehalten, bei Freigabe der Fotozelle schlieft sich die Schranke
wieder

Funktion Eingang Stop in Offnung

SEE

Halt: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung

Halt und kurze Umkehrung: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung und
kurze Umkehrung in SchlieBbewegung

Funktion Eingang Stop in
SchlieBung

S5E7

Halt: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung

Halt und kurze Umkehrung: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung und
kurze Umkehrung in Offnungsbewegung

Funktion Hindernis erfassen beim
Offnen

SEE

Halt und kurze Umkehrung: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung und
kurze Umkehrung in SchlieBbewegung

Halt und Umkehrung: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung und vollstandige
Umkehrung in SchlieBbewegung

Funktion Hindernis erfassen beim
SchlieBen

S5E8

La¥]

Halt und kurze Umkehrung: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung und kurze
Umkehrung in Offnungsbewegung

LEN]

Halt und Umkehrung: Sofortiges Anhalten der laufenden Bewegung und
vollstindige Umkehrung in Offnungsbewegung

Funktion Eingang Loop 1

—
o

Offnen, mit der Sequenz Offnen - Offnen (Arbeitskontakt - NO)

SchlieBen, mit der Sequenz SchlieBen — SchlieBen (Arbeitskontakt - NO)

PO R W P

Foto (Ruhekontakt - NC)
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PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

Parameter | Parameter | ,,. "
Bedeutung 1.Ebene | 2. Ebene Wirkung nach Driicken des Encoders (A)

Offnen, mit der Sequenz Offnen — Offnen (Arbeitskontakt - NO)
SchlieBen, mit der Sequenz SchlieBen - SchlieBen (Arbeitskontakt - NO)
Foto (Ruhekontakt - NC)
Blinkleuchte 24 V

oGl

Schranke geschlossen

Schranke offen

Blinklicht Schrankenbaum-Lichter
Wartungskontrollampe
Orientierungslicht

Rote Einweg-Ampel

Rote Ampel

Grine Ampel

Funkkanal Nr. 1

Funkkanal Nr. 2

Funkkanal Nr. 3

Funkkanal Nr. 4

Saugscheibe

Blinkleuchte 24 V

Blinkleuchte 12 V

oGl

Schranke geschlossen

Schranke offen

Blinklicht Schrankenbaum-Lichter
Wartungskontrollampe
Orientierungslicht

Rote Ampel

Griine Ampel

Funkkanal Nr. 1

Funkkanal Nr. 2

Funkkanal Nr. 3

Funkkanal Nr. 4

Saugscheibe

Funktion Eingang Loop 2 Lod

Pag ¥

pueu

Funktion Ausgang Light
Informationen zu den einzelnen ou i
Parametern in ,Tabelle 7*

PRUE = I K g R W P

3

¥l

g XX}

L e P R I = =

Funktion Ausgang Flash
Informationen zu den einzelnen out
Parametern in ,Tabelle 7*

PRUE = I [ g R W G

L

£

k]

LXN]

[y

B | aa | o | on [ = | == | ==
Png

Blinkleuchte 24 V

oGl

Schranke geschlossen
Schranke offen
Blinklicht Schrankenbaum-Lichter
Wartungskontrollampe
Orientierungslicht
Grlne Einweg-Ampel
Rote Ampel

Grline Ampel
Funkkanal Nr. 1
Funkkanal Nr. 2
Funkkanal Nr. 3
Funkkanal Nr. 4
Saugscheibe

Funktion Ausgang OGI
Informationen zu den einzelnen oud
Parametern in ,Tabelle 7*

PRU = I T gl [ R W

£

atl

LXN]

P N P RS e R Y = x

Png
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PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

Bedeutung :’?Ei'::;er ZP?E?)'::;” Wirkung nach Driicken des Encoders (A)
g Blinkleuchte 24 V
{ OGl
c Schranke geschlossen
3 Schranke offen
Funktion Ausgang Internal Light Y Orientierungslicht
Informationen zu den einzelnen au'
Parametern in , Tabelle 7* ] Rote Ampel
b Grine Ampel
1 Einbahn-Ampel
g Wechselverkehr-Ampel
9 FuBgangerampel
Anzeige der Anzahl der P Ak "a"= Einer, "b"= Tausender, "c"= Millionen
programmierten Bewegungen o £ (Encoder (A) drlicken, um zwischen den einzelnen Werten zu wechseln)
Anzeige der Anzahl der £ Eul "t"= Einer, "u"= Tausender, "v'= Milionen
ausgefiihrten Bewegungen o HH (Encoder (A) drlicken, um zwischen den einzelnen Werten zu wechseln)
{ Bluebus-Vorrichtungen 16schen
c Positionen l6schen
Daten Loschen ErS . , ;
i 3 Funktionenwerte 6schen und Standardwerte wiederherstellen
g Alles 16schen
"n", "m"=Firmware-Version der Steuerkarte, Anzeige von jeweils 3-stelligen Einheiten
Anzeige der Firmware-Version For all (Encoder (A) 2-mal driicken)
Beispiel: erste Einheit ,HEQ", zweite Einheit ,2b"
", "q", "r'=Hardware-Version der Steuerkarte, Anzeige von jeweils 3-stelligen Zahlen
Anzeige der Hardware-Version hdr Fer (Encoder (A) 3-mal driicken)
Beispiel: erste Einheit ,626“, zweite Einheit ,-Ar*, dritte Einheit ,,00
Diagnose d o Siehe Abschnitt ,Display-Diagnostik*
Tabelle 7
NACHTRAG - PARAMETER-LEGENDE
Parameter Beschreibung

Parameter Ausgiange OU1, OU2, OU3

Blinkleuchte 24 V

Das Blinken der Leuchte (0,5 Sekunden an — 0,5 Sekunden aus) zeigt an, dass gerade eine Bewegung ausgefihrt wird
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Blinkleuchte 12V

Das Blinken der Leuchte (0,5 Sekunden an — 0,5 Sekunden aus) zeigt an, dass gerade eine Bewegung ausgefihrt wird
Ausgang aktiviert 12 V DC / max. 21 W

OGl

Kontrollleuchte aus: Schranke geschlossen
Langsames Blinken: Offnungsbewegung

Schnelles Blinken: SchlieBbewegung

Kontrollleuchte leuchtet durchgehend: Schranke offen
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Schranke geschlossen

Kontrollleuchte leuchtet: Schranke geschlossen
Kontrollleuchte aus: Schranke in anderen Positionen
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Schranke offen

Kontrollleuchte leuchtet: Schranke offen
Kontrollleuchte aus = Anwendung in anderen Positionen
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Blinklicht Schrankenbaum-
Lichter

Das Blinken der Leuchte (0,5 Sekunden an - 0,5 Sekunden aus) erfolgt sowohl wéhrend der Ausflihrung einer Bewegung
als auch wenn die Schranke unbewegt ist
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Wartungskontrolllampe

Gibt die Z&hlung der ausgeflihrten Bewegungen an

Kontrollleuchte zu Beginn der Offnungsbewegung 2 Sekunden lang an: Anzahl der Bewegungen unter 80 %
Kontrollleuchte blinkt wahrend der gesamten Bewegung: Anzahl der Bewegungen zwischen 80 und 100 %
Kontrollleuchte blinkt standig: Anzahl der Bewegungen tber 100 %

Orientierungslicht

Licht fir die Dauer der Bewegung eingeschaltet, nach Abschluss der Bewegung bleibt es solange eingeschaltet wie in
Orientierungslicht-Zeit eingestellt

Langsames Blinken: SchlieBbewegung
Dauerlicht: Schranke geschlossen

A LT Licht aus: Schranke in anderen Positionen
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W
Schranke geschlossen: Licht innen griin, auBen rot
FuBgéngerampel Schranke offen: Licht innen rot, auBen griin

Schranke in anderer Position: Licht innen und auBen rot
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NACHTRAG - PARAMETER-LEGENDE

Parameter Beschreibung
Aktiviert den Ausgang, wenn der Befehl 1 mit dem Sender gesendet wird, der Befehl an die Steuerung wird ignoriert

Al Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Funkkanal 2 Aktiviert den IAlusgang, wenn der Befehl 2 mit dem Sender gesendet wird, der Befehl an die Steuerung wird ignoriert
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Funkkanal 3 Aktiviert den IAlusgang, wenn der Befehl 3 mit dem Sender gesendet wird, der Befehl an die Steuerung wird ignoriert
Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Funkkanal 4 Aktiviert den Ausgang, wenn der Befehl 4 mit dem Sender gesendet wird, der Befehl an die Steuerung wird ignoriert

Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Wird aktiviert, wenn die Schranke geschlossen ist: Zu Beginn einer Offnungsbewegung wird der Ausgang deaktiviert und
Saugscheibe nach Ablauf der ,Saugkopf-Zeit* beginnt die Offnungsbewegung

Ausgang aktiviert 24 V DC / max. 10 W

Parameter der Ausgédnge OU4 (mit Zubehor xba7)
Blinkleuchte 24 V Blinklicht wahrend der Bewegung (0,5 Sekunden an — 0,5 Sekunden aus)

Licht aus: Schranke geschlossen
Langsames Blinken: Offnungsbewegung
Schnelles Blinken: SchlieBbewegung
Licht an: Schranke gedffnet

Licht an: Schranke geschlossen

Licht aus: Schranke in anderen Positionen

Licht an: Schranke gedffnet

Licht aus: Schranke in anderen Positionen

Licht fur die Dauer der Bewegung eingeschaltet, nach Abschluss der Bewegung bleibt es solange eingeschaltet wie in
Orientierungslicht-Zeit eingestellt

Parameter der Ausgdange OU4 (mit Zubeh6r xba8)

Langsames Blinken: SchlieBbewegung

Rote Ampel Rotes Dauerlicht: Schranke geschlossen
Licht aus: Anwendung in anderen Positionen

Langsames Blinken: Offnungsbewegung
Griine Ampel Grunes Dauerlicht: Schranke gedffnet
Licht aus: Anwendung in anderen Positionen

Grunes Licht: Schranke gedffnet

Rotes Licht: alle anderen Falle

Flr den Betrieb in diesem Modus miissen die Befehle wie folgt an die Steuerung gegeben werden:

Befehl fiir den Innenraum: Eingang 2 oder Loop1 zum Offnen konfiguriert

Befehl fir den AuBenraum: Eingang 3 oder Loop2 zum Offnen konfiguriert

Funktionsweise:

Wechselverkehr-Ampel Befehl zum Offnen von innen — innen wird das griine und auBen das rote Licht aktiviert und gibt demjenigen, der von innen
kommt, Vorfahrt

Befehl zum Offnen von auBen - auBen wird das griine und innen das rote Licht aktiviert und gibt demjenigen, der von auBen
kommt, Vorfahrt

Wenn die Schranke geschlossen ist oder sich gerade schlieBt, ist das Licht auf beiden Seiten rot

Schranke geschlossen: Licht innen griin, auBen rot

FuBgéngerampel Schranke offen: Licht innen rot, auBen griin

Schranke in anderer Position: Licht innen und auBen rot

o]c]l

Schranke geschlossen

Schranke offen

Orientierungslicht

Einbahn-Ampel
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7.2 SONDERFUNKTIONEN

7.2.1 FUNKTION ,, TOTMANN®

Diese Funktion ermdglicht den Betrieb der Automation auch dann, wenn

Sicherheitsvorrichtungen nicht korrekt funktionieren oder auBer Betrieb

sind. Die Automation kann im ,Totmann-Modus" betatigt werden, hierbei

wie folgt vorgehen:

1. einen Steuerbefehl zur Bewegung des Schrankenhebers erteilen,
beispielsweise mit einem Sender oder dem Schilisselschalter.
Wenn alles ordnungsgemaB funktioniert, wird sich der Schranken-
heber normal bewegen, andernfalls mit Punkt 2 fortfahren

2. innerhalb von 3 Sekunden erneut den Steuerbefehl erteilen und das
Bedienelement betatigt halten
3. nach etwa 2 Sekunden wird der Schrankenheber die verlangte Be-

wegung im Betriebsmodus , Totmann* ausfihren; der Schranken-
heber wird die Bewegung also nur so lange fortsetzen, wie das
Bedienelement betatigt wird.

Bei einem Ausfall der Sicherheitsvorrichtungen meldet
die Blinkleuchte durch mehrmaliges Blinken die Proble-
mart. Zur Uberpriifung der Stérungsart siche Kapitel ,,
Anzeigen durch die Blinkleuchte* (Seite 34).

7.2.2 FUNKTION ,WARTUNGSANZEIGE*

Diese Funktion meldet dem Benutzer, wann eine Wartungskontrolle des
Antriebs erforderlich ist.

Der Parameter ,Wartungshinweis* kann mittels Programmiergerat Oview
eingestellt werden.

Die Meldung der erforderlichen Wartung erfolgt je nach eingestelitem Pro-
grammierungstyp mittels Flash Blinkleuchte bzw. mittels Kontrollleuchte
Wartung.

Je nach Anzahl an ausgefilhrten Bewegungen im Ver-
gleich zum programmierten Grenzwert senden die Blink-
leuchte Flash und die Wartungskontrollleuchte die in ,,
Tabelle 8“ angegebenen Meldungen aus.

Tabelle 8

Qgﬁeh;::gen Anzeige an Flash cvr;zrfl:?\z:lr(‘ontrolllampe
Unter 80 % des Normal (0,5 Sek. ein, Leuchtet fur 2 Sek. bei
Grenzwertes 0,5 Sek. aus) Offnungsbeginn
Zwischen 81 % Leuchtet zu Beginn der | Blinkt wahrend
und 100 % des Bewegung 2 Sekunden | der gesamten
Grenzwertes lang auf Bewegungsdauer

Leuchtet zu Beginn und

am Ende der Bewegun
grl?:r:g\?vlg rt1$00 Wi 2 Sekunden Ian_g aL?f ’ Blinkt immer

und geht dann in den

Normal-Modus tber

30 - DEUTSCH

7.2.3 UBERPRUFUNG DER ANZAHL AUSGEFUHRTER
BEWEGUNGEN

Die Anzahl der ausgefihrten Bewegungen kann Uber die Steuereinheit

(siehe ,Tabelle 6) oder mit dem Programmiergerat Oview, unter dem

Mentpunkt ,Wartung*“ kontrolliert werden.

7.2.4 NULLSTELLUNG BEWEGUNGSZAHLER

Nach der Wartung der Anlage muss der Bewegungszahler auf Null gestellt
werden.
Die Nullstellung kann nur Uber das Programmiergerét Oview erfolgen.

8 WAS TUN, WENN ... (Leitfaden zum Lésen

von Problemen)

8.1 PROBLEME UND DEREN LOSUNG

In der folgenden Tabelle sind ndtzliche Hinweise zu finden, um eventuelle
Betriebsstorungen zu beheben, die bei der Installation oder im Falle von
Defekten auftreten konnen.

4 N\

D

F2




Symptome

Tabelle 9

FEHLERSUCHE

Empfohlene Uberpriifungen

Der Funksender steuert den
Schrankenheber nicht an und die LED
am Sender leuchtet nicht

Prifen, ob die Batterien des Senders leer sind, ggf. auswechseln.

Der Funksender steuert den
Schrankenheber nicht an, aber die LED
am Sender leuchtet auf

Prifen, ob der Sender korrekt im Funkempfanger gespeichert ist.

Es erfolgt keine Betétigung

Prifen, ob der Getriebemotor mit Netzspannung gespeist wird

Sicherstellen, dass die Sicherungen F1 und F2 nicht unterbrochen sind. In diesem Fall die Ursache der
Stérung Uberpriifen und die Sicherungen anschlieBend ersetzen (Sicherungen mit gleichen Stromwerten und
Eigenschaften).

Es wird keine Bewegung angesteuert
und die Blinkleuchte blinkt nicht

Prifen, ob der Befehl tatsachlich empfangen wird. Wenn der Befehl den Eingang SbS erreicht, muss
die dazugehtrige LED ,SbS* aufleuchten. Wenn dagegen der Funksender benutzt wird, muss die LED
,BlueBUS" zweimal schnell blinken.

Es erfolgt keine Bewegung und die
Blinkleuchte blinkt einige Male

Blinkanzahl zahlen und in , Tabelle 15“ Uberprifen.

Die Bewegung beginnt, aber es erfolgt
sofort eine Bewegungsumkehr

Die gewahlte Kraft konnte fir den Schrankenbaumtyp zu gering sein. Prifen, ob der Schrankenbaum
ordnungsgemali ausbalanciert ist und gegebenenfalls eine groBere Kraft wahlen.

Die Bewegung wird mit geringer
Geschwindigkeit ausgefiihrt

Die Bewegung startet von einem der Endanschlége nicht oder die Steuerung erkennt den Endschalter nicht.
Elektrischen Anschluss des Endschalters Uberpriifen.

Der Slave-Schrankenheber fiihrt die
Bewegungen nicht aus

Prifen, ob die ,Master/Slave“-Einlernphase an beiden Schrankenhebern durchgefihrt wurde.

Die Bewegung wird umgekehrt
ausgefiihrt

Prifen, ob der Installationswahler in der richtigen Stellung ist (siehe Abschnitt ,Auswahl der Richtung").

8.2 DIAGNOSE

Die Steuerung bietet folgende Diagnostikverfahren:
- Meldungen an der Steuereinheit mittels LEDs

- Diagnostik tber Display
- Fehlermeldungen Uber Display
- Signale der Blinkleuchte.

8.3 ANZEIGEN DURCH DIE STEUERUNG

4 N

000U 00O
0000 —
00000000
00000000
00000000
00000000

Die LEDs an den Klemmen an der Steuerungseinheit geben spezielle Si-

gnale sowohl zur Meldung des normalen Betriebs als auch zur Meldung
etwaiger Stoérungen aus.

In der folgenden Tabelle werden die Ursachen und Ldsungen fur jeden

Signaltyp beschrieben. Limit wJ
Safety /| Switch | Encoder Internal Ligh
/ |
A B
- J
A LED Endschalter FC1
B LED Endschalter FC2
Tabelle 10

LEDS DER AUF DER STEUERUNGSEINHEIT VORHANDENEN KLEMMEN

Status Bedeutung Magliche L6sung

LED STOP

Ausgeschaltet | Auslosung des STOP-Eingangs Die am Eingang STOP angeschlossenen Vorrichtungen tberprifen.

Dauerleuchten | Alles korrekt Eingang STOP aktiviert.

LED SbS

Ausgeschaltet | Alles korrekt Eingang SbS nicht aktiviert.

Dauerleuchten | Ansprechen des Eingangs SbS Korrekt, wenn das an den Eingang SbS angeschlossene Gerat tatsachlich aktiviert ist.
LED OPEN

Ausgeschaltet | Alles korrekt Eingang OPEN nicht aktiviert.

Dauerleuchten | Auslosung des Eingangs ,OPEN® | Korrekt, wenn das an den Eingang OPEN angeschlossene Gerét tatsachlich aktiviert ist
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LEDS DER AUF DER STEUERUNGSEINHEIT VORHANDENEN KLEMMEN

Status Bedeutung Magliche Losung

LED CLOSE

Ausgeschaltet | Alles korrekt Eingang ,CLOSE" nicht aktiviert.

Dauerleuchten | Auslésung des Eingangs ,CLOSE" | Normal, wenn das an den Eingang CLOSE angeschlossene Gerat tatséchlich aktiviert ist.

LED Sbs HP

Ausgeschaltet | Alles korrekt Eingang Sbs HP nicht aktiviert.

Dauerleuchten | Ansprechen des Eingangs Sbs HP | Es ist normal, wenn das an den Eingang Sbs HP angeschlossene Gerat tatséchlich aktiviert ist.
LED Endschalter FC1

Ausgeschaltet | Ausgeldster Endschalter

Bei Installation rechts ,,DX*“:der Schrankenbaum befindet sich in der SchlieBposition.
Bei Installation links ,,SX*“:der Schrankenbaum befindet sich in der Offnungsposition.

Bei Installation rechts ,,DX“:der Schrankenbaum befindet sich in einer von der SchlieBposition
abweichenden Position.

REEEHCECHIE RN Enadschalter nicht ausgelost Bei Installation links ,,SX“:der Schrankenbaum befindet sich in einer von der Offnungsposition
abweichenden Position.
LED Endschalter FC2
. Bei Installation rechts ,,DX“:der Schrankenbaum befindet sich in der Offnungsposition.
Ausgeschaltet | AusgelOster Endschalter Bei Installation links ,,SX*“:der Schrankenbaum befindet sich in der SchlieBposition.
Bei Installation rechts ,,DX“:der Schrankenbaum befindet sich in einer von der Offnungsposition
Dauerleuchten | Endschalter nicht ausgeldst abweichenden Position.

Bei Installation links ,,SX*“:der Schrankenbaum befindet sich in einer von der SchlieBposition
abweichenden Position.

8.3.1 DISPLAY-DIAGNOSTIK Tabelle 12
Wird mit dem Encoder der Diagnostikmodus ,din“ gewahlt und die Wahl | ISIWN AN OR1ILe
bestatigt, wird auf dem Display mit seinen 3 Stellen der Status der Ein- | |Segment Eingang
gange (Tabelle 11, Tabelle 12 und Tabelle 13) angezeigt; jedes einge- | | ao Endschalter FC1 OFFNET
sch‘alltetg Segment des Displays meldet, dass der entsprechende Eingang B2 Taste Close
aktiviert ist. . "
C2 Richtungswahlschalter DX
( N | b2 Batteriebetrieb
@ E2 Richtungswahlschalter SX
Al A2 A3 F2 Taste Open
2 2 2 G2 Endschalter FG2 SCHLIESST
FlO B1 ,:20 B2 |:30 B3 dp2 Eingang Encoder A [Anmerkung 1]
Gl G2 G3
D D D
Tabelle 13
BY [ o1 [ [CY B3 [ oo [ [C2 B8] [ p3 [ [©B DISPLAY-DIAGNOSTIK
Y O Y 0 Y O || |seament Eingang
dpl dp2 dp3 A3 FA1 Fotozelle beim Offnen
B3 ON wenn FOTO aktiv
C3 ON wenn FOTO Il aktiv
B - | D3 FA2 Fotozelle beim Offnen
Tabelle 11 | | E3 ON wenn FOTO 1 aktiv
F3 ON wern FOTO 1 lakt
Segment Eingang G3 ON: Master-Steuerung hat Slave erfasst
A1l Loop 1 dp3 Eingang Encoder B [Anmerkung 1]
B1 Close Anmerkung1  dp2 und dp3 kdnnen je nach Position des Magneten
C1 HP Sbs an oder aus sein, wenn der Motor anhélt; die LEDs blinken, wenn
D1 Loop 2 der Motor in Bewegung ist.
E1 Open
F1 Sbs
G1 Frei
dp1 ein Blinksignal pro Sekunde meldet den Betrieb der
Steuerkarte
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8.3.2 MELDUNGEN MIT DISPLAY

Im Stérungsfall kann das Display einen Fehlercode anzeigen, sowohl wahrend der Bewegung der Schranke als auch im Stillstand.
Die folgende Tabelle zeigt die Fehlercodes, die angezeigt werden konnen.

Tabelle 14

MELDUNGEN MIT DISPLAY

Fehlercode |Beschreibung Ursache Aktion
Es hat eine Anderung der an die BlueBus- oder
Stop-Klemme angeschlossenen Vorrichtungen Die nicht zugelassenen Vorrichtungen mussen
Speicher der BlueBus- oder | gegeben oder das Einlernen der Vorrichtungen wurde getrennt werden und es muss die Einlernphase der
EO1 . . 4 . .
Stop-Vorrichtungen niemals vorgenommen oder es wurden Vorrichtungen angeschlossenen Vorrichtungen durchgefiihrt werden
angeschlossen, die von dieser Steuerung nicht (siehe Abschnitt ,Einlernen der Vorrichtungen®)
zugelassen sind.
" ' Die Einlernphase der Offnungs- und SchlieBposition
Pos!t!onenspelcher oder Wahrscheinlich wurde das Einlernen der Position nicht des Schrankenbaums muss durchgefihrt werden
E02 Positioneneinlernung durchaefih iohe Abschnitt Einh der Positi d
niemals erfolgt urchgefuhrt (siehe SC nitt ,Ein, ernen der ositionen der
mechanischen Anschlédge”)
E03 Endschalter vertauscht
. Ausfall der Kommunikation zwischen dem Sensor im Uberpriifen, ob das Encoder-Kabel angeschlossen
=2 Encoder-Signal Motor und der Steuerung und in gutem Zustand ist
Uberpriifen, ob das Datenaustauschkabel
zwischen den Master- und Slave-Steuereinheiten
E05 Master-Slave- Die Master- und Slave-Steuereinheiten kommunizieren ﬁggﬁsﬁgtlossen und die Polaritat der Verbindung
Kommunikation nicht ordnungsgemaB miteinander Uberpr[]fen, ob die Slave-Steuereinheit eingestellt
und die Master-Erfassung durchgefihrt wurde (siehe
Abschnitt ,Antrieb im Modus SLAVE").
Stromversorgung unterbrechen und wieder
herstellen. Wenn der Fehler fortbesteht, vollstandige
Léschung des Speichers wie in Abschnitt ,,
Auslesung . Volistidndige Léschung des Speichers der
25 Parameterspeicher Parameterfefler der Steuerungseinheit Steuerungseinheit" beschrieben durchflihren und
Installation erneut durchflhren
Wenn der Zustand weiter besteht, liegt ein Defekt vor
und die Steuerplatine muss ausgewechselt werden
Alle Versorgungskreise unterbrechen; nach ein paar
Sekunden die Versorgungskreise wieder anschlieen
EO07 ?é??lisizném”en und Tests Fehler der internen Schaltkreise und versuchen, einen Befehl zu senden
Wenn der Zustand weiter besteht, liegt ein Defekt vor
und die Steuerplatine muss ausgewechselt werden
E08 Konfiguration der DIP- Wahrscheinlich Manipulation oder Defekt der DIP- Kontrollieren, ob die Einstellung der DIP-Schalter der
Schalter Schalter zur Schranken-Wahl Werkseinstellung entspricht
) ) . . Befehl ,Antrieb entriegeln” senden oder Steuerung
E09 Verriegelung des Antriebs Die Steuerung wurde durch einen Sperrbefehl gesperrt mit HP Sbs bedienen
E10 Ausfall Eingang Safety (NC) | Der NC-Kontakt Eingang Safety oder mindestens ein Anschlusskabel am Eingang ,Safety” und Funktion
oder Endschalter Endschalter nicht vorhanden der Endschalter kontrollieren
Kurzschluss am BlueBus- | Ein oder mehr am BlueBus-Ausgang angeschlossene Versuchen, einen Befehl zu senden, oder 40
E11 . .
Ausgang Vorrichtungen haben einen Kurzschluss Sekunden warten
E13 Vorherrschender Befehl Es 'S.t immer ein Eingang aktiv, der die Bewegung Alle Eingénge prufen
verhindert
Die Betriebszeit ist Die Dauer des Mandvers hat die Hochstarbeitszeit . . . ) .
E14 abgelaufen ilberschritten Prufen, dass die Schranke nicht entriegelt ist
Allgemeiner Fehler am Im Master-Slave-System meldet das Master-Steuergerat | - . . . N
= Slave-Steuergerat einen Fehler, der auf dem Slave-Steuergeréat erscheint Uberpriifen Sie die Diagnose des Slave-Steuergerats
Das Mandver kann nicht gestartet werden, weil der Test
E16 Fototest fehlgeschlagen der Fotozellen zu Beginn des Mandvers fehigeschlagen | Ausrichtung der Fotozellen Uberprifen
ist
Alle Stromkreise abschalten; nach einigen Sekunden
die Stromkreise wieder anschlieBen und versuchen,
E90 = E94 Interne Kontrollen und Tests Fehler der internen Schaltkreise einen Befehl zu senden. Bleibt der Zustand bestehen,
der Klasse B - . o
liegt ein Fehler vor und die Leiterplatte muss
ausgetauscht werden
Bei Bewegungsbeginn oder wahrend der Bewegung wird
102 Ansprechen einer Fotozelle | die Zustimmung zur Bewegung von einer oder mehreren | Priifen, ob Hindernisse vorhanden sind
Fotozellen nicht gegeben
Auslosung Wahrend der Bewegung hat die Schranke gréBere . . .
103 Motorkraftbegrenzer Reioung erfahren Ursache prufen bzw. Kraftniveau erhdhen
Auslésung der am Eingang , " '
Zu Beginn oder wahrend der Bewegung haben die am .
104 STOP angeschlossenen . - Ursache priifen
Vorrichtungen Eingang STOP angeschlossenen Gerate angesprochen
Ausldsung des . . .
o Zu Beginn des Mandvers oder wahrend der Bewegung , oy o .
105 (*) empfindlichen : N - Die an den FTA angeschlossenen Gerate Uberprifen
Flankeneingangs FTA wurde die empfindliche Flanke des FTA ausgeldst

(*) Verflgbar ab Firmware-Version HEOSh und héher.
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8.4 ANZEIGEN DURCH DIE BLINKLEUCHTE

Wenn an den FLASH-Ausgang an der Steuereinheit eine Blinkleuchte angeschlossen wird (oder es wird die LED-Blinkleuchte benutzt (optionales Zube-
hor)), blinkt diese bei der Ausfiihrung einer Bewegung im Abstand von 1 Sekunde. Im Storfall generiert die Blinkleuchte eine Sequenz aus zwei kirzeren
Signalen gefolgt von 1 Sekunde Pause. Diese Signale werden auch von der LED-Leuchte (optionales Zubehdr) ausgegeben.

Tabelle 15

ANZEIGEN DURCH DIE BLINKLEUCHTE FLASH

Schnelles Blinken Ursache AKTION
Bei der zu Beginn der Bewegung ausgefiihrten Uberpriifung entsprechen die

1 Blinkzeichen an BLUEBUS angeschlossenen Vorrichtungen nicht den in der Einlernphase

1 Sekunde Pause Fehler an BlueBUS gespeicherten. Es ist moglich, dass Vorrichtungen defekt sind. Uberprifen und

1 Blinkzeichen ersetzten Sie diese. Wenn Anderungen vorgenommen wurden, muss das Einlernen
erneut erfolgen.

2 Blinksignale Bei Bewegungsbeginn erteilt mindestens eine Fotozelle kein Freigabesignal; prifen,

1 Sekunde Pause Ansprechen einer Fotozelle ob Hindernisse vorhanden sind. Wéhrend der Bewegung ist dies normal, wenn

2 Blinksignale tatsachlich ein Hindernis vorhanden ist.

3 Blinksignale ; . ) . .

) « Wahrend der Bewegung war das Tor einer groBeren Reibung ausgesetzt; die

. Se_kun_de Pause Auslosung des ,Motorkraftoegrenzers Ursache Uberprifen und ggf. die Leistung der Motoren steigern.

3 Blinksignale

4 Blinksignale . i . p .

1 Sekunde Pause Auslésung des STOP-Eingangs gﬁa E&(:;g;rg g?:srt\g/tzngind der Bewegung wurde der Eingang ,STOP* angesprochen;

4 Blinksignale '
Stromversorgung unterbrechen und wieder herstellen. Falls der Fehler weiter

5 Blinksignale besteht, den Speicher vollstandig I16schen (siehe Abschnitt ,Vollstdndige

1 Sekunde Pause Parameterfehler der Steuerungseinheit Léschung des Speichers der Steuerungseinheit”) und die Installation erneut

5 Blinksignale durchftihren; wenn sich der Zustand nicht &ndert, liegt moglicherweise eine schwere
Stérung vor und es ist erforderlich, die elektronische Steuerkarte zu ersetzen.

6 Blinksignale . . I -

1 Sekunde Pause Sg}i;‘{gﬁgﬁgﬁm&rﬁg ungltig oder nach Dip-Schalter-Kombination priifen.

6 Blinksignale 9
Alle Versorgungskreise ein paar Sekunden lang unterbrechen, dann erneut

7 Blinksignale versuchen, einen Befehl zu erteilen; wenn sich der Zustand nicht &ndert, liegt

1 Sekunde Pause Fehler der internen Schaltkreise méglicherweise eine schwere Stérung an der Steuerkarte oder an den Anschlissen

7 Blinksignale des Motors vor. Uberprifungen durchfiihren und gegebenenfalls defekte Teile
ersetzen.

8 Blinksignale

1 Sekunde Pause Nicht verwendet

8 Blinksignale

? gg:ti?:?’l:use Die Automation wurde durch den Befehl Steuerungsbefehl , Antrieb entriegein” geben bzw. Bewegung mit ,Schrittbetrieb

o ,Blockierung der Automation” blockiert hohe Prioritat* steuern.

9 Blinksignale

11 Blinksignale Die Master- und Slave-Steuereinheiten Srufegl&e, gb das Kommurr::(anonslv erblrgjdglng;klable!.zgwsoCerE)q%m M%St.ir' ugd

1 Sekunde Pause | kommunizieren nicht ordnungsgeman em Slave-Eingang angeschlossen ist und dlie Polaritat der Verbindung Prufen Sie,

11 Blinksignale miteinander ob das Slave-Steuergerat ausgewahlt wurde und ob die Master-Erfassungsphase

9 durchgeflhrt wurde (siehe Abschnitt ,Antrieb im Modus SLAVE").
12 Blinksignale . : i}
1 Sekunde Pause Master—Steuerggrat meldet einen Fehler am Uberprifen Sie die Diagnose auf dem Slave-Gerat.
S Slave-Steuergerat

12 Blinksignale

13 Blinksignale - - ! , ol

1 Sekunde Pause E'Qvan%ing istimmer aktiv und verhindert die Uberpriifen Sie alle Eingange.

13 Blinksignale 9ung

9 WEITERE INFORMATIONEN (Zubeh6r)

9.1 VOLLSTANDIGE LOSCHUNG DES SPEICHERS
DER STEUERUNGSEINHEIT

Es ist mdglich, alle in der Steuereinheit gespeicherten Daten zu I16schen

und diese auf Werkseinstellungen zurlickzusetzen.

Hierzu zum Parameter ,ER5" der Programmierung gehen (siehe Kapitel ,,

PROGRAMMIERUNG").

9.2 HINZUFUGEN ODER ENTFERNEN VON
VORRICHTUNGEN

Einer Automatisierung kdnnen jederzeit Vorrichtungen hinzugefugt bzw.
aus dieser entfernt werden. Insbesondere kénnen an ,,BlueBUS" und am
Eingang ,STOP* verschiedenartige Vorrichtungen angeschlossen werden,
wie in den folgenden Abschnitten angegeben.

Nachdem Vorrichtungen hinzugefiigt oder entfernt wor-
den sind, muss das Einlernen der Vorrichtungen wie in
Abschnitt ,,Einlernen sonstiger Vorrichtungen“ beschrie-
ben wiederholt werden.

|| Mit diesem Verfahren kénnen auch gegebenenfalls im

Speicher verbliebene Fehler geléscht werden.

Durch dieses Verfahren wird die Anzahl der ausgefiihrten

Bewegungen nicht geléscht.
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9.2.1 BLUEBUS

BlueBUS ist eine Technologie, die es ermdglicht, kompatible Gerate mit
nur zwei Leitern zu verbinden, Uber die sowohl die Stromversorgung als
auch die Kommunikationssignale laufen. Alle Gerate werden parallel an
denselben 2 BlueBUS-Leitungen angeschlossen, ohne dass die Polaritat
beachtet werden muss; jedes Geréat wird individuell erkannt, da ihm bei der
Installation eine eindeutige Adresse zugewiesen wird.

An BlueBUS kann man zum Beispiel Fotozellen, Sicherheitsvorrichtungen,
Steuertasten, Leuchtmelder usw. anschlieBen. Die Steuerung erkennt
nacheinander alle angeschlossenen Vorrichtungen durch eine geeignete
Einlernphase und ist imstande, alle moglichen Stérungen mit héchster Si-
cherheit zu erkennen.

Deshalb muss an der Steuerung jedes Mal, wenn eine an BlueBUS an-
geschlossene Vorrichtung hinzugefugt oder entfernt wird, die Einlernpha-
se wie in Abschnitt ,Einlernen sonstiger Vorrichtungen” beschrieben
ausgefuhrt werden.

9.2.2 EINGANG STOP

STOP st der Eingang, der das unverzlgliche Anhalten der Bewegung

verursacht, gefolgt von einer kurzen Reversierung. An diesem Eingang

konnen Vorrichtungen mit Ausgang mit gewohnlich gedffnetem ,NO* Kon-
takt, mit gewohnlich geschlossenem ,NC“-Kontakt oder Vorrichtungen mit

Ausgang mit konstantem 8,2 kQ Widerstand, wie zum Beispiel Schaltleis-

ten, angeschlossen werden.

Wie fur BlueBUS erkennt die Steuerung das am Eingang STOP ange-

schlossene Gerat wahrend der Einlernphase (siehe Abschnitt ,Einlernen

sonstiger Vorrichtungen®); danach wird ein STOP verursacht, wenn
eine beliebige Variation des erlernten Status erfolgt.

Mit entsprechenden MaBnahmen kann am Eingang STOP mehr als eine

Vorrichtung auch anderen Typs angeschlossen werden:

- Mehrere NO-Vorrichtungen kdnnen miteinander in unbegrenzter Menge
parallelgeschaltet werden.

- Mehrere NC-Vorrichtungen kdnnen miteinander in unbegrenzter Menge
seriengeschaltet werden.

- Zwei Vorrichtungen mit konstantem 8,2 kQ Widerstand kénnen paral-
lelgeschaltet werden, im Falle von mehr als 2 Vorrichtungen missen
alle mit nur einem 8,2 kQ Endwiderstand , kaskadengeschaltet” werden.

- Die Kombination NO und NC ist mdglich, wenn die 2 Kontakte parallel-
geschaltet werden, wobei ein 8,2 kQ Widerstand mit dem NC-Kontakt
seriengeschaltet werden muss (daher ist auch die Kombination von 3
Vorrichtungen: NA, NC und 8,2 kQ mdglich).

& Falls der Eingang STOP fiir den Anschluss von Gerédten
mit Sicherheitsfunktionen benutzt wird, kénnen nur die
Gerate mit Ausgang mit konstantem 8,2 kQ Widerstand
die Sicherheitsklasse lll gegen Defekte gemaB Norm EN
13849-1 garantieren.

9.2.3 FOTOZELLEN

Damit die Steuerung die mit ,BlueBus* angeschlossenen Vorrichtungen
erkennen kann, mussen diese adressiert werden.

Dieser Vorgang muss durch korrekte Positionierung des in jeder Vorrich-
tung vorhandenen Jumpers ausgefihrt werden (siehe auch die Betriebs-
anleitung jeder einzelnen Vorrichtung). Es folgt ein Adressierungsschema
der verschiedenen Fotozellentypen.

Es ist moglich, an den ,Bluebus“-Eingang zwei Fotozel-
len mit Steuerungsfunktion ,FA1 6ffnen” und ,FA2 off-
nen“ anzuschlieBen (Drahtbriicke A an der Riickseite der
TX- und RX-Platinen muss durchtrennt werden). Wenn
diese Fotozellen ansprechen, schaltet die Steuerung eine
Offnungsbewegung. Weitere Informationen in der Bedie-
nungsanleitung der Fotozellen.

ﬂ?&z’

. J

Tabelle 16

ADRESSEN DER FOTOZELLEN

Fotozelle Position der Jumper

FOTO
Fotozelle h = 50 mit Ausldsung beim SchlieBen @ %

(Anhalten und Umkehren der Bewegung)
FOTO I
Fotozelle h = 100 mit Auslésung beim
SchlieBen (Anhalten und Umkehren der
5
oy

Bewegung)

FOTO 1
Nach der Installation oder nach Entfernung von Fotozel-
len oder anderer Gerdte muss die Einlernphase ausge-

Fotozelle auBen h = 50 mit Auslosung in
SchlieBung (Anhalten und Umkehr der

fiihrt werden (siehe Abschnitt ,,Einlernen der Vorrichtun-
gen").

Bewegung)

FOTO 11I

Fotozelle auBen h = 100 mit Auslésung

in SchlieBung (Anhalten und Umkehr der
Bewegung)

FA1 .

Fotozelle fiir Offnen-Befehl

(Drahtbriicke A an der Riickseite der TX- und
RX-Platinen durchtrennen)

FA2 B

Fotozelle fiir Offnen-Befehl

(Drahtbriicke A an der Riickseite der TX- und
RX-Platinen durchtrennen)

9.2.4 DIGITALWAHLSCHALTER EDSP UND LESEGERAT
MIT NAHERUNGSSENSOR FUR KONTAKTLOSE
TRANSPONDERKARTEN ETPB

Mithilfe des ,Bluebus”-Systems ist der Anschluss von bis zu vier Digital-
wahlschaltern EDSP oder vier Lesegeréaten fir kontaktlose Transponder-
karten ETPB mdglich.

Mithilfe von EDSP ist die Steuerung des Antriebs mittels Eingabe einer der
gespeicherten Ziffernkombinationen tber die Tastatur moglich.

Mithilfe von ETPB ist eine bequeme Steuerung der Automatisierung mog-
lich, indem die gespeicherte kontaktlose Transponderkarte in die Nahe
des Sensors gebracht wird.

Diese Vorrichtungen verfligen Uber eine eindeutige Kennung (Code), die
von der Steuerung in der Einlernphase aller angeschlossenen Vorrichtun-
gen erkannt und gespeichert wird (siehe Abschnitt ,Einlernen der Vor-
richtungen").

Auf diese Weise wird jeder unlautere Versuch zum Austausch einer Vor-
richtung unterbunden und verhindert, dass Unbefugte den Antrieb ein-
schalten. Weitere Informationen in der Bedienungsanleitung von EDSP
und ETPB.
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9.2.5 OPTISCHE VORRICHTUNG FUR SCHALTLEISTE

Es ist auch mdglich, an die Blubus-Klemme der Steuerung eine Vorrich-
tung FT210B anzuschlieBen, die nach der in ,Tabelle 17* dargestellten
Logik adressiert ist und arbeitet.

Weitere Informationen finden Sie in der spezifischen Bedienungsanleitung
der Vorrichtung FT210B.

Tabelle 17

OPTISCHE VORRICHTUNG FUR SCHALTLEISTE

Foto
Vorrichtung

Durchgefiihrte Funktionen Jumper

Auslésung der Schaltleiste,
Verhalten dhnlich der STOP-
Klemme der Steuerung;
werkseitig bewirkt das
Ansprechen der Leiste bei der
Offnungs- und SchlieBbewegung
das Anhalten der Bewegung
gefolgt von einer kurzen
Umkehrung.

Unterbrechung des
Infrarotstrahls, &hnlich dem
Verhalten der BlueBus-
Fotozellen der Steuerung;
werkseitig bewirkt die
Ausldsung der Fotozellen
bei der SchlieBbewegung
die Umkehrung der
Offnungsbewegung, bei der
Offnungsbewegung hat sie keine
Auswirkung.

FTA

9.2.6 EINLERNEN SONSTIGER VORRICHTUNGEN

Normalerweise erfolgt das Einlernen der am ,BlueBUS" und am Eingang
,STOP* angeschlossenen Vorrichtungen wahrend der Installationsphase.
Dennoch ist es moglich, das Einlernen erneut durchzufihren, wenn Vor-
richtungen hinzugefugt oder entfernt werden.

Prozedur durch Aktivieren von Parameter Set 1 starten (siehe Kapitel ,,
PROGRAMMIERUNG").

Nachdem Gerate hinzugefiigt oder entfernt worden sind,
muss die Abnahme der Automatisierung erneut ausge-
fiihrt werden, siehe hierzu Abschnitt ,,Abnahme*.

9.3 ANTRIEB IM MODUS SLAVE

Durch geeignete Programmierung und Anschluss kann der Motor als
SLAVE arbeiten; diese Funktionsweise wird angewendet, wenn zwei ge-
genUber liegende Schrankenheber gesteuert werden sollen und man will,
dass die Bewegungen der Schranken synchronisiert erfolgen. In dieser
Modalitat arbeitet ein Motor als MASTER bzw. er steuert die Bewegungen,
wogegen der andere als SLAVE arbeitet bzw. die vom MASTER gesende-
ten Befehle ausfuhrt (werksseitig sind alle Motoren MASTER).

Die Verbindung zwischen MASTER und SLAVE erfolgt durch Verbindung
der Klemme 1-2 des MASTER mit der Klemme 1-2 des SLAVE mittels
zweier Kabel.

Welcher Motor als MASTER und als SLAVE arbeitet, ist
nicht von Bedeutung; bei der Wahl ist auf die Zweckma-
Bigkeit der Anschliisse und auf die Tatsache zu achten,
dass die Bedienelemente ,,Schrittbetrieb®, ,,Offnen® und
»SchlieBen* am SLAVE nur die Bedienung des SLAVE be-
wirken.
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Fir die Installation von 2 Motoren als MASTER und SLAVE ist wie folgt

vorzugehen:

die beiden Motoren installieren

beide Motoren wie in ,Abbildung 54 anschlieBen

Richtung der Offnungsbewegung der beiden Motoren wahlen (sie-

he Abschnitt ,Auswahl der Richtung")

sonstige elektrische Verbindungen herstellen (siehe Kapitel ,ELEK-

TRISCHE ANSCHLUSSE")

die beiden Motoren mit Strom versorgen (siehe Abschnitt ,An-

schluss der Versorgung")

am SLAVE-Schrankenheber:

- Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen durchfihren
(siehe Abschnitt ,Einlernen der Vorrichtungen")

- Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen durchfihren
(siehe Abschnitt ,Einlernen der Positionen der mechani-
schen Anschlige")

- Einstellungen von Kraft und Geschwindigkeit vornehmen

- Parameter ,Modus SLAVE" aktivieren (sieshe Kapitel ,PRO-
GRAMMIERUNG")

- Darauthin erscheint der Fehler ,E5®, um einen Fehler der Mas-
ter-Slave-Kommunikation zu melden, weil die Koppelung der
MASTER-Schranke mit der SLAVE-Schranke noch nicht durch-
geflhrt wurde

> b=

o o

Es ist zu beriicksichtigen, dass wéhrend des Betriebs
alle am SLAVE-Schrankenheber vorgenommenen Pro-
grammierungen ignoriert werden, weil die am MAS-
TER-Schrankenheber vorgenommenen vorgehen, mit
Ausnahme von Geschwindigkeit, Verlangsamungsge-
schwindigkeit, Position der Verlangsamung und Kraft, die
sich nur auf den SLAVE-Schrankenheber auswirken.

7. am MASTER-Schrankenheber:

- Einlernung der angeschlossenen Vorrichtungen durchfihren
(siehe Abschnitt ,Einlernen der Vorrichtungen")

- Einlernung der Offnungs- und SchlieBpositionen durchfiihren
(siehe Abschnitt ,Einlernen der Positionen der mechani-
schen Anschldge")

8. Befehl von der MASTER-Steuereinheit senden, um eine Bewegung
auszufiihren, und prifen, ob diese auch durch den SLAVE-Schran-
kenheber ausgefihrt wird.

Beim Anschluss beider Motoren im Modus MASTER-SLAVE Folgendes

Uberprifen:

- alle BlueBus-Gerate sind am MASTER-Motor angeschlossen (wie in ,Fi-

gure 54°), einschlieBlich des Funkempfangers

- falls Pufferbatterien benutzt werden, mussen beide Motoren Uber eine

eigene Batterie verfigen

An den SLAVE-Motor kann man anschlieBen:

- eine eigene Blinkleuchte (Flash)

- eine eigene Kontrollleuchte ,Schranke offen” (OGI)

- Schrankenbaum-Lichter

- eine eigene Schaltleiste (Stop)

- eigene Bedienvorrichtungen (Sbs, Offnen und SchlieBen), die nur die
SLAVE-Schranke betatigen

- die Eingénge Loop1 und Loop2, programmiert mit Betriebsart ,Offnen”
und ,SchlieBen”.
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9.4 ANSCHLUSS EINES FUNKEMPFANGERS TYP SM

An der Steuerung befindet sich ein Anschluss flr Funkempfénger mit
SM-Steckverbindung (Sonderzubehdér) der Produktfamilien SMXI, OXI

Tabelle 19

OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM IM ERWEITERTEN MODUS II

Nr. Befehl Beschreibung

usw. Sie ermdglichen die Fernsteuerung Uber Sender, welche auf die Ein- | | 4 Schrittbetrieb Befehl ,SbS* (Schrittbetrieb)
gange der Steuerung wirken. .
2 (Z)e!tscihaltungl. ht Befehl ,Zeitschaltung Orientierungslicht"
Vor der Installation eines Empfingers muss die Steue- ~rientierungslic o
rung von der Stromversorgung getrennt werden. 3 Offnet Befenl ,Offnet
Zur Installation eines Empfangers (,Abbildung 55°): 1 SchlieBt efenl, SchlieBt
1. den Empfanger (A) in den vorgesehenen Anschluss (B) an der Pla- S Stop_ - Bewegung anhaften
tine der Steuerung einstecken. 6 mh;:;?::aggtrieb Befehl im Modus Wohnblockbetrieb
@ A 7 Schrittbetrieb hohe | Befehl auch bei blockierter Automation
@ Prioritét oder aktiven Steuerbefehlen
8 Entsperren und Entriegelt den gesperrten Antrieb und flihrt
6ffnen eine Offnungsbewegung aus
9 Entsperren und Entriegelt den gesperrten Antrieb und fuhrt
schlieBen eine SchlieBbewegung aus
Verursacht eine Offnungsbewegung und
anschlieBend das Blockieren des Antriebs;
= . die Steuerung akzeptiert keine Befehle
19 | Srmetund blockiert | o, auger  Schriterieb hone Prioriat”,
Antrieb ,Entriegeln” oder (nur von Oview)
die Befehle: ,Entriegelt und schlieBt* und
L»Entriegelt und offnet”
Verursacht eine SchlieBbewegung und
anschlieBend das Blockieren des Antrigbs;
Schlieft und die Steuerung akzeptiert keine Befehle
11 blockiert die mehr auBer ,Schrittbetrieb hohe Prioritat”,
Automation Antrieb ,Entriegeln” oder (nur von Oview)

e
. J
In ,Tabelle 18* sind die Entsprechungen zwischen dem Ausgang des
Funkempfangers und dem vom Motor ausgefihrten Befehl angegeben:

Tabelle 18

SMXI / SMXIS ODER OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM IN MODUS | ODER
MODUS I

die Befehle: ,Entriegelt und schlieBt* und
L,Entriegelt und 6ffnet”

Verursacht ein Anhalten der Bewegung
und das Blockieren des Antriebs; die
Steuerung akzeptiert keine Befehle mehr
auBer ,Schrittbetrieb hohe Prioritat*,
Antrieb ,Entriegeln“ oder (nur von Oview)
die Befehle: ,Entriegelt und schlieBt* und
L,Entriegelt und &ffnet”

12 Antrieb blockieren

Ausgang Empfanger Befehl

Ausgang Nr. 1 »Schrittbetrieb”

Ausgang Nr. 2 L,Zeitschaltung Orientierungslicht"
Ausgang Nr. 3 ,Offnet*

Ausgang Nr. 4 ,SchlieBt”

Verursacht das Entriegeln des Antriebs

13 Antrieb entriegeln | und die Wiederherstellung des normalen

Wird der Funkempfanger OXI im ,ERWEITERTEN MODUS" installiert,
kann er die Steuerbefehle senden laut "Tabelle 19".
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Betriebs
14 Schrittbetrieb Befehl ,SbS* (Schrittbetrieb) fir MASTER-
MASTER-Schranke | Schranke
15 Schrittbetrieb Befehl ,SbS* (Schrittbetrieb) fur SLAVE-
SLAVE-Schranke Schranke

Fir weitere Informationen siehe entsprechende Bedie-
nungsanleitung des Empféangers.



9.5

N

ANSCHLUSS UND INSTALLATION DER
NOTSTROMVERSORGUNG

Der elektrische Anschluss der Batterie an die Steuerung
darf erst erfolgen, wenn alle Installations- und Program-
mierphasen abgeschlossen wurden, da die Batterie eine
Stromversorgung fiir den Notfall darstellt.

Vor der Installation einer Pufferbatterie muss die Steue-
rung von der Stromversorgung getrennt werden.

AN

Zur Installation und zum AnschlieBen der Batterie:

1. Pufferbatterie einsetzen
2. Entsprechendes Kabel an den Steckverbinder der Pufferbatterie
anschlieBen
3. Netzstromversorgung einschalten.
4 N
?
B
A <
7:\ N
A
R

. J

9.6 ANSCHLUSS DES PROGRAMMIERGERATES
OVIEW

Das Programmiergerét ,Oview® kann an die Steuerung angeschlossen
werden.

Dieses Gerat ermdglicht eine umfassende und schnelle Programmie-
rung der Funktionen, Einstellung der Parameter, das Update der Steue-
rungs-Firmware, die Diagnose eventueller Stérungen sowie die regelma-
Bige Wartung.

,Oview" ermdglicht einen Zugriff auf die Steuerung aus einer maxima-
len Entfernung von ca. 100 m. Wenn mehrere Steuerungen in einem
BusT4-Netzwerk zusammengeschlossen sind, kdnnen Sie Oview an eine
der Steuerungen anschlieBen und am ,,Oview*“-Display alle im Netzwerk
vorhandenen Steuerungen anzeigen (maximal 16 Steuerungen).

Das ,Oview“-Gerat kann auch wahrend des normalen Betriebs des An-
triebs an die Steuerung angeschlossen bleiben, damit der Anwender Be-
dienbefehle Uber ein entsprechendes Menl senden kann.

& Vor dem AnschlieBen der IBT4N-Schnittstelle muss der
Netzstecker der Steuerung gezogen werden.

Zur Installation der Schnittstelle:
1. Abdeckung (A) entfernen

/@ N
y 5
”

e
S
N

®

(& J

2. die Schnittstelle (B) in den vorgesehenen Anschluss (C) an der Pla-
tine der Steuerung einsetzen

3. das Kabel (D) in den vorgesehenen Anschluss (E) an der Schnitt-
stelle stecken.

~

-
Die Steuerung wieder an die Stromversorgung anschlieBen.

|| Firr weitere Informationen siehe entsprechende Bedie-
nungsanleitungen der angeschlossenen Gerite.

9.7 LOOP DETECTOR

Die Steuerung hat zwei spezielle Eingange flir den Anschluss der Induk-
tionsschleifen-Metallmassendetektoren (z.B. Lp21, Lp22). Die Funktions-
weise dieser Eingdnge kann direkt mit der Steuerung programmiert wer-
den (siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG").

9.7.1 INDUKTIONSSCHLEIFEN

Nachfolgend finden Sie einige Hinweise und Anweisungen zum Erstellen
von Induktionsschleifen, die an den Detektor anzuschlieBen sind. Beach-
ten Sie jedoch die spezifische Betriebsanleitung fir den Induktionsschlei-
fen-Detektor.
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& Hinweise fiir das Erstellen der Schleife:

- Eswird empfohlen, die Magnetwindung in der Nahe des Schran-
kenaufzugs zu installieren.

- Die elektrischen Leitungen der Magnetwindung mussen von
den anderen Leitungen im Schrankenaufzug (Stromversorgung,
Zubehor usw.) getrennt sein.

- Wenn die Magnetwindungen an verschiedene SchrankenaufzU-
ge angeschlossen sind, mussen sie im Abstand von mindestens
1 m positioniert werden.

- Die Magnetwindung muss so befestigt sein, dass sie unbeweg-
lich ist, da Bewegungen, die durch einen instabilen Boden verur-
sacht werden, zu falschen Eingriffen flhren konnen.

- Die GroBe der Schleife muss anwendungsspezifisch definiert
werden, wobei zu beachten ist, dass die Schleife in einem Ab-
stand von mindestens 20 cm von festen Metallgegenstanden
und 1 m von beweglichen Metallgegenstanden zu positionieren
ist (,Abbildung 59"). FUr einen optimalen Betrieb wird empfoh-
len, eine Schleife zu verwenden, die kleiner oder gleich dem zu
erkennenden Gegenstand ist.

- Normalerweise ist die Schleife, die fir die Durchfahrt von Perso-
nenkraftwagen und Lastkraftwagen verwendet wird, rechteckig
und soll 45° zur Fahrbahn positioniert werden, die fur die Durch-
fahrt von Fahrradern und Motorradern vorgesehen ist (,Abbil-
dung 60“). Es wird empfohlen, die Winkel von 45° der Schiene
auf dem Boden zu schneiden, um eine Beschadigung des Ka-
bels zu vermeiden.

- Um Stérungen zu vermeiden, mussen die Anschlusskabel der
Schleife mindestens 20 mal pro Meter gekreuzt werden und es
durfen keine Verbindungen vorhanden sein; Wenn es notwendig
ist, das Kabel zu verlangern, 16ten Sie die Leiter und versiegeln

Sie sie mit einer thermoschrumpfbaren Ummantelung. \_ - > )
- Die Lange des verdrehten Kabels muss weniger als 20 m be- .
tragen. SM  Bewegungsrichtung

CR Durchfahrt

~

Anleitung fiir das Erstellen der Schieife

Nach dem Bestimmen der SchleifengroBe:

1. Im Boden eine 8 mm breite und 30-50 mm tiefe Nut einbringen
(,Abbildung 61°).

2. Reinigen Sie die Nut und setzen Sie die Schleife ein, um sie zu
verdichten, damit sie sich nicht bewegt.

3. Flhren Sie die Anzahl der Windungen der Schleife entsprechend
dem Umfang durch, wie in , Tabelle 20“ angegeben, indem ein 1,5
mm? isoliertes unipolares Kupferkabel verwendet wird (,Abbildung
61%).

4, Die Schleife mit Sand abdecken, um sie zu schitzen, und dann
die Nut mit Bitumen oder AuBenharz abdichten (,Abbildung 61%).

& Achtung! - Die Temperatur des Vergussmaterials darf die
maximal zulassige Temperatur fiir die Isolierung des Ka-
bels nicht liberschreiten, da sonst ein Verlust der Isolie-
rung zur Erde auftreten kann.

5. SchlieBen Sie die elektrischen Kabel an den Metallmassendetektor
und von dort an die Klemmen Loop1 und Loop?2 an.

im Tabelle 20

POSITIONIERUNG DER SCHLEIFE

Umfang der Schleife Anzahl der auszufiihrenden Windungen
‘ 2-4m 6
SM 4-7Tm 5

7-12m 4
CR . mehr als 12 m 3

\ 4 Hinweis \Wenn an der Stelle der Schleife unter dem Boden Metallarmie-
SM  Bewegungsrichtung rungen vorhanden sind, wird die Induktivitat der Schleife redu-
CR  Durchfahrt Ziert. In diesem Fall missen Sie zwei Umdrehungen zur Kabel-
wicklung hinzuftigen.
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Vergussmaterial

Nut (5-8 mm)

Schnur

Aufgerolltes Kabel

Erde

Schleife (muss in der Nut eingesetzt sein)
Anschluss (verdrehtes Kabel)

9.8 ANSCHLUSS DES SOLARENERGIE-SYSTEMS
SOLEMYO

Wenn die Automation durch das System ,Solemyo“ ge-
speist wird, darf sie NICHT gleichzeitig auch durch das
Stromnetz GESPEIST WERDEN.

|[/[\];j| Fiir weitere Informationen iliber das System ,,Solemyo*
konsultieren Sie dessen Handbuch.

Flr den Anschluss des Systems ,Solemyo*:
1. System an die Pufferbatterie (A) anschlieBen
2. den entsprechenden Stecker (B) an der Steuerung anschlieBen.
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9.9 ANSCHLUSS SCHRANKENBAUM-LICHTER

(OPTIONALES ZUBEHOR)

Zur Installation:

1. Schrankenbaum in senkrechte Position bringen

2. 6 Befestigungsschrauben der Schrankenbaumabdeckung (A) he-
rausdrehen

4 B

3.  Schrankenbaum vorlbergehend entfernen )
4, Kabeldurchfihrung durch die dafir vorgesehene Offnung (B) ein-
fUhren

(& v

5. Beleuchtungskabel (C) in den Gummipuffer einsetzen, gegebenen-
falls zur Erleichterung des Vorgangs ein kleines Werkzeug zu Hilfe
nehmen

~
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6. Beleuchtungskabel bei Bedarf kirzen, jedoch nur an den entspre-
chend gekennzeichneten Stellen. Nach dem Schnitt ist der Stop-
fen am abgeschnittenen Ende zu versetzen, um das neue Ende zu
schlieBen )

7. Anschlusskabel zuerst durch die Offnung im Schrankenbaumhalter
und dann durch die Offnung im Geh&use flhren. An der Unterseite
des Stabes kénnen auch LED-Streifen angeschlossen werden. Die
Modalitéten sind in der Abbildung (,Figure 65*) gespiegelt, wobei
die gleichen Modalitdten und Warnungen beibehalten werden.

Etwas mehr Kabel im Innern des Schrankenbaumhalters
belassen, so dass die Drehung des Schrankenbaums kei-
nen Zug auf das Kabel bewirkt.

4 N\

G /

8. Es gibt zwei Arten von LED-Streifen:
- XBA4, XBA6, XBA18 rotes Licht, das nur an den Lichtausgang
geman Figure 67 angeschlossen wird.




- Die Streifen XBA40, XBA60 und XBA8O haben rotes und griines
Licht und mussen an die Ausgéange LIGHT und OGI geméaB Fi-
gure 68 angeschlossen werden. Diese Streifen haben einen
dreiadrigen Anschluss; wenn Sie sie nur als rote Lichter ver-
wenden wollen, konnen Sie nur die SCHWARZEN und WEIS-
SEN Dréahte im LIGHT-Anschluss anschlieBen und den GELBEN
Draht abschneiden oder isolieren. Nach dem Anschluss konfi-
gurieren Sie die Ausgange ow { und aw 3 beide im Modus 7 fir
den Ampelbetrieb.

C1 Gelbes Kabel (griines Licht)
C2  Schwarzes Kabel (+24V=)
C3  WeiBes Kabel (rote Ampel)

Die Ampelfunktion fiir die Ausgange o {und owu 7 ist erst
ab Firmwareversion HEO3i verfiigbar.

9. Steckverbinder im Schlitz des Schrankenbaums positionieren und
fixieren

4 N\

10.  Schrankenbaum einsetzen und mit seiner Abdeckung fixieren, dazu
die 6 Schrauben fest anziehen, aber darauf achten, das Kabel nicht
einzuklemmen.

~

&

9.10 ANSCHLUSS VON BLINKLICHT ODER AMPEL

In den Deckel des Schrankenhebers kann ein LED-Blinklicht Mod. XBA7
oder eine Ampel mit roten und griinden LEDs Mod. XBA8 eingebaut wer-
den.

Die Funktionsweise dieser Blinklichter kann Uber das Programmiergeréat
Oview oder durch entsprechende Programmierung der Steuereinheit ver-
andert werden.

Weitere Informationen in der Bedienungsanleitung der beiden Produkte

DEUTSCH - 43



10 WARTUNG DES PRODUKTS

Damit das Sicherheitsniveau konstant bleibt und die maximale Dauer der
ganzen Automatisierung gewahrleistet werden kann, ist eine regelméaBi-
ge Wartung erforderlich. Zu diesem Zweck verfligt M/L-BAR CUber einen
Bewegungszahler und ein Meldesystem ,Wartung erforderlich®; siehe Ab-
schnitt ,Funktion ,,Wartungsanzeige“".

Die Wartung muss unter genauester Einhaltung der in
dieser Anleitung genannten Sicherheitsvorschriften so-
wie der einschldgigen Gesetze und Vorschriften durch-
gefiihrt werden.

Hinweis FUr einen ordnungsgeméaBen Betrieb beachten Sie bitte den in ,,
Tabelle 21" angegebenen Wartungsplan

Tabelle 21

PLANMASSIGE WARTUNG

Tausende von Zyklen

Beschreibung

50 |100 | 150 200 |250 |300 |500

Spielerkennung am
Schrankenbaum (siehe
Absatz ,.Erkennen ° ° °
und Einstellen des
Schrankenbaumes*)

Federspannung (siehe
Absatz ,,Gewichtsausgleich ° ° °
des Schrankenbaums*)

Festziehen der
Federschrauben (siehe
Absatz ,,Gewichtsausgleich
des Schrankenbaums*)
Ersetzen der Feder (siehe
Absatz ,Federverschiebung °
oder Austausch*)
Schrankenbaumgelenke
(M7-L9) (siehe

Absatz ,Montage des ¢ * ¢
Schrankenbaums*)

Entriegelung der Effizienz

(siehe Absatz ,Manuelles . R

Blockieren und Entriegeln

des Antriebs*)
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11 ENTSORGUNG DES GERATS

|| Dieses Produkt ist ein fester Bestandteil der Automatisie-
rung und muss somit zusammen mit ihr entsorgt werden.

Wie die Montagearbeiten muss auch die Entsorgung dieses Produktes
am Ende seiner Lebensdauer von qualifiziertem Fachpersonal durchge-
fahrt werden.

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen: Einige kdnnen recycelt
werden, andere missen entsorgt werden. Informieren Sie sich Uber die
Recyclings- oder Entsorgungssysteme, die in Ihrem Gebiet gemal den
geltenden Vorschriften fir dieses Produkt vorgesehen sind.

/\ AcHTUNG

Bestimmte Teile des Produktes konnen Schadstoffe oder
geféhrliche Substanzen enthalten, die - falls sie in die
Umwelt gelangen - schadliche Auswirkungen auf die Um-
welt und die menschliche Gesundheit haben kdnnen.

Wie durch das nebenstehende Symbol
veranschaulicht, ist es verboten, die-
ses Produkt in den Haushaltsmiill zu
geben. Halten Sie sich daher bitte an
die Miilltrennung, die von den gelten-
den Vorschriften in lhrem Land bzw.
in lhrer Gemeinde vorgesehen ist. Sie
kdonnen das Produkt auch an lhren
Verkaufer zuriickgeben, wenn sie ein
gleichwertiges neues Produkt kaufen.

ACHTUNG

Die ortlichen Vorschriften konnen schwere Strafen im
Falle einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Produk-
tes vorsehen.



12 TECHNISCHE DATEN

|| Alle technischen Daten beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von 20 °C (+ 5 °C). Nice S.p.A. behélt sich das Recht
vor, jederzeit als nétig betrachtete Anderungen am Produkt vorzunehmen, wobei Funktionalitdten und Einsatzzweck beibe-

halten werden.

N

Verbrauch der iiblichen Zubehbrteile aufgefiihrt.

Die Gesamtsumme des Verbrauchs des an die verschiedenen Ausgénge angeschlossenen Zubehérs darf den Héchstwert
60W nicht Gberschreiten, bei dessen Uberschreitung F2 den Austausch erzwingt. Nachfolgend ist der ,, Tabelle 22* fiir den

Tabelle 22

VERBRAUCH DES ZUBEHORS

Beschreibung

Technische Daten

XBA40

XBAG0

XBA80

Maximale Leistungsaufnahme (W)

20

30

40

Tabelle 23

TECHNISCHE DATEN

Beschreibung

Technische Daten

M3BAR

| M5BAR

| M7BAR

| L9BAR

Typ Verkehrssperrschranke flir den Gebrauch in Wohnanlagen, komplett mit elektronischer Steuerung
Durchfahrbreite (m) 2,32 +2,82 3,17 + 4,82 5+7 7+9
Maximales Anlaufdrehmoment (Nm) 100 200 300 400
Nenndrehmoment (Nm) 30 70 90 130
Bewegungsdauer (Sek., einstellbar) 15-4 3-6 6-10 11-18
Max. Haufigkeit der Zyklen/

Betriebsstunde bei Nepndrehmoment (die | 500 . 350 . 200 150
Steuerung begrenzt die Zyklen auf den Dauerbetrieb Dauerbetrieb

Hochstwert gemaB Tabelle T3)

Lebensdauer Siehe Abschnitt ,Haltbarkeit des Produkts*”

Versorgungsspannung 230V~ 50/60Hz

Versorgungsspannung /V1 120V~ 50/60Hz

Max. Leistungsaufnahme beim Anlauf (W) | 150 110 110 160
Maximale Leistung bei Nenndrehmoment 40 50 40 50

(W)

Schutzklasse 1

Notstromversorgung Mit Sonderzubehdr PS224

Fotovoltaik-Stromversorgung

Mit Sonderzubehdr SYKCE30

Ausgang FLASH

fir 1 Blinkleuchte LUCYB, MLB oder MLBT (12 V, 21 W)

Ausgang LIGHT

fur Sonderzubehdr ,Stableuchten” XBA4, XBAG, XBA18 oder XBA40, XBAGO, XBASO Rotlicht

OGil-Ausgang

fur Signallampe 24V (max 10W) oder XBA40, XBAB0, XBA8O grtines Licht

Ausgang fiir Blinklicht / Ampel auf Deckel

mit optionalem Zubehor LED-Blinklicht XBA7 oder LED-Ampel XBA8

Ausgang BLUEBUS

Ein Ausgang mit einer maximalen Belastung von 11 BlueBus-Einheiten (maximal 4 Paar Fotozellen z.B.
EPMB oder EPLB plus 2 Paar Fotozellen, die als Offnungsvorrichtungen adressiert sind, plus maximal 4
EDSB- oder ETPB-Steuergerate plus 1 FT210B-Vorrichtung mit FTA-Adresse).

Fir gewdhnlich geschlossene, gewdhnlich gedffnete Kontakte oder Kontakte mit konstantem 8,2 KQ

Eingang STOP Widerstand; im Selbstlernmodus (eine Variation im Vergleich zum gespeicherten Status verursacht den
Steuerbefehl ,STOP*)

Eingang ,,SbS* Fir SchlieBer-Kontakte

Eingang OFFNET Fur SchlieBer-Kontakte

Eingang SCHLIESST Fir SchlieBer-Kontakte

Eingang HP SbS

Flr SchlieBer-Kontakte

Steckverbinder fiir Funkempfénger

SM-Stecker fir Empfanger SMXI, OXI

Eingang FUNKANTENNE

50 Q fur Kabel Typ RG58 oder ahnlich

Eingédnge fiir Metallmassendetektoren

2 Stk.

Programmierbare Funktionen

Siehe Kapitel ,PROGRAMMIERUNG" und weitere Programmierungsmadglichkeiten mittels Oview
Programmier- und Steuereinheit

Funktionen in Selbsterlernung

Selbsterlernung der am BlueBUS-Ausgang angeschlossenen Vorrichtungen
Selbsterlernung der ,STOP*-Vorrichtung (NO-Kontakt, NC-Kontakt oder konstanter 8,2 k2 Widerstand)
Einlernen der Offnungs- und SchlieBpositionen der Schranke

Betriebstemperatur -20°C + 55°C
Benutzung in sdure-/salzhaltiger oder Nein
explosionsgefahrdeter Umgebung
Schutzart P54
. 400x299x1215h mm; 400x299x1215h mm; 400x299x1215h mm; 500x299x1215h mm;
Abmessungen und Gewicht 80 kg 80 kg 85 kg 98 kg
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13 KONFORMITATSERKLARUNG

Nice S.p.A. Der Hersteller dieses Geréts erklért, dass es mit der Richtlinie 2014/563/EU (RED) und der Richtlinie 2006/42/EG (Maschinen) gemali
Anhang I, Teil 1, Abschnitt B Ubereinstimmt. Die Betriebsanleitung und den vollstéandigen Text der EU-Konformitétserklarung finden Sie unter:
www.niceforyou.com; unter ,,Unterstiitzung® und ,Download®.
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Bevor Sie die Automation zum ersten Mal verwenden, lassen Sie sich von
lhrem Installateur erklaren, wie Restrisiken entstehen kdnnen, und widmen
Sie dem Lesen der Anweisungen und Hinweise, die lhnen Ihr Installateur
aushandigen wird, ein paar Minuten. Bewahren Sie dieses Handbuch flr
jeden zukinftigen Zweifel auf und Ubergeben Sie es gegebenenfalls dem
neuen Besitzer der Automation.

& ACHTUNG!

Der Torantrieb ist eine Vorrichtung, die lhre Befehle ge-
nau ausfiihrt. Bei unsachgeméaBem Gebrauch kénnen je-
doch Gefahrsituationen entstehen:

- Steuern Sie die Bewegung des Torantriebs nicht an, wenn sich
Personen, Tiere oder Gegensténde in seinem Aktionskreis be-
finden

- Esist strengstens verboten, Teile des Antriebs wahrend der Be-
wegung des Schrankenbaums zu beriihren

- die Fotozellen (Lichtschranken) sind keine Sicherheitsvorrich-
tung, sondern nur eine Hilfseinrichtung fur die Sicherheit. Sie
sind mit einer sehr zuverldssigen Technologie hergestellt, kdn-
nen aber unter extremen Bedingungen Betriebsstérungen un-
terliegen oder defekt werden; in bestimmten Fallen kénnte der
Defekt nicht sofort augenscheinlich sein. Daher mussen beim
Gebrauch der Automation die Anweisungen dieser Anleitung
genauestens befolgt werden

- die Funktionstichtigkeit der Fotozellen regelmaBig Uberprifen.

Wahrend sich die Schranke schlieBt, sind Durchgang/
Durchfahrt STRENGSTENS VERBOTEN! Die Durchfahrt
ist nur gestattet, wenn der Schrankenbaum ganz geoffnet
und im Stillstand ist.

KINDER

Eine Automatisierungsanlage gewahrleistet einen hohen
Sicherheitsgrad. Sie verhindert durch diverse Sicher-
heitseinrichtungen die Bewegung, wenn sich Personen
oder Hindernisse in Reichweite befinden. Als Vorsichts-
maBnahme sollten Sie dennoch Kindern verbieten, in der
Nadhe des Torantriebs zu spielen und die Fernbedienun-
gen zur Verhinderung unbeabsichtigter Torbewegungen
fur Kinder unzugéanglich aufbewahren. Der Torantrieb ist
kein Spielzeug!

Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kin-
dern) mit eingeschriankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung
bzw. Kenntnis verwendet werden, es sei denn, eine fiir
ihre Sicherheit verantwortliche Person iliberwacht sie
oder unterweist sie im Gebrauch des Produkts.

Stérungen: Bei ungewdhnlichem Verhalten des Antriebs sofort Stromver-
sorgung der Anlage unterbrechen und Motor von Hand entriegeln (siehe
Anweisungen am Ende des Kapitels), um die Schranke von Hand zu be-
wegen. Reparaturen niemals eigenmachtig durchfihren, sondern Installa-
tionsfachbetrieb rufen.

|| Verindern Sie die Anlage, die Parametrierung und Ein-
stellung der Steuerungseinheit nicht, das ist Aufgabe des
Elektroinstallateurs.

Defekt oder Stromausfall: Wahrend der Wartezeit auf den Installateur
oder die Ruckkehr der Stromversorgung, falls die Anlage Uber keine Puf-
ferbatterie verfligt, kann der Antrieb dennoch benutzt werden, indem der
Motor von Hand entriegelt (siehe Anweisungen am Ende des Kapitels) und
die Schranke von Hand bewegt wird.
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Sicherheitsvorrichtungen auBer Betrieb: Der Antrieb kann auch dann

benutzt werden, wenn Sicherheitsvorrichtungen nicht korrekt funktionieren

oder auBer Betrieb sind. Der Schrankenheber kann im , Totmann-Mo-
dus* betétigt werden, hierbei wie folgt vorgehen:

1. Befehl zur Betatigung des Schrankenbaums erteilen, mit einem
Sender, einem SchlUsselschalter usw. Wenn alles in Ordnung
ist, wird sich die Schranke normal bewegen, andernfalls wird die
Blinkleuchte mehrmals blinken und es erfolgt keine Bewegung (die
Anzahl der Blinksignale hangt von der Ursache ab, warum keine
Bewegung erfolgt)

2. in diesem Fall innerhalb von 3 Sekunden erneut den Steuerbefehl
erteilen und das Bedienelement betatigt halten

3. nach etwa 2 Sekunden wird die Schranke die verlangte Bewegung
im Modus , Totmann* ausfuhren, d. h. die Bewegung erfolgt nur so
lange, wie das Bedienelement betétigt wird.

Die Abnahmeprifung, die regelméBige Wartung und eventuelle Repara-

turen mussen von der ausflhrenden Person dokumentiert werden; der

EigentUmer der Anlage muss diese Belege aufbewahren. Die einzigen Ein-

griffe, die der Benutzer regelmaBig ausflihren kann, sind die Reinigung der

Glaser der Fotozellen (mit einem weichen und leicht feuchten Tuch) und

die Entfernung eventueller Blatter oder Steine, die die Automation behin-
dern kénnten.

Wenn die Sicherheitsvorrichtungen nicht funktionieren,
sollte die Reparatur schnellstméglich von einer Fachkraft
durchgefiihrt werden.

Der Benutzer des Antriebs muss vor Wartungsarbeiten
jeder Art den Motor manuell entriegeln, um zu verhin-
dern, dass jemand versehentlich die Schranke betéatigt
(siehe Anweisungen am Ende des Kapitels).

Wartung: Zur Gewéhrleistung eines konstanten Sicherheitsniveaus und
der maximalen Lebensdauer der gesamten Automation muss die Wartung
regelmaBig durchgeflhrt werden (mindestens alle 6 Monate).

[ L) wartungs-, Kontroll- und Reparaturarbeiten diirfen nur
von Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Entsorgung: \ersichern Sie sich, dass die Entsorgung am Ende der
Lebensdauer Ihrer Automation von Fachpersonal durchgefihrt wird und
dass die Materialien nach den drtlich geltenden Vorschriften recycelt oder
entsorgt werden.

Ersatz der Batterie der Fernbedienung: Falls Ihre Funksteuerung nach
einiger Zeit schlechter oder gar nicht funktioniert, so kdnnte das ganz ein-
fach von der leeren Batterie abhdngen (je nach Batterie kann das nach
mehreren Monaten bis zu tber einem Jahr geschehen). Sie kénnen das an
dem Leuchtmelder bemerken, der die Sendung bestatigt und nur schwach
oder gar nicht oder nur ganz kurz leuchtet. Bevor Sie sich an den Installa-
teur wenden, versuchen Sie, die Batterie mit der eines anderen, funktionie-
renden Senders auszuwechseln: Sollte das die Ursache sein, genlgt es,
die alte Batterie mit einer anderen gleichen Typs auszuwechseln.
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Entriegelung und manuelle Bewegung
Zur Entriegelung:
1.

SchlUssel (A) einsetzen und um 180° nach links oder rechts drehen

&

~

J

2.

nun kann der Torflligel in die gewlnschte Position bewegt werden.

Zum Blockieren:

1.
2.
3.

4,

Schlussel (A) wieder in seine Ausgangsstellung zurlickbringen

Den Schltissel abziehen.

Gummistopfen an der gegenlberliegenden Seite des Gehauses
entfernen und SchlieBzylinder in die Offnung einsetzen

Vom Innern des Gehé&uses aus die U-Feder von unten her einset-
zen, um den SchlieBzylinder zu blockieren

Schilssel (A) wieder in seine Ausgangsstellung zurlickbringen

Den Schliissel abziehen.
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WARTUNGSPLAN (dem Endbenutzer auszuhéndigen)

Dieses Wartungsregister ist dem Inhaber des Antriebs zu libergeben, nachdem die erforderlichen Teile ausgefiillt wurden.

Im vorliegenden Register sind alle durchgeflihrten Wartungs-, Reparatur- und Anderungstatigkeiten einzutragen. Das Register ist nach jedem Eingriff zu
aktualisieren und sorgféltig aufzubewahren, damit es fir eventuelle Uberpriifungen durch dazu berechtigte Stellen zur Verfiigung steht.

Das vorliegende Wartungsregister gehoért zu folgendem Antrieb:

Mod. M-BAR und L9BAR - Seriennt. ................. -installiert am .................

Zu diesem Wartungsregister gehdren die folgenden beiliegenden Dokumente:

1) - Wartungsplan
D) s

PLANMASSIGE WARTUNG

Achtung! - Die Wartung der Anlage muss durch techni-
sches Fachpersonal unter genauester Einhaltung der von
den giiltigen Gesetzen vorgesehenen Sicherheitsnormen
und der Sicherheitsvorschriften im Kapitel ,,ALLGEMEINE
SICHERHEITSHINWEISE UND VORSICHTSMASSNAH-
MEN“ am Anfang des vorliegenden Handbuchs ausge-
fiihrt werden.

Fur die Wartung zusétzlicher Vorrichtungen der Verkehrssperrschranke
sind die Vorschriften in den entsprechenden Wartungsplénen zu befolgen.
Es wird darauf hingewiesen, dass die Verkehrssperrschranke auch
bei Bruch der Feder den Anforderungen an Punkt 4.3.4 der Norm EN
12604:2000 entspricht.

Tabelle 24

PLANMASSIGE WARTUNG

Tausende von Zyklen
50 [100 |150 |200 |250 |300 |500

Beschreibung

Spielerkennung am
Schrankenbaum (siehe
Absatz ,Erkennen ° ° °
und Einstellen des
Schrankenbaumes*)
Federspannung (siehe
Absatz ,,Gewichtsausgleich ° ° °
des Schrankenbaums*)

Festziehen der
Federschrauben (siehe
Absatz ,,Gewichtsausgleich
des Schrankenbaums)
Ersetzen der Feder (siehe
Absatz ,Federverschiebung °
oder Austausch®)
Schrankenbaumgelenke
(M7-L9) (siehe

Absatz ,Montage des ¢ * °
Schrankenbaums*)

Entriegelung der Effizienz

(siehe Absatz ,,Manuelles R R

Blockieren und Entriegeln
des Antriebs*)

Achtung! Filhren Sie vor jeder planméBigen Wartung folgende Kontrollen durch:

1. Alle elektrischen Versorgungsquellen abtrennen

2. VerschleiB aller Materialien der Verkehrssperrschranke prifen, insbe-
sondere auf Roststellen oder Oxidation an tragenden Teilen. Bauteile,
die nicht mehr ausreichend sicher sind, missen ersetzt werden

3. Priifen Sie, ob die Schraubverbindungen richtig angezogen sind (ins-
besondere die der Ausgleichsfeder und der Kurbelgehaduseschrauben)

4, Sicherstellen, dass zwischen dem Ausgleichshebel und der Aus-
gangswelle kein Spiel besteht. Gegebenenfalls die mittige Schrau-
be ganz festziehen
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10.

11.

Bei den Ausfuhrungen M7BAR und L9BAR die einwandfreie Ver-
riegelung zwischen den beiden Stangensegmenten priifen. Gege-
benenfalls sind die Dehnschrauben nachzustellen.
Schrankenbaum in vertikale Position bringen und prifen, ob der
Abstand zwischen den Windungen der Ausgleichsfeder einheitlich
und frei von Verformungen ist

Schrankenbaum entriegeln und auf ordnungsgeméafe Ausbalancie-
rung sowie auf Hindernisse beim Offnen und SchlieBen von Hand
prufen

Wieder verriegeln und Abnahmeprufverfahren durchfihren.
Priifung des Schutzes vor der Gefahr des Anhebens: Bei An-
trieben mit vertikaler Bewegung muss sichergestellt werden, dass
keine Gefahr des Anhebens besteht. Dieser Test kann folgender-
maBen durchgefihrt werden: auf halber Lédnge des Schranken-
baums ein Gewicht von 20 kg anbringen (z. B. einen Sack Kies).
Offnungsbewegung auslésen und sicherstellen, dass der Schran-
kenbaum wéhrend dieser Bewegung eine Hohe von 50 cm ab der
SchlieBposition nicht Uberschreitet. Sollte der Schrankenbaum die-
se Hohe Uberschreiten, ist die Kraft des Motors zu reduzieren (siehe
Abschnitt ,Programmierung der Steuerungseinheit).

Falls die durch die Bewegung des Schrankenbaums verursachten
Gefahren mittels Begrenzung der Aufprallkraft abgesichert wurden,
ist die Kraft gemé&B Norm EN 12445 zu messen; gegebenenfalls,
wenn die Kontrolle der Motorkraft als Hilfsmittel fiir das System
zur Aufprallkraftreduzierung benutzt wird, Einstellungen testen und
schlieBlich herausfinden, mit welcher die besten Ergebnisse erzielt
werden.

Priiffung des Systems zur Trennung der Stromversorgung:
Vorrichtung zum Trennen der Stromversorgungsleitung betatigen
und eventuell vorhandene Pufferbatterien abklemmen. Anschlie-
Bend prifen, ob alle LEDs an der Steuerung ausgeschaltet sind
und der Schrankenbaum beim Senden eines Befehl unbewegt
bleibt. Funktionstlchtigkeit des Verriegelungssystems prifen, um
unbeabsichtigtes oder unbefugtes Einschalten zu verhindern.
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Tabelle 25

TABELLE DER EINGRIFFE

Datum

Beschreibung des durchgefiihrten Eingriffs .
(Beschreibung der Priifungen, Einstellungen, Reparaturen, Anderungen usw.)

Unterschrift des
Technikers

Unterschrift des
Eigentlimers

Es wurden alle im Wartungsplan vorgesehenen Schritte durchgefihrt
_JA
__NEIN
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