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ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

Die Konstruktion und der Aufbau der Gerate, aus
denen die D-PRO Automatic Torsteuerungen
bestehen, sowie die Angaben in dieser
Betriebsanleitung entsprechen den geltenden
Sicherheitsvorschriften.  Eine  unsachgemaliie
Installation kann zu schweren Verletzungen der
Personen fUhren, die die Arbeiten ausfuhren oder
die Anlage benutzen. Aus diesem Grund ist es
wichtig, dass bei der Installation alle Anweisungen
in dieser Anleitung befolgt werden.

Fahren Sie im Zweifelsfall nicht mit der
Installation fort und wenden Sie sich bei
Bedarf an den Nice-Kundendienst.

In diesem Handbuch bezieht sich der Begriff
,Produkt® auf die Torsteuerung D-PRO Automatic
Mod. NDCC1000 Mod. NDCC1100, Mod.
NDCC1200. Sofern nicht anders angegeben, gel-
ten die Anweisungen fUr alle Modelle.

SICHERHEIT BEI DER ARBEIT!

ACHTUNG! - Wichtige Sicherheitshinweise.
Nichteinhaltung von Sicherheitsvorschriften
oder Installation, Verwendung oder Wartung,
die nicht den Angaben in dieser Broschiire
entsprechen:

e FUhren zum Erldschen der Garantie

e Kdnnen Schaden, Verletzungen oder tddliche
Unfalle verursachen

e Entbinden den Hersteller von jeglicher Haftung.

ACHTUNG! - Unerlaubte Eingriffe,

Manipulationen oder Anderungen, die nicht

mit diesem Handbuch lbereinstimmen, kon-

nen zu Schaden, Verletzungen oder tédlichen

Unféllen fiihren und machen die Garantie un-

gliltig.

ACHTUNG! - Bewahren Sie dieses Handbuch

sorgfiltig auf, damit Sie es bei Bedarf zur

Hand haben.

WARNUNG! - Lesen Sie die allgemeinen
Sicherheitshinweise in diesem Handbuch und
in Abschnitt ,,2.3 Grenzen bei der Verwendung
des Produkts“ auf Seite 6 sorgféltig durch,
bevor Sie Arbeiten oder Verfahren durchfiihren.

Die folgenden Anweisungen sind zwingend
zu befolgen:
e Bevor Sie mit der Installation beginnen, Uberpru-

fen Sie bitte die technischen Eigenschaften des
Produkts (siehe Kapitel ,7. MERKMALE DES
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PRODUKTS" auf Seite 30), insbesondere,
wenn dieses Produkt fur die Automatisierung
lhres angetriebenen Teils geeignet ist. Sollte es
nicht geeignet sein, fahren Sie NICHT mit der
Installation fort.

e Das Produkt darf nicht verwendet werden, bevor
es in Betrieb genommen wurde (siehe Kapitel ,4.
PRUFUNG UND INBETRIEBNAHME* auf Seite
30).

e Verwenden Sie bei Installations- und
Wartungsarbeiten die personliche
Schutzausriistung (PSA), die in den gelten-
den Sicherheitsvorschriften des Landes,
in dem das Produkt installiert wird, vorge-
schrieben ist (z. B. Schutzhandschuhe).

ACHTUNG! - Nach der jiingsten europdischen

Gesetzgebung muss die Implementierung einer

AutomatisierungdenharmonisiertenNormender

geltenden Maschinenverordnung entsprechen,

die es erlauben, die Konformitatsvermutung
der Automatisierung zu erklaren.

Ausdiesem Grunddiirfender Anschlussandas
Stromnetz, die Priifung, die Inbetriebnahme
und die Wartung des Produkts nur von einem
qualifizierten und kompetenten Techniker
durchgefiihrt werden!

e Uberpriifen Sie vor der Installation des Produkts,
ob das gesamte zu verwendende Material in gu-
tem Zustand und fUr die Verwendung geeignet ist.

e Das Produkt ist nicht fur die Verwendung
durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit
eingeschrankten physischen, sensorischen
oder mentalen Fahigkeiten oder mangelnder
Erfahrung oder Kenntnis bestimmit.

¢ Kinder durfen nicht mit dem Produkt spielen.

e Erlauben Sie Kindern nicht, mit den
Steuerungsvorrichtungen des Produkts zu spie-
len. Halten Sie Fernbedienungen von Kindern fern.

ACHTUNG! - Um jegliche Gefahr durch ein
versehentliches Zuriicksetzen der thermi-
schen Abschaltvorrichtung zu vermeiden,
darf dieses Produkt nicht durch ein exter-
nes Schaltgerat wie z. B. eine Zeitschaltuhr
mit Strom versorgt oder an einen Stromkreis
angeschlossen werden, der regelmaBig ein-
oder ausgeschaltet wird.

e |m Stromversorgungsnetz der Anlage ist eine
Trennvorrichtung (nicht im Lieferumfang enthalten)
mit einem Kontaktoffnungsabstand vorzusehen, die
eine vollstandige Trennung unter den Bedingungen
der Uberspannungskategorie Il erméglicht.

e Gehen Sie bei der Installation vorsich-




tig mit dem Produkt um und vermeiden Sie
Quetschungen, StoRe, Sturze oder den Kontakt
mit FlUssigkeiten jeglicher Art. Stellen Sie das
Produkt nicht in der Nahe von Warmequellen auf
und setzen Sie es keinen offenen Flammen aus.
Anderenfalls besteht die Gefahr von Schaden
und Fehlfunktionen oder Gefahrensituationen.
Sollte dies der Fall sein, brechen Sie die
Installation sofort ab und wenden Sie sich an
den Kundendienst.

e FUr Sach- und Personenschaden, die durch
Nichtbeachtung der Montageanweisungen
entstehen, Ubernimmt der Hersteller keine
Haftung. Die Gewahrleistung fur Sachmangel
ist in diesen Fallen ausgeschlossen.

e Der Schalldruckpegel der A-bewerteten
Emission betragt weniger als 70 dB(A).

¢ Reinigungs- und Wartungsarbeiten, die in die
Zustandigkeit des Benutzer fallen, durfen nicht
von unbeaufsichtigten Kindern durchgefuhrt
werden.

e Trennen Sie das Produkt immer von der
Stromversorgung, bevor Sie an der Anlage ar-
beiten (bei Wartung, Reinigung).

e Uberprifen Sie die Anlage regelméBig, insbe-
sondere die Kabel, Federn und Stutzen, auf
Unwucht und Anzeichen von Verschlei3 oder
Beschadigung. Verwenden Sie das Geréat
nicht, wenn eine Reparatur oder Einstellung er-
forderlich ist, da eine falsche Installation oder
ein falscher Abgleich der Automatisierung zu
Verletzungen fuhren kann.

e Die \Verpackung des Produkts muss in
Ubereinstimmung mit den értlichen Vorschriften
entsorgt werden. Das Verpackungsmaterial ist
recycelbare Pappe (Kennzeichnung PAP20).
Lassen Sie Verpackungen nicht unbeaufsichtigt
in Reichweite von Kindern oder Tieren.

BESONDERE PRODUKTSPEZIFISCHE
HINWEISE IN BEZUG AUF EUROPAISCHE
RICHTLINIEN

¢ Niederspannungsrichtlinie:

- Besondere Hinweise in Bezug auf die
Eignung dieses Produkts im  Rahmen
der Niederspannungstrichtlinie. Dieses
Produkt erflllt die Anforderungen  der
»Niederspannungsrichtlinie, wenn es fur die
in dieser Gebrauchsanleitung vorgesehenen
Verwendungszwecke und Konfigurationen und
in Kombination mit den im Produktkatalog von

Nice S.p.A. enthaltenen Artikeln verwendet wird.

Die Anforderungen sind moglicherweise nicht ge-
wahrleistet, wenn das Produkt in Konfigurationen
oder mit anderen Produkten verwendet wird, die
nicht daflr vorgesehen sind. Die Verwendung
des Produkts in diesen Fallen ist verboten, bis
die Person, die die Installation durchfiihrt, die
Einhaltung der Anforderungen der Richtlinie
Uberprift hat.

Richtlinie zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit:

Besondere Hinweise in Bezug auf die Eignung
dieses Produkts im Rahmen der Richtlinie zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit.

Dieses Produkt wurde in den kritischs-
ten Einsatzsituationen in  den in die-
ser Bedienungsanleitung vorgesehenen
Konfigurationen und in Kombination mit den
im Produktkatalog von Nice S.p.A. enthaltenen
Artikeln auf elektromagnetische Vertraglichkeit
getestet.

Die elektromagnetische Vertraglichkeit ist mogli-
cherweise nicht gewahrleistet, wenn das Produkt
in Konfigurationen oder mit anderen Produkten
verwendet wird, die nicht daflr vorgesehen sind.
Die Verwendung des Produkts in diesen Féallen
ist verboten, bis die Person, die die Installation
durchflihrt, die Einhaltung der Anforderungen
der Richtlinie Gberpruft hat.
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BESCHREIBUNG DES PRODUKTS UND

VERWENDUNGSZWECK
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e NDCC1000 ist eine Steuerung zur Handhabung von Rolltoren und
Sektionaltoren mit 3x400 Vac Drehstrommotoren, die mit Nice-Encoder
oder mechanischen Endschaltern ausgestattet sind.

¢ NDCC1100 ist eine Steuerung zur Handhabung von Schnelllauftoren mit
HDFI-Motor mit einphasigem Inverter, die mit Nice-Encoder ausgestattet
sind.

¢ NDCC1200 ist eine Steuerung zur Handhabung von Sektionaltoren
mit 1x230 Vac Wechselstrommotoren, die mit Nice-Encoder oder
mechanischen Endschaltern ausgestattet sind.

TABELLE 1 - Motoranschlusstypen

Max.
Modell Tortyp Anschluss Leistung
NDCC1000 Rolltpre und Drehstrommotoren mit 2.9kW
Sektionaltore und ohne Bremse

Motoren mit Inverter
NDCC1100 | Schnelllauftore und Bremse 2,2kW

Wechselstrommotoren
NDCC1200 | Sektionaltore mit Anlauf- und 2,2kW

Betriebskondensatoren

Alle Modelle der Steuerung koénnen an ein beliebiges gemeinsames
Sicherheitselement angeschlossen werden.

Um ein Tor zu &ffnen und zu schlieBen, betatigen Sie Folgendes:

e spezielle Taste auf Deckel;
e externe Taste;
e Funkempfanger.

ACHTUNG! - Jede andere als die in diesem Kapitel beschriebene
VerwendungundunteranderenalsdenindiesemHandbuchangegebenen
Umgebungsbedingungen gilt als nicht bestimmungsgemaB und ist
verboten!
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2. INSTALLATION DES PRODUKTS

2.1 Kiriterien fiir die Installation und besondere Hinweise in
Bezug auf die grundlegenden Anforderungen

Befolgen Sie bei der Installation alle Anweisungen in Kapitel ,.2. INSTALLATION
DES PRODUKTS", Seite 6, und in Kapitel ,4. PRUFUNG UND
INBETRIEBNAHME", Seite 18 genau.

Stellen Sie sicher, dass ein angemessener Wartungsplan erstellt wird (siehe
Abschnitt ,4.2 Inbetriebnahme” auf Seite 18).

2.2 Kontrollen vor der Installation

Bevor Sie die Installation durchfUhren, Uberpriifen Sie die Unversehrtheit der
Komponenten der Steuerung, die Eignung des gewahlten Modells und die
Angemessenheit der fur die Installation vorgesehenen Umgebung:

¢ Stellen Sie sicher, dass alle zu verwendenden Materialien in einwandfreiem
Zustand und fir den vorgesehenen Verwendungszweck geeignet sind.

e Uberprifen Sie, ob alle Nutzungsbedingungen innerhalb der Einsatzgrenzen
des Produkts (siehe Abschnitt ,2.3 Grenzen bei der \erwendung des
Produkts®) und innerhalb der in Kapitel ,7. MERKMALE DES PRODUKTS*
auf Seite 30 angegebenen Werte liegen.

e Uberpriifen Sie, ob die fur die Installation gewahlte Umgebung mit den
Gesamtabmessungen des Produkts kompatibel ist (Abb. 7).

e Stellen Sie sicher, dass der fir die Installation des Produkts gewahlte
Untergrund stabil ist und eine ordnungsgemaBe Befestigung gewahrleisten
kann.

e Stellen Sie sicher, dass im Befestigungsbereich keine Gefahr von
Uberschwemmungen besteht. Installieren Sie das Produkt bei Bedarf
ausreichend erhéht Uber dem Boden.

e Stellen Sie sicher, dass der Raum um das Produkt herum einen einfachen und
sicheren Zugang ermoglicht.

e Stellen Sie sicher, dass alle zu verwendenden Elektrokabel dem in ,TABELLE
3 — Technische Daten der Elektrokabel” aufgefuhrten Typ entsprechen.

2.3 Grenzen bei der Verwendung des Produkts
Das Produkt darf ausschlieBlich wie in ,JABELLE 2 - Einsatzgrenzen*
angegeben verwendet werden.

ACHTUNG! - Die in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen
Steuerungen diirfen NICHT in explosionsgefdhrdeten Bereichen
eingesetzt werden.

TABELLE 2 - Einsatzgrenzen

Modell Stromversorgung der | Motortyp (*)
Steuerung
3x400 Vac 50/60Hz Drehstrom
3x400 Vac Drehstrom
NDCC1000 mit Nice-Encoder oder
50/60Hz mechanischen Endschaltern
3x230 Vac Wechselstrom mit
NDCC1100 ; gfg(())HVac Wechselstrom Inverter
z 50/60Hz mit Nice-Encoder
1x230 Vac 50/60Hz
Wechselstrom und Anlauf- und
NDCC1200 1x230 Vac Wechselstrom Betriebskondensatoren,
50/60Hz mit Nice-Encoder oder
mechanischen Endschaltern
(*) Unter Einhaltung der betreffenden Einsatzgrenzen




2.4 Typische Anlage

Abbildung 2 zeigt ein Beispiel eines mit Nice-Komponenten konstruierten
Automatisierungssystems:

1 Getriebemotor

Sender

Sicherheitsleiste

Abzweigdose

Steuerung

Spiralkabel

Blinklicht

Fotozelle

Digitales Tastenfeld — Transponderleser — Schliisselwahlschalter — Bedienfeld

© 00 N O o~ wWwN

Diese Komponenten sind nach einem typischen und Ublichen Muster
angeordnet. Bestimmen Sie unter Bezugnahme auf Abb. 2 die ungeféhre
Position, an der jedes in der Anlage vorgesehene Bauteil installiert werden soll.

WICHTIG! - Bereiten Sie vor der Installation die erforderlichen
Elektrokabel fiir Ihre Installation vor, siehe Abbildung 2 und ,,JABELLE
3 — Technische Daten der Elektrokabel*.

ACHTUNG! - Die verwendeten Elektrokabel miissen fiir die Art der
Umgebung, in der die Installation erfolgt, geeignet sein.

ACHTUNG! - Bei der Verlegung der Rohre fiir den Durchgang und die
Einfiihrung der Elektrokabel in den Steuerungskasten kann aufgrund
mdoglicher Wasserablagerungen in den Abzweigdosen Kondenswasser
im Inneren der Steuerung auftreten. Dieses Kondenswasser kann die
elektronischen Schaltkreise beschéadigen.

(" N\
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J

TABELLE 3 - Technische Daten der Elektrokabel

Anschluss Typ des zu verwendenden Elektrokabels Maximale Lange des Elektrokabels
Motor < 1,5 kW = Kabel 5 x 0,75 mm?

A: NETZKABEL mit CEE-Steckverbi im(

it OEE-Steckverbinder Motor > 1,5 KW = Kabel 5 x 1,5 mme m0)

B: MOTORKABEL Kabel fur NiQQ—Getriebemotoren sind als optionales 5-7-11m
Zubehor erhéltlich

C: Kabel fur BLINKLICHT 2x 0,75 mm? 10m

D: Kabel fir FOTOZELLEN 4 x 0,5 mm? 15m

E: Kabel fir SCHLUSSELWAHLSCHALTER 3x2x0,25 mm? 10m

F: Spiralkabel FUR SICHERHEITSLEISTE Nice-Spiralkabel ist als optionales Zubehdr erhaltlich | 4 m

() Wenn das Netzwerkkabel langer als 5 m ist, verwenden Sie einen groBeren Querschnitt.
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2.5 Installation der Steuerung

Gehen Sie zur Befestigung der Steuerung wie folgt vor:
01. Offnen Sie die Abdeckung der Steuerung und drehen Sie hierzu die Schrauben heraus, mit denen die Abdeckung befestigt ist — Abb.3A oder Abb.3B;
02. Bereiten Sie die Locher fur die Einfihrung von Elektrokabeln fir Zubehdr mit Steuerungs- und/oder Signalfunktion vor.

Um die IP-Schutzart zu erhalten, verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug (z. B. einen Spiralfraser) und nutzen Sie die bereits vorhandenen Kabeleinflhrungen an
der Unterseite des Kastens. Bei Bedarf kdnnen die seitlichen Kabeleinfihrungen genutzt werden, jedoch nur unter Verwendung geeigneter Rohrverschraubungen.

03. Befestigen Sie die Steuerung mit Hilfe eines der 3 moglichen Verfahren:
Abb. 4A direkt an der Wand durch Anbringen der Schrauben von der Innenseite des Kastens aus;
Abb. 48 unter Verwendung der Standardhalterungen, die im Lieferumfang enthalten sind;

Abb. 4C unter Verwendung des optionalen NDA100 Kits. Das NDA100-Kit besteht aus 4 Abstandshaltern und einer Schutzverkleidung fUr die
Kabeleinflihrung im Steuerungskasten. Mit dem NDA100-Kit kdnnen die Anschlusskabel hinter der Steuerung verlegt werden (z. B. wenn sich der Kabelkanal
im Freien befindet). Mit dem NDA100-Kit kann der Kasten in einem maximalen Abstand von 2 cm von der Wand befestigt werden.

04. Nehmen Sie die elektrischen Anschliisse vor (siehe Kapitel ,3. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE* auf Seite 12).
Fur die Installation anderer Gerate in der Automation lesen Sie bitte die entsprechenden Bedienungsanleitungen.

(" N\
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(4 Anschluss des Drehstrommotors N (4 Anschluss des Wechselstrommotors mit Inverter )
(Steuerung NDCC1000) (Steuerung NDCC1100)
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2.6 Beschreibung der Elektronikplatine

(-

SAFETY EDGE

(Resistive/Pneumatic
safety edge 8K2

Optical safety
edge (OSE)

TABELLE 4 - Elektronikplatine

Bezeichnung

Beschreibung

CHAIN

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
zur Aktivierung der Kettenentriegelung.
Wenn er nicht verwendet wird, lassen Sie ihn

Uberbrickt.

S Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
flr den Anschluss des Motors.

Flr Wechselstrommotoren:

¢ U - Gemeinsam

e/ — Offnen

e \V — SchlieBen

N\ [{ ‘ MOTOR
HH\ @Jl H\ Jl‘sk\m; ‘
| A Sicherungen F1, F2, F3 Typ T, siehe Kapitel 7.
‘“W\ HP FUSES | MERKMALE DES PRODUKTS aut Seite 30

‘ ]
% Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
25 2%
= LINE

fir den Anschluss der Steuerung an das
Stromnetz (dreiphasig und einphasig)

Dre

BRAKE

NS> OS2
‘ “ ‘H“ N =< 2 ‘ ‘ S

i
)
) ‘

Klemmen flir die Erdung

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme fur
den Anschluss einer elektromechanischen
Bremse 200V DC

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
fUr die Relais-Ausgange:

e Relais 1 2 Pin 7-8-9 (P112)

¢ Relais 2 2> Pin 4-5-6 (P111)

e Relais 3 > Pin 1-2-3 (P110)

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme flr
den Anschluss einer externen Notaus-Taste.
Wenn er nicht verwendet wird, lassen Sie ihn
Uberbruckt.

RADIO

OUTPUT

1/2 UP

SAFETY EDGE

L]
O m

PHOTO

KEY
SWITCH

STOP

LOGIC BOARD

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
fur die programmierbaren Eingénge:

e Fingang UP (P100)

¢ Eingang IMP (P102)

e Fingang DOWN (P101)

Steckverbinder flUr den Anschluss eines
Schliisselwahlschalters. Wenn er nicht
verwendet wird, lassen Sie ihn Uberbriickt.

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
fUr den Anschluss von Fotozellen

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme flr
den Anschluss der Sicherheitsleiste.

e \lerschieben Sie bei optischen
Sicherheitsleisten den Jumper zwischen dem
mittleren Pin und der Kennzeichnung OPTO.

e \erschieben Sie bei resistiven oder
pneumatischen Sicherheitsleisten den
Jumper zwischen dem mittleren Pin und
der Kennzeichnung 8k2.

Steckverbinder fir den Anschluss des

Nockens fiir die Teil6ffnung (nur mit

mechanischen Endschaltern verwendbar)

Lzt
(]

ENCODER (NU) INPUT

INPUT

ENCODER

,@’
o]

— STOP KEY

SWITCH

LIMIT SWITCH

PHOTO

A o [

OUTPUT

LP FUSE

BOOST

SAFETY
EDGE

BRAKE

| BRAKE

HOREEEEEERE FEEEEEEH | AEREEEEED

9

D I G |

00,0,
AAEARER

L3 N

1/2 UP

h

RADIO

LOGIC
BOARD

ENCODER
(NU)

Spre

Klemme fUr den Anschluss einer externen
Antenne

) 2

Uulv w L1 L2

HP
FUSES

Geformter Stecker flr die Anschluss eines
kompatiblen Nice-Funkempféangers

Logikplatine fur die Steuerung der D-Pro
Automatic Torsteuerung

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme
fr den Anschluss eines elektrischen
Encoders (nicht verwendet)

Mini-fit Steckverbinder fUr den Anschluss
eines elektronischen Encoders

Steckverbinder mit abnehmbarer Klemme fiir den
Anschluss eines mechanischen Encoders.

Im Falle eines elektronischen  Endschalters
kann dieser Steckverbinder Uber Parameter
P103 (zwischen ,COM* und ,Pre-Lim®) als
programmierbarer Eingang verwendet werden.
Sicherungen F4 Typ F; siehe Kapitel 7.
MERKMALE DES PRODUKTS auf Seite 30

Kammverbinder fUr den Einsatz der

»Boost Capacitor“-Platine flr
g J
Wechselstrommotoren.
Uberbriicken Sie bei Verwendung von
Drehstrommotoren oder Motoren mit Invertern
den Steckverbinder an den ersten beiden
Stiften, wie in der Abbildung gezeigt ist.

CHAIN [ MOTOR LINE

ENCODER

LIMIT
SWITCH

LP FUSE

BOOST
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2.7 Beschreibung Bedienfeldplatine ) )
TABELLE 5A - Bedienfeldplatine

fo h Bezeichnung Beschreibung
Vorderseite

@ Flachkabelanschluss fur die Kommunikation zwischen Bedienfeld
und Steuerung

DIP-Schalter zur Anderung von Parametern und zur zentralen
Programmierung (siehe Tabelle unten fir verschiedene Konfigurationen)

@ Ruckseitige Auswahltasten zur Programmierung der Steuerung

@ Steckverbinder fUr den Anschluss einer externen Notaus-Taste.
Wenn er nicht verwendet wird, Uberbricken Sie ihn.

TABELLE 5B - Display-Platine - Verwendung des DIP-Schalters

DIP-Schalter Beschreibung

Zugriff auf die Parameter vom

Typ ,,P“ (siehe Seite 20).

e \lerwenden Sie die Tasten auf
der Rickseite, um durch die
Parameter zu blattern @;

Buui|or

1 ON e Um Parameter zu &ndern, stellen
1234 Sie den DIP-Schalter 4 auf den
gewUlnschten Parameter und
verwenden Sie die Tasten auf
der Ruckseite , um den Wert
zu andern.

Zugriff auf die Parameter vom Typ

,»C* (siehe Tabelle auf Seite 27).

¢ \lerwenden Sie die Tasten auf
der Ruckseite, um durch die
Parameter zu blattern @;

Ruckseite 2 ON ON_ | o Um Parameter zu &ndern, stellen

w O[S Sie den DIP-Schalter 4 auf den
gewUlnschten Parameter und
verwenden Sie die Tasten auf
der Ruckseite , um den Wert
zu andern.

1234

Zugriff auf die Parameter vom Typ

»U*“ (siehe Tabelle auf Seite 26).

¢ \lerwenden Sie die Tasten auf
der Ruckseite, um durch die
Parameter zu bléttem@;

e Um Parameter zu &ndern, stellen
ﬂ ﬂ H H ON Sie den DIP-Schalter 4 auf den

OFF gewlinschten Parameter und
1234 verwenden Sie die Tasten auf
der Ruckseite , um den Wert
zu andern.

1und 2 ON

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn andere L&schungen als
EE_0O vorgenommen wurden.

Feineinstellung der Laufhéhen (je
2 Encoder-Inkremente)

ON
3 ON Wl (O scre  Abschnit ,3.12.1.
1234 Feineinstellung der [aufhbhen*
auf Seite 16

e

L6schen des internen Speichers
mit Reset der  Steuerung,
unerlésslich fur die Initialisierung

ON | des Inverters.
1,2.und 3 ON
un 15 E E e OFF | sighe Abschnitt ,3.11

Volistdndige ~ Léschung  des
Speichers der Steuerung” auf
\ J Seite 74

Einstellung der Laufhdhen zum
Offnen, SchlieBen und fur die

4 ON B (SN: | Teistnung.
1234 Siehe Abschnitt ,3.12 Einlernen

der Laufhéhen® auf Seite 15

Anderung der Motordrehrichtung.
Auch  Parameter P75 kann

ON verwendet werden.
3und 4 ON
?EEE OFF Siehe Abschnitt ,3.73 Anderung

der Motordrehrichtung* auf Seite
17
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3. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

ACHTUNG!

e Alle elektrischen Anschlisse mussen im stromlosen Zustand vorgenommen
werden.

® Die Anschlussarbeiten durfen nur von qualifiziertem Personal durchgeflhrt
werden.

e|n der Stromversorgungsleitung ist eine Trennvorrichtung vorzusehen,
die eine vollstindige Trennung der Automatisierung vom Netz
gewabhrleistet. Die Trennvorrichtung muss Uber Kontakte mit einem
Offnungsabstand verfigen, der eine vollstandige Trennung unter den
Bedingungen der Uberspannungskategorie Il in Ubereinstimmung mit den
Installationsvorschriften  ermdéglicht.  Diese Vorrichtung gewahrleistet im
Bedarfsfall ein schnelles und sicheres Abschalten der Stromversorgung; sie
muss daher in Sichtweite der Automatisierung angebracht werden. Wird
sie an einer nicht sichtbaren Stelle angebracht, muss sie mit einem System
ausgestattet sein, das ein versehentliches oder unbefugtes Wiedereinschalten
der Stromversorgung verhindert, um jegliche Gefahr zu vermeiden. Die
Trennvorrichtung ist nicht im Lieferumfang der Steuerung enthalten.

WICHTIG!

Der Anschluss jeglicher Art von Gerdten oder Zubehor, die nicht
ausdriicklich in dieser Bedienungsanleitung angegeben sind, wird
NICHT empfohlen.

Der Hersteller libernimmt keine Haftung fiir Schaden, die durch
unsachgemaBen und nicht den Angaben in diesem Handbuch
entsprechenden Gebrauch der Gerate der Anlage entstehen.

Wenden Sie sich fiir weitere Informationen bitte an den Nice
Kundendienst.

3.1 Dreiphasiger Stromkabelanschluss fiir NDCC1000
Steuerungen

FUr den elektrischen Anschluss siehe Abbildung 7.

An die Klemmen L1, L2, L3, N und an die Klemme PE ist ein 16A CEE-Stecker
angeschlossen.

Der Anschluss an die Steuerung kann auch Uber einen Dreiphasen-
Hauptschalter (Zubehor, nicht im Lieferumfang enthalten) erfolgen.

In diesem kann der CEE-Stecker bei der Montage entfernt werden.
g m N
L2 13 N

O] &

=i -

- J

3.2 Anschluss des einphasigen Stromkabels fiir die
Steuerungen NDCC1100 und NDCC1200

FUr den elektrischen Anschluss siehe Abbildung 6 (Motoren mit Inverter) oder

Abbildung 5 (Wechselstrommmotoren mit Boost-Platine).

An die Klemmen L1, L2 (mit weiterem Anschluss zwischen L2 und N) und an die
Klemme PE ist ein Schuko-Stecker angeschlossen.

Der Anschluss an die Steuerung kann auch Uber einen Einphasen-Hauptschalter
(Zubehdr, nicht im Lieferumfang enthalten) erfolgen.

In diesem kann kann der Schuko-Stecker bei der Montage entfernt werden.

e N
m L1 L2 N oe

x1 [BEEEEEE

__J
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3.3 Elektrische Anschliisse fiir die Sicherheitsleiste

StandardmaBig wird das Tor durch die Aktivierung der Sicherheitsleiste
vollstandig gedffnet. Um diese Option zu andern, siehe Kapitel ,5. LISTE
DER PARAMETER UND FEHLER* auf Seite 20 — Parameter P105.

Die Funktion des Eingangs SAFETY EDGE ist das sofortige Anhalten des
laufenden Mandvers, gefolgt von der vollstandigen Offnung des Tores (diese
Option ist standardmaBig aktiviert — flr andere Optionen siehe Kapitel ,,5. LISTE
DER PARAMETER UND FEHLER* auf Seite 20 — Parameter P105).

An diesen Eingang kénnen Geréate wie optische Sicherheitsleisten (OSE) oder
ein Konstantwiderstandsausgang 8,2 kQ2 angeschlossen werden.

Wahrend der Lernphase erkennt die Steuerung den Typ des angeschlossenen
Gerats und 18st bei einer Abweichung vom eingelernten Zustand einen ,STOPP*
aus.

3.3.1. Anschluss einer optischen Sicherheitsleiste

Andern Sie bei Verwendung einer optischen Sicherheitsleiste, die wie in
Abbildung 72C angeschlossen wird, die Position des Jumpers zwischen dem
mittleren Pin und der Kennzeichnung ,OPTO" (Abb. 72A).

3.3.2.

Anschluss einer resistiven oder

Sicherheitsleiste

pneumatischen

Wenn Sie eine pneumatische oder resistive Sicherheitsleiste verwenden,
muss diese wie in Abbildung 72B gezeigt angeschlossen werden:

- Schalten Sie einen Widerstand von 8k2 Ohm in Reihe;

- Andern Sie die Position des Jumpers zwischen dem mittleren Pin und der
Kennzeichnung ,8k2“ (Abb. 12A).

Durch geeignete MaBnahmen kénnen an den Eingang STOP SAFETY EDGE

mehrere Gerate, auch unterschiedlicher Typen, angeschlossen werden:

- SchlieBer-Gerate (NO): SchlieBen Sie einen Widerstand von 8,2 kQ parallel
an das Gerat an.

- Offner-Geréte (NC): SchlieBen Sie einen Widerstand von 8,2 kQ in Reihe
an das Gerat an.

- Es ist moglich, mehrere NC-Gerate ohne Mengenbegrenzung ,in Reihe”
miteinander zu schalten.

- Wenn mehrere Gerate vorhanden sind, mlssen diese mit einem einzigen 8,2
kQ Abschlusswiderstand ,kaskadiert” werden;

- Eine Kombination aus SchlieBer und Offner kann durch ,Parallelschaltung®
der beiden Kontakte hergestellt werden. In diesem Fall muss ein 8,2 kQ-
Widerstand in Reihe mit dem Offnerkontakt geschaltet werden. Dadurch ist
es auch moglich, drei Gerate zu kombinieren: NO, NC und 8,2 kQ.

Ve N
@ Resistive/Pneumatic | Optical safety
@ safety edge 8K2 edge (OSE)
] Q
=y
N §i=s| )
.‘
S TT]e?*
o 1
=
=
SIG
o x6 [
| 82kQ
O =
© =
®
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3.4 Elektrische Anschliisse fiir die Fotozellen

(Abb. 73) Eine Fotozelle kann direkt an die Klemmleiste X5 des Produkts
angeschlossen werden. Die Fotozelle gewahrleistet einen sicheren Durchgang:
Wenn ihr Infrarotstrahl wéhrend der SchlieBbewegung des Tores unterbrochen
wird, verriegelt sich das Tor und kehrt in seine obere Endlage zurlick (durch
Einstellung des Parameters P104 kann ein anderes Verhalten des Tores bei
Unterbrechung des Infrarotstrahls der Fotozelle eingestellt werden).
ACHTUNG! - Bei einer unidirektionalen Lichtschranke mit 3 Anschliissen
werden der Schaltkontakt und der positive Versorgungspol der Fotozelle
gemeinsam an die Klemme J30/1 auf Pluspotential angeschlossen.

Wenn die Fotozelle angeschlossen ist, entfernen Sie die Briicke auf J31 der
Klemmleiste X5!

s
Anschluss der Fotozelle Anschluss der Fotozelle
Sender und Empfanger Reflex
+ - Foto + - Foto
J30 J31

A s B xs

EEEE

T

S = Sender

Versorgungs-
spannung
24VDC
Offnungskontakt

E = Empfanger

.

3.5 Elektrische Anschliisse fiir externe Tasten (INPUT)

(Abb. 74) Zwecks externer Steuerung kann an der Klemmleiste X4 ein Drei-Tasten-
Bedienfeld an die D-PRO Automatic Torsteuerung angeschlossen werden.

Die beiden Tasten OFFNEN und SCHLIESSEN sind als SchlieBer-Kontakte
auszufuhren.

Das von diesen Eingdngen empfangene Signal kann je nach dem in den
Parametern P100-P102 gewahlten Wert zur Ausfihrung verschiedener
Vorgange verwendet werden (siehe Kapitel ,5. LISTE DER PARAMETER UND
FEHLER* auf Seite 20).

StandardmaBig haben sie die folgende Funktion:

o UP = OFFNEN;

¢ IMP = SCHRITTBETRIEB;

e DOWN = SCHLIESSEN

Da die STOP-Taste mit dem Sicherheitskreis verbunden ist, muss sie als Offner-
Kontakt angeschlossen werden.

Wenn an der Klemmleiste X4 eine STOPP-Taste angeschlossen ist, muss die

Briicke an der Klemme J15 entfernt und die STOP-Taste (Offner) angeschlossen
werden!

(" N
@ Anschluss der Steuerungselemente
STOP OFFNEN  IMP  SCHLIESSEN
J15 J16 J17 J18

e
NN

Anschluss des 3-Tasten-Bedienfelds
mit 4-Leiter-Kabel

STOP OFFNEN  IMP  SCHLESSEN
Bl

Jutaite ne

NN
Anschluss eines Schliisselschalters

STOP OFFNEN IMP  SCHLIESSEN
J18

OO0

ABEN.

3.6 Elektrische Anschliisse fiir Signalleuchten (OUTPUT)

(Abb. 15) Diese Steuerung ist Uber die Parameter P110-P112 mit 3
programmierbaren Ausgédngen ausgestattet (siehe Kapitel ,5. LISTE DER
PARAMETER UND FEHLER* auf Seite 20).

ACHTUNG! Da es sich um potentialfreie Kontakte handelt, kann jede
Art von Last angeschlossen werden, wobei die vom Relaishersteller
vorgegebenen Grenzwerte eingehalten werden: 10A 250VAC; 10A 30VDC.
StandardmaBig schalten die drei Ausgange, indem sie je nach Status des Tores
ein Signal geben:

* OUT 3 (Pin 1-2-8) = TOR GESCHLOSSEN;

* OUT 2 (Pin 4-5-6) = TOR GEOFFNET;

¢ OUT 1 (Pin 7-8-9) = BLINKLICHT.

© 1 )

[
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[
[
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—
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|
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i EEE ™
L1 L2 L3 N Brake 1 2 3 45 6 7 8 9
(S]] (S]] O O
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3.7 Elektrische Anschliisse fiir die Steuerung

ACHTUNG! - Alle elektrischen Anschliisse miissen im stromlosen
Zustand vorgenommen werden.

Nehmen Sie nach der Befestigung des Steuerungskastens und der Vorbereitung
der Locher fur die Durchfihrung der elektrischen Kabel (sieche Abschnitt
»3.3_Elektrische Anschlisse fir die Sicherheitsleiste* auf Seite 8) die
elektrischen AnschlUsse wie folgt vor:

TABELLE 6 - Elektrische Anschliisse

Phase Beschreibung

e Modell NDCC1000: sieche Abschnitt ,3.7 Dreiphasiger
Stromkabelanschluss fir NDCC1000 Steuerungen” auf
Seite 12

* Modelle NDCC1100 und NDCC1200: sieche Abschnitt
.3.2 Anschluss des einphasigen Stromkabels fiir die
Steuerungen NDCC1100 und NDCC1200“ auf Seite 12

SchlieBen Sie das vom Motor kommende Stromkabel an:

2 e Motor mit elektronischem Encoder (Abb.76)
e Motor mit mechanischem Endschalter (Abb. 77)

SchlieBen Sie im Abschluss die Elektrokabel der verschiedenen
Zubehorteile an (siehe Abb. 9).

Hinweis — Um den Anschluss der Kabel zu vereinfachen, kdnnen die Klemmen
aus ihrer Aufnahme entfernt werden.

3

-
@ Motor mit elektronischem Encoder

[

[
Hr === [l
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G Motor mit mechanischem Endschalter

HE
-

EE

EEE D
L

|

EE EEEEERE
1

[EEEEREREE

0

@ Ed

[ J
u

. f
11

@
(TR
—

T )

111

ololol
Y
0

N
3.8 Anschluss eines Funkempféangers

Die Steuerung verfugt Uber einen SM-Steckverbinder fir den Anschluss
eines Funkempfangers des Modells SMXI, SMXIS, OXI, OXIT oder OXIBD (mit
einseitigem Nice-Funksender) o. a. (der Funkempféanger ist optionales Zubehor
und ist nicht im Lieferumfang enthalten).

Zum Einsetzen des Funkempféngers trennen Sie die Steuerung von der
Stromversorgung und setzen den Empfanger wie in Abbildung 78 gezeigt ein.

f@ R

-

In Parameter P106 (siehe Kapitel ,,5. LISTE DER PARAMETER UND FEHLER*
auf Seite 20) werden die Vorgange angezeigt, die die Steuerung je nach
aktivierten Ausgangen oder den vom Funkempfanger gesendeten Befehlen
durchfuhrt.

Hinweis - Fiir alle weiteren Informationen siehe die Bedienungsanleitung
des Empféangers.

Um den Funkempfanger zu verwenden, setzen Sie den Parameter P106 auf
einen der verflgbaren Werte (siehe Kapitel ,,5. LISTE DER PARAMETER UND
FEHLER* auf Seite 20). StandardmaBig ist die Torbewegung Uber den
Funkempfanger deaktiviert.

3.9 Erste Inbetriebnahme und Kontrolle der Anschliisse

Fuhren Sie nach dem Einschalten der Stromversorgung fur die Steuerung die
folgenden Kontrollen durch:

e Die griine LED U10 (auf der Logikplatine) muss regelmaBig mit einer Frequenz
von 1 Mal Blinken pro Sekunde blinken.

e Die LEDs der Fotozellen (falls vorhanden) missen blinken (RX); die Art des
Blinkens ist nicht von Bedeutung, da sie von anderen Faktoren abhangt.

¢ Die rote LED beim Anschluss fur die Sicherheitsleiste ist ausgeschaltet.

Wenn eine oder mehrere Kontrollen fehlgeschlagen sind, unterbrechen Sie

die Stromversorgung zur Steuerung und Uberprifen Sie die verschiedenen

elektrischen Verbindungen, die zuvor hergestellt wurden.

14 — Deutsch

3.10 Zuriicksetzen der Torzyklen - Fehler ,,Service“

Wenn auf dem Display der Steuerung ,Service" angezeigt wird, hat die Anzahl der
ausgefuhrten Zyklen (Wert von P1) den im Parameter P2 eingestellten Wert erreicht,
so0 dass eine Wartung der Automatisierung erforderlich ist. Der Fehler hat, auch wenn
er vorhanden ist, keinen Einfluss auf den Betrieb der Automatisierung, die normal
verwendet werden kann. Gehen Sie wie folgt vor, um den Fehler zu beseitigen:

TABELLE 7 - Aktivierung der Teil6ffnung

Nummer Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung

SErlu

Auf dem Display erscheint der
Wortlaut ,Service"“.

Stellen Sie den DIP-Schalter 1
auf ON

Blattern Sie mit den Tasten
3 auf der Rickseite durch die

Parameter bis zum Parameter
SP1e

Stellen Sie den DIP-Schalter 4
auf ON

Buwf|or

Auf dem Display wird die
Gesamtzahl der vom  Tor —_—
durchgefihrten Zyklen =
angezeigt. Der Wert ist der l
gleiche wie der in Parameter P2 -
eingestellte Wert (Beispiel: 2000)

Halten Sie die beiden Tasten auf
der Ruckseite ca. 2 Sekunden
lang gedrlckt, bis auf dem
Display ,0* angezeigt wird.

Stellen Sie alle DIP-Schalter auf
OFF

WO

1234

3.11 Vollsténdige L6schung des Speichers der Steuerung

Es ist mdglich, alle gespeicherten Daten zu I6schen und die Steuerung in den

urspringlichen Zustand mit den Werkseinstellungen zurlickzusetzen.

e Wechselstrommotoren (nur Motoren mit ,Boost Capacitor-Platine) und
Drehstrommotoren (380/400V) = Loéschen Typ ,EE_0.

e Motoren mit Inverter zu 1,1kW oder 2,2kWW ohne Kennzeichnungsschild
auf der Inverterseite: Léschen Typ ,EE_1*.

e Motoren mit Inverter zu 1,1kW oder 2,2kW mit Kennzeichnungsschild
auf der Inverterseite: Loschen nach Angaben auf dem Schild.

Valideren Sie in allen drei Fallen den Vorgang wie folgt:

TABELLE 8 - Verfahren zum Zuriicksetzen der Steuerung auf die Werkseinstellungen

Phase Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung
Stellen Sie die DIP-Schalter 1, 2 ON
! und 3 auf ON AEfE|c
1234
N~
Wahlen Sie die Art ﬁ / @
5 des durchzuflihrenden To T
L6éschvorgangs mit den Tasten -
auf der Ruckseite aus ": 'c '-.

Halten Sie die beiden Tasten auf
3 der Ruckseite circa 2 Sekunden
lang gleichzeitig gedriickt

@) ) @) &)
ﬁ @
© __ © ©___ o)
& © & ©

X 2s
Lassen Sie die Tasten los,
4 sobald unten auf dem Display 4
Striche angezeigt werden - e | e || -

Die Steuerung wird neu gestartet, und auf dem Display

5 erscheint die Firmware-Version
. . ON
7 gt’:e’l__len Sie alle DIP-Schalter auf H H H H OFF

1234




ACHTUNG! - Wenn Sie den Motortyp von einem Motor mit Inverter zu einem
Motor ohne Inverter &ndern mochten, filhren Sie vor dem Anschluss des
Motors die Loschung vom Typ EE_0 durch. Wenn Sie den Motor anschlieBen,
bevor Sie die Loschung durchfiihren, und die Steuerung eingeschaltet ist,
lauft der Motor etwa 2 Sekunden lang (in einer unbestimmten Richtung),
danach wechselt die Steuerung in den Fehler-Status.

3.12 Einlernen der Laufhéhen

Stellen Sie die Laufhdhen ein, wie auf Seite 75 und Seite 16 angegeben
ist. Die Steuerung fuhrt dann selbststandig 4 vollstandige Zyklen durch, um die
Leistung von Motor und Steuerung zu verbessern und die Grenzwerte (Setup) so
weit wie moglich einzuhalten.

ACHTUNG! - Vergewissern Sie sich, dass sich das Tor mindestens
50 cm iiber dem Boden befindet, bevor Sie es bewegen. Anderenfalls
ist das Notlaufsystem zu verwenden (siehe Bedienungsanleitung des
Motors). Diese Vorkehrung verhindert, dass bei einer Rickwartsdrehung die
Tragseile (Sektionaltore) aus ihrer Aufnahme rutschen bzw. ein UberméaBiges
Aufrollen (Rolltore).

ACHTUNG! - Wenn die Drehrichtung nicht mit der eingestellten
Richtung (ibereinstimmt (Taste Open = Offnungsrichtung) oder das
Display den Fehler ,F06“ anzeigt, &ndern Sie die Drehrichtung (siehe
Abschnitt ,,3.13 Anderung der Motordrehrichtung® auf Seite 17)
ACHTUNG! - Unterbrechen Sie das Verfahren zum Einlernen der
Laufhéhen NICHT. In diesem Fall muss der gesamte Einlernvorgang
wiederholt werden.

Die Einlernphase der Laufhdéhen kann jederzeit, auch nach der Installation,
wiederholt werden.
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Die Tasten ,OFFNEN",
@—_ B%?:LIIEEN ,STOP*, ,SCHLIESSEN"
werden sowohl fir
die Bewegung der
—— TASIE Automatisierung
STOP .
wahrend der normalen
TASTE Torbewegung als auch
—_— wahrend des Einlernens
0 SCHLIESSEN der Laufhdhe verwendet.
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Einstellung der Laufhdhen zum Offnen und SchlieBen mit
ELEKTRONISCHEM ENDSCHALTER (ENCODER)

Es kdnnen 3 Positionen programmiert werden, wie unten beschrieben ist:

TABELLE 9 - Position zum Offnen/SchlieBen

Position Bedeutung
Offnen Hohe bei maximaler Offnung.
Wenn das Tor diese Position erreicht, stoppt es.
. Hoéhe bei maximaler SchlieBung.
Sohliefen Wenn das Tor diese Position erreicht, stoppt es.
Teildfnun Hohe bei Teildoffnung.
9 Hohe, in der das Tor nach einem Teil6ffnungsbefehl stoppt.

ACHTUNG! - Vergewissern Sie sich, dass sich das Tor mindestens 50
cm liber dem Boden befindet, bevor Sie es bewegen.

Gehen Sie zum Einstellen der Laufhéhen mit elektronischem Endschalter wie
folgt vor:

TABELLE 10 - Einstellung der Laufh6hen mit elektronischem
Endschalter

Phase Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung
i ON
1 Stellen Sie alle DIP-Schalter auf aeE SN
OFF
1234
5 Stellen Sie den DIP-Schalter 4 WMo
auf ON 537

Auf dem Display erscheint die
3 nebenstehende Abbildung, '
wobei die oberen Striche blinken

Verwenden Sie die Taste auf der
Vorderseite 0 um das Tor auf

die Hohe maximale Offnung zu
bringen

Nachdem Sie die Position der
maximalen  Offnung  gewahlt
5 haben, drlcken Sie eine der
Tasten auf der Ruckseite, um
die Wahl zu bestéatigen

Auf dem Display erscheint die
nebenstehende Abbildung,
wobei die unteren Striche
blinken

Verwenden Sie die Taste auf der
Vorderseite 0 um das Tor auf

die H6he maximale SchlieBung
zu bringen

Nachdem Sie die Position der
maximalen SchlieBung gewahlt
8 haben, drlicken Sie eine der
Tasten auf der Ruckseite, um
die Wahl zu bestéatigen

Auf dem Display erscheint die
nebenstehende Abbildung, |
wobei die mittleren  Striche
blinken

Wenn Sie keine Laufhohe fUr die Teildffnung einstellen méchten,
fahren Sie direkt mit Schritt 14 dieses Verfahrens fort

Verwenden Sie die Taste auf der
Vorderseite 0 um das Tor auf

10

11

die Hohe Teiloéffnung zu
bringen

Nachdem Sie die Position der
Teiléffnung  gewahlt  haben,
12 drlicken Sie eine der Tasten auf
der Ruckseite, um die Wahl zu
bestéatigen

Auf dem Display werden nur die

13 seitlichen Leisten angezeigt

Stellen Sie den DIP-Schalter 4 el
nach unten

14

15 Das Display zeigt ,Setup-4“ an '-" H- ' ‘
el - - -

Geben Sie Uber die
entsprechenden  Tasten  auf
der Vorderseite der Steuerung

16 einen Befehl zum Offnen oder /
SchlieBen.

Warten Sie, bis die Steuerung
des Setup abgeschlossen hat.

Am Ende des Setups ist das
Tor vollstandig gedffnet, und
auf dem Display erscheint die
nebenstehende ,Abbildung”.
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3.12.1. Feineinstellung der Laufh6hen Stell S N
Befindet sich der eingestellte Endschalter nach dem Einlernen der Laufhohen 7 abZ:snchIossenerleAnderungn?aﬁe H H H H 8’,}‘,:
nicht in der gewtnschten Position, kénnen die Offnungs- und SchlieBgrenzen DIP-Schalter auf OFF 53
wie folgt angepasst werden:
* Am DIP-Schalter 3 (TABELLE 11A) Geben Sie einen volistandigen
« Uber die Parameter P10-P11 (TABELLE 11B) Offnen-SchlieBen- oder
Die Einstellung der Laufhéhen muss nicht neu vorgenommen werden. SchlieBen-Offnen-Befenl (i
Wie folat hen: 8 nachdem, wo Sie die Laufhthe
& Tolgt vorgehen: geandert haben). e <
TABELLE 11A Stellen Sie sicher, dass das Tor
e — 7 = hoher/niedriger als zuvor ist.
otwendiger Vorgang mi . .
Phase DIP-gSchaIte?r 3 9 Grafische Beschreibung 9 Wenn die neue Laufhdhe immer noch nicht in der gewlinschten
Position ist, wiederholen Sie den Vorgang von Anfang an
; ON
1 Stellen Sie alle DIP-Schalter auf H H H H OFF ) i ) . )
OFF 5332 3.12.2. Einstellung der Laufhéhen zum Offnen und SchlieBen mit
_ MECHANISCHEM ENDSCHALTER
Offnen oder schiieBen Sie das Es kénnen 2 Positionen programmiert werden, wie unten beschrieben ist:
P Tor vollstéandig, je nachdem, wo
Sie die Grenzwerteinstellung TABELLE 12 - Einstellung der Laufh6hen mit mechanischem
vornehmen wollen - — Endschalter
Position Bedeutun
3 Stellen Sie den DIP-Schalter 3 HHHH ON = 9
auf ON OFF Ofinen Hohe bei maximaler Offnung.
1234 Wenn das Tor diese Position erreicht, stoppt es.
Auf dem Display erscheint die - - . - .
Zahl 0" und ein Strich: B SchlieBen Hohe bei max@aler ScltlﬂleBunlg.
4 « oben, wenn das Tor gedfinet ist Wenn das Tor diese Position erreicht, stoppt es.
ten, das T n
* Sgsgf?lossewneigtn as or = U ACHTUNG! - Vergewissern Sie sich, dass sich das Tor mindestens 50
Verwenden Sie  die  Tasten cm liber dem Boden befindet, bevor Sie es bewegen.
auf der Riickseite. um den a A Gehen Sie zum Einstellen der Laufhdhen mit mechanischem Endschalter wie
5 Grenzwert fur die Laufhdhe zu ‘ folgt vor:
erhdhen (hoher) oder zu verrin- o X TABELLE 13
gern (niedriger)
Phase Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung
6 Stellen Sie alle DIP-Schalter auf eEE S
OFF : ON
T2 34 | %tFeII__Ien Sie alle DIP-Schalter auf HHHH o
Geben Sie einen vollstandi- 1234
%izli e&ﬁ?g%i?“;;gﬂ[ od(je é Verwenden Sie die Taste auf der
7 nachdem, wo Sie die Laufhéhe / o Vorderseite 0 um das Tor auf T
geandert haben). = - die Hohe maximale Offnung N
Stellen Sie sicher, dass das Tor zu bringen
hoher/niedriger als zuvor ist. ) Stelen S den Kontakinock
a) Stelen Sie den Kontaktnocken
8 Wer)r) dig neue Laufhéhe immer noch nicht in der gewdinschten 1 GRUN gin, um den
Position ist, wiederholen Sie den Vorgang von Anfang an Endschalter zu betatigen

3 b) ZiehenSiedie Befestigungsschraube Siehe Abbildung 21
TABELLE 11B A fost

Notwendiger Vorgang mit den c) Verwenden Sieflir die Feineinstellung

Phase e N R e Grafische Beschreibung die Schraube B*
' ) ON Verwenden Sie die Taste auf der
1 gt'f,l—_len Sle alle DIP-Schalter auf H H H H OFF Vorderseite o um das Tor auf
1234 4 < —i—
die Hoéhe maximale
) Stellen Sie den DIP-Schalter 1 (SN SchlieBung zu bringen
auf ON 53 a) Stellen Sie den Kontaktnocken
3 WEISS ein, um den
Endschalter zu betétigen
a _a A & X L ) . .
ﬁ ©. / @ 5 b) ZiehenSiedieBefestigungsschraube Siehe Abbildung 271
Blattern Sie mit den Tasten auf bog / oo A st
3 der Ruckseite zu Parameter P10 c) Verwenden Siefir die Feineinstellung

M die Schraube ,B*

) -

oder P11 D
|

)
i ON A
4 SS?”SE Sie den DIP-Schalter 4 HHHH N iucs;e'l;z[_ljlﬁher Endschalter 1 SCHLIESSUNG
1234 E Zusétzlicher Endschalter 1 OFFNUNG
Das Display zeigt eine 4-stellige Ij 4 ROT
Zahl an, die Folgendes angjibt: :Ssi(‘:’t‘;(érlhsesitsendschalter SCHLIESSUNG
P10 = Hohe bei maximaler
5 Offnung I;n'gso(fpalter SCHLIESSUNG
P11 = Hbhe bei maximaler N
SchlieBung ?icéwsﬁzitsendschalter OFFNUNG
Verwenden i Sie . die Tasten Endschalter OFFNUNG
auf der Ruickseite, um den
6 Grenzwert flir die Laufhdhe !
zu erh6hen (hdher) oder zu L B A )

verringern (niedriger)
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Die Sicherheitsendschalter 2 und 4 (Farbe ROT, Abb. 27) werden
werkseitig so eingestellt, dass sie dem Betriebsendschalter in geringem
Abstand folgen.

Uberpriifen Sie nach der Funktionspriifung den Kkorrekten Sitz der
Befestigungsschrauben.

Die zusatzlichen Endschalter 5 und 6
Abb. 21) sind potentialfreie Wechselkontakte.
Der zusatzliche Endschalter 1 SCHLIESSEN 5 und 6 ) wird als
vorlaufiger Endschalter verwendet; er muss daher so eingestellt werden, dass
er auslost, wenn das Tor einen Abstand von 5 cm zum Boden erreicht.

Die Aktivierung dieses Endschalters verhindert die Ausfihrung des Mandévers
wkurze Umkehr*.

Wenn die Sicherheitsleiste aktiviert wird, erfolgt lediglich der STOPP. Dieser

Endschalter muss immer an den Eingang PRE-CLOSE der Steuerung
angeschlossen werden.

(Farbe GRUN und WEISS,

3.13 Anderung der Motordrehrichtung

Bewegt sich das Tor wahrend des Einlernens der Laufhdhen in die
entgegengesetzte Richtung als erwlinscht, konnen Sie an Folgendem eingreifen:

eAm DIP-Schalter 3 (TABELLE 14A)
® Am Parameter P75 (TABELLE 14B)
Die Einstellung der Laufhdhen muss nicht neu vorgenommen werden.

TABELLE 14A

Notwendiger Vorgang mit . .
Phase DIP-Schalter 3 Grafische Beschreibung
Stellen Sie die DIP-Schalter 3 ON
! und 4 auf ON HHHH OFF
1234
Auf dem Display erscheinen -' '-
2 zwei auf dem Kopf stehende, l '
gespiegelte ,L*
Driicken und halten Sie die Taste B8
3 auf der Ruickseite hinter der . D
Karte
Lassen Sie die Taste los, wenn
4 auf dem Display die beiden (1)
zuvor genannten gespiegelten l l
,L“ erscheinen i
; _ ON
5 Stellen Sie alle DIP-Schalter auf H H HH OFF
OFF
1234
Stellen Sie den DIP-Schalter 4
6 auf ON, um das Einlernen der HHHH 8?,:
Laufhéhen erneut zu starten T2 32

TABELLE 14B

Notwendiger Vorgang mit

Nummer Parameter P75

Grafische Beschreibung

Buui|or

Stellen Sie den DIP-Schalter 1

auf ON
1234
a) &)
e/
Blattern Sie mit den Tasten auf B—g o)
2 der Ruickseite zum Parameter _
P75 (] b |
| IJ
@ @)
I
Andern Sie den Wert von ,0“ auf 55—
3 ,1% verwenden Sie hierzu die

Taste auf der Ruckseite

Stellen Sie alle DIP-Schalter auf ON
4 OFF, um das Parameter-Meni HHHH OFF
zu verlassen 1234
Stellen Sie den DIP-Schalter 4
5 auf ON, um das Einlernen der HHHH 8?,:
Laufhéhen erneut zu starten T2 34

3.14 Aktivierung der Teil6ffnung
Die Steuerung erméglicht die Einstellung einer Laufhohe fur die Teildffnung bei
der Einstellung des Endschalters.

Wenn diese Laufhdhe nicht eingestellt wurde, ist es mdglich, ohne erneutes
Einlernen der Laufhdhe die Halbdffnung zu verwenden (das Tor 6ffnet sich
genau in der Mitte zwischen dem oberen und unteren Endschalter).

Die Teildffnung (oder Halboffnung) ist standardméBig deaktiviert und kann wie
folgt aktiviert werden:

TABELLE 15 - Aktivierung der Teil6ffnung

Nummer Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung

Buui|or

1234

Stellen Sie den DIP-Schalter 1
auf ON

Blattern Sie mit den Tasten
auf der Ruckseite zu dem
Parameter, der zu dem Eingang
gehort, an den der SchlieBer-
Kontakt fUr die Aktivierung
der Teildffnung angeschlossen
werden soll (z. B. Eingang UP
- P100)

Stellen Sie den DIP-Schalter 4
auf ON

Stellen Sie mit den Tasten auf der
Rlckseite den Parameterwert
flr den gewahlten Eingang wie
folgt ein:

*11 = Nur die Teildffnung,

jedoch nicht die vollstandige
Offnung ist maglich.

e12 = Mit dem Offnungsbefehl,
der auf den fur die Teildffnung
gegebenen Befehl folgt, offnet
sich das Tor vollstandig.

Stellen Sie alle DIP-Schalter auf
OFF

WO

1234

Die Aktivierung der Teild6ffnung gilt sowohl fur die elektronischen als auch fur
die mechanischen Endschalter, sofern bei letzteren der Teildffnungsnocken mit
dem Eingang ,,1/2 UP* verbunden ist.

Um die Teildffnung zu aktivieren, schalten Sie am Ende des Verfahrens den mit
dem Eingang verbundenen Kontakt um.

Wenn ein Offnungsbefehl gegeben wird, stoppt das Tor an der in Parameter
P12 eingestellten Grenze.
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4. PRUFUNG UND INBETRIEBNAHME

BeiderRealisierung der Automatisierung sind die Priifung und Inbetriebnahme
die wichtigsten, um maximale Sicherheit zu gewahrleisten.

Die Prifung kann auch dazu dienen, die Gerate, die die Automatisierung
bilden, regelméaBig zu kontrollieren. Diese Vorgange mussen von qualifiziertem
und erfahrenem Personal durchgeflihrt werden, das fur die Durchfihrung
der notwendigen Tests verantwortlich ist, um die vorgesehenen MaBnahmen
im Verhaltnis zu den bestehenden Risiken zu prifen und die Einhaltung der
Bestimmungen der geltenden Gesetze, Normen und Vorschriften zu Uberprifen:
insbesondere die Einhaltung aller Anforderungen der Norm EN 12453, in der die
Testmethoden fur die Uberprifung von Tor- und Schrankenantrieben festgelegt
sind.

Die zuséatzlichen Gerdte mussen speziell getestet werden, sowohl im
Hinblick auf ihre Funktionalitat als auch auf ihr korrektes Zusammenspiel mit
der Steuerung; lesen Sie daher bitte die Bedienungsanleitungen der einzelnen
Gerate.

4.1 Priifung

Die nachstehend beschriebene Abfolge der flr die Durchfihrung der Prifung
erforderlichen Vorgange bezieht sich auf eine typische Anlage (Abb. 2):

01. Vergewissern Sie sich, dass alle in Kapitel ,ALLGEMEINE
SICHERHEITSHINWEISE® auf Seite 4 aufgeflhrten Bestimmungen
eingehalten wurden.

02. Entriegeln Sie den Motor. Prifen Sie, ob sich das Tor von Hand mit einer
Kraft von weniger als 225 Newton 6ffnen und schlieBen l&sst.

03. Verriegeln Sie den Motor.

04. Testen Sie mit Hilfe der Steuervorrichtungen (Sender, Steuertaste,
SchlUsselwahlschalter usw.) das Offnen, SchlieBen und Stoppen des Tores
und vergewissern Sie sich, dass die Bewegung der Fllgel den Erwartungen
entspricht. FUhren Sie mehrere Tests durch, um die Bewegung des Tores
zu beurteilen und eventuelle Montage- und Einstellfehler sowie das
Vorhandensein besonderer Reibungspunkte festzustellen.

05. Uberpriifen  Sie nacheinander die korrekte Funktionsweise —aller
Sicherheitsvorrichtungen der Anlage (Fotozellen, Sicherheitsleisten usw.).

06. Wenn sichergestellt ist, dass gefahrliche Situationen, die durch die
Bewegung der Flugel verursacht werden, durch eine Begrenzung der
Aufprallkraft verhindert werden, muss die Kraftmessung gemaB EN 12453
durchgefthrt werden.

4.2 Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme kann erst nach erfolgreichem Abschluss aller Prifschritte
(Abschnitt 4.7 Prufung” auf Seite 18) fur die Steuerung und andere
vorhandene Gerate erfolgen. Eine teilweise oder ,provisorische* Inbetriebnahme
ist verboten.

01. Erstellen Sie die technischen Unterlagen des Automatisierungssystems
und bewahren Sie sie mindestens 10 Jahre lang auf. Sie mUssen mindes-
tens Folgendes enthalten: Gesamtzeichnung des Automatisierungssystems,
elektrischer Anschlussplan, Risikoanalyse und entsprechende L&sungen,
Konformitatserklarung des Herstellers aller verwendeten Gerate (fir die
Steuerung ist die beigeflgte EG-Konformitétserkléarung zu verwenden), Kopie
der Gebrauchsanleitung und Wartungsplan des Automatisierungssystems.

02. Bringen Sie ein Schild am Tor an, das mindestens folgende Angaben
enthalt: Art der Automatisierung, Name und Anschrift des Herstellers
(verantwortlich fUr die ,Inbetriebnahme*), Seriennummer, Baujahr und ,CE*-
Kennzeichnung.

03. Befestigen Sie beim Tor ein Schild, auf dem die Vorgédnge fiir das
Entsperren und die manuelle Bedienung angegeben sind.

04. Befestigen Sie beim Tor ein Schild mit dieser Abbildung (Hohe: min. 60
mm).

- J

05. Erstellen Sie die Konformitdtserklarung der Automatisierung und
handigen Sie sie dem Besitzer aus.

06. Erstellen Sie die ,Bedienungsanleitung und Hinweise fiir die
Verwendung der Automatisierung” und handigen Sie sie dem Besitzer
aus.

07. Erstellen Sie den Wartungsplan fiir die Automatisierung (er muss

alle Wartungsvorschriften fUr die einzelnen Vorrichtungen enthalten) und
handigen Sie sie dem Besitzer aus.
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4.3 Einstellung einer PIN-Nummer (Sperrcode fiir die
Steuerung)

Nachdem Sie sich vergewissert haben, dass die Steuerung ordnungsgeman

funktioniert, kdnnen Sie eine PIN-Nummer zum Sperren der Steuerung festlegen,

um es dem Benutzer nicht zu erlauben, Parameter zu andern, Laufhdhen
einzustellen und den Speicher zu I16schen.

ACHTUNG! - Wenn die PIN-Nummer fiir den Zugriff vergessen wird, sind
keine Eingriffe an der Platine mehr méglich. Es wird empfohlen, sich den
Code nach dem Speichern zu notieren.

4.3.1. Einstellung einer PIN-Nummer (Sperrcode fiir die Steuerung)

Um die PIN-Nummer zum Sperren der Steuerung einzustellen, gehen Sie wie
folgt vor.

Beim Neustart kdnnen keine Parameter mehr geandert werden.

TABELLE 16 - Einstellung der PIN-Nummer

Phase Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung

WAuE|o

Stellen Sie den DIP-Schalter 2
auf ON

Blattern Sie mit den Tasten auf
2 der Rulckseite zum Parameter
Cc2

Stellen Sie den DIP-Schalter 4
auf ON

Stellen Sie die PIN-Nummer
(Code zum Sperren/Entsperren)
mit den Tasten hinter der
Display-Platine ein

(zum Beispiel 3-8-9-2)

Notieren Sie sich die eingestellte
PIN-Nummer, um sie nicht zu
vergessen

Stellen Sie alle DIP-Schalter auf
ON

alalals 552

1234

Halten Sie die beiden Tasten auf a a a_a
© =6
! @
e

der Rickseite circa 2 Sekunden ﬁ
@ ©)
X 2s

6 lang gleichzeitig gedriickt, bis die 9
eingestellte Nummer blinkt: Der
PIN-Code ist damit gespeichert.

Starten Sie die Steuerung neu, um die Sperre mit Code wirksam

werden zu lassen
(O

1234

Stellen Sie alle DIP-Schalter auf
OFF




4.3.2. Entsperren der Steuerung (kurzzeitig) 4.3.3. Deaktivierung der PIN-Nummer (Sperrcode fiir die Steuerung)

Um die Steuerung vortbergehend* zu entsperren, gehen Sie wie folgt vor: Um die PIN-Nummer zum Sperren der Steuerung permanent zu deaktivieren,
gehen Sie wie folgt vor.
Phase Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung
Phase Notwendiger Vorgang Grafische Beschreibung
Stellen Sie den DIP-Schalter 2 HHHH 8',:,: ON
1 auf ON 1234 Stellen Sie den DIP-Schalter 2 HHHH OFF
Das Display zeigt den Parameter '- ' auf ON 1234
Clan 1 . .
L ' Das Display zeigt den Parameter
o ﬂﬂﬂﬂ
o Stellen Sie den DIP-Schalter 4 HHHH 8:;":
auf ON
1234 5 Stellen Sie den DIP-Schalter 4
auf ON
Stellen Sie die PIN-Nummer
(Code zum Sperren/Entsperren)
3 mit den Tasten hinter der Stellen Sie die PIN-Nummer
Display-Platine ein lﬁ (Code zum Sperren/Entsperren) 09— 9
(zum Beispiel 3-0-9-2) 3 B“I'; Iadeglat?;]a;tsig hinter  der
= e aAna2
(zum Beispiel 3-8-9-2) ' ' ' ' '
Stellen Sie bei Anzeige der PIN- ON - || e’ |« | Y
4 Nummer auf dem Display alle HHHH OFF
DIP-Schalter auf OFF 123 4 HHHH ON
OFF
5 Die Steuerung ist somit voriibergehend entsperrt () Stellen Sie bei Anzeige der PIN- 1234
4 Nummer auf dem Display den

DIP-Schalter 4 auf OFF
(*) Die Steuerung ist voriibergehend entsperrt; bei einem erneuten Start wird
sie erneut gesperrt.

Wenn Sie die Steuerung permanent entsperren mochten, befolgen Sie das . @

Verfahren in Abschnitt ,4.3.3. Deaktivierung der PIN-Nummer (Sperrcode fir
die Steuerung)" auf Seite 719.

Blattern Sie mit den Tasten auf
5 der Ruckseite zum Parameter

c2 '-

W)

i _ ON
2;?”821 Sie den DIP-Schalter 4 HHHH OFE

1234
Das Display zeigt die zuvor '|
7 ausgewahlte PIN-Nummer an
(zum Beispiel 3-8-9-2)

Stellen Sie den Wert mit Hilfe

8 der Tasten auf der Rickseite auf
,0" (deaktiviert) ein r|
; _ ON
9 Stellen Sie alle DIP-Schalter auf H H HH OFF
OFF
1234
10 Die Steuerung ist somit permanent entsperrt

Um die PIN-Nummer zum Sperren der Steuerung zu einem spateren Zeitpunkt
neu einzustellen, flhren Sie erneut die Schritte des in Abschnitt ,4.3.7.
Einstellung einer PIN-Nummer (Sperrcode fiir die Steuerung)* auf Seite 18
beschriebenen Verfahrens durch.
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5. LISTE DER PARAMETER UND FEHLER

5.1 Tabelle mit Service-Parametern - Serie ,,P“

s T g E 5 © c
20 5] 3 2 N S
Qof . = TQ | B7 | Buw g
Ec Parameter-Bezeichnung ; gl | sw ] o
g3 8 27 B¥ By 2
& = s | £ | Sw <
n (7} n
Position des Tores
Taste 1 = Oberer Endschalter
0 Anz. - - - - - - X 0.33
Taste V = Unterer Endschalter
Beide Tasten = Endschalter fUr Teil6ffnung
Wartung
1 Zykluszahler (1 Inkrement = 10 Torzyklen) Anz. 0 9999 0 0 0 X X 0.33
2 Grenzwert Zyklen flr Torwartung Anz. 0 9999 | 2000 | 3500 | 3500 X X 0.33
3 Neustart-Zahler Anz. 0 65535 0 0 0 X X 0.33
4 Automatische Torzyklen (Wartezeit zwischen den einzelnen Mandvern) S 0 255 0 0 0 X X 0.338
Optionen zur Anzeige des Tor-Status auf dem Display
0 = Basisanzeige (mit Strichen)
5 1= Anzeige mit Strichen wahrend der Bewegung und mit Buchstaben bei | Anz. 0 2 0 0 0 X X 0.40
Erreichen des Endschalters
2 = Anzeige ausschlieBlich in Buchstaben
6 Speichern der letzten 10 Fehler - - - - - - X X 0.46
Elektronischer Encoder
10 | Oberer Endschalter Inkr. 0 8191 Off Off Off - X 0.33
11 Unterer Endschalter Inkr. 0 8191 Off Off Off - X 0.33
12 | Endschalter fUr Halb&ffnung (Teildffnung, sofern eingestellt) Inkr. 0 8191 Off Off Off - X 0.33
13 | Abstand des Vorendschalters (in Bezug auf den unteren Endschalter) Inker. 1 700 50 50 50 - X 0.338
14 | Abstand des Sicherheitsendschalters Inkr. 0 5000 | 100 250 250 - X 0.33
15 | Firmware-Version des Nice-Encoders Anz. 0 - - - - - X 0.33
16 | Anzahl Betriebsstunden des Nice-Encoders Stunden 0 9999 - - - - X 0.33
17 I\/Ilindestabstand fUr die Aktivierung der Fotozellen Inkr. 0 8191 off off Off ) N 0.57
(siehe auch Parameter P104)
Steuerung des Nachlaufs
20 | Einstellung der maximalen Nachlaufkorrektur Inkr. 0 240 2 2 2 - X 0.33
51 | Einstellung des maximalen Nachlaufs fiir den oberen Endschalter Inkr. 0 200 50 70 70 ) x 0.33
(einstellbar nur bei P20 = 0)
Einstellung des maximalen Nachlaufs fur den unteren Endschalter
22| cinetalloar nur bel P20 = 0 Inkr. |01 2001 50 1 70 |70 ) - x | 033
23 | Anfanglicher Nachlauf bei oberem Endschalter Inkr. ro - - - - - X 0.33
24 | Anfanglicher Nachlauf bei unterem Endschalter Inkr. ro - - - - - X 0.33
Einstellung der automatischen Bodenanpassung
Optionen fur die Einstellung der automatischen Bodenanpassung:
a0 |97 Kehe sutonateche Eoderenpesans wz | o |z o 0| 0| - | x o
2 = Korrektur auch nach unten
31 | Max. Encoder-Inkremente flr Bodenerfassung Inker. 0 240 5 5 5 - X 0.338
Max. Grenze fUr die Bodenanpassung Uber den unteren Endschalter P11- | P11- | P11-
32 | hinaus N Inkr. 0 8191 50 50 50 - X 0.33
(standardméBige max. Grenze P11 - 50)
33 | Mindesthohe (in Prozent) zur Validierung der Bodenanpassung % 0 100 30 30 30 - X 0.33
Automatische SchlieBung / Luftvorhang
Optionen fUr die automatische SchlieBung X X 0.33
0 = StandardmaBige automatische SchlieBung X X 0.45
1 = Die automatische SchlieBung wird durch Dricken der STOP-Taste
40 nicht deaktiviert Anz. 0 3 0 0 0
2 = Wahrend der Wartezeit werden alle Befehle ignoriert X X 1.44
3 = Die automatische SchlieBung wird unabhéngig von der Position des
Tores aktiviert
Wartezeit fUr die automatische SchlieBun:
41 0 = Automatische SchlieBung deaktiviert ° S 0 9999 0 0 0 x X 033
42 | Warnzeit mit Signalleuchte 1/810 0 240 0 0 0 X X 0.33
43 \évirtgézﬁxi; (rj‘tle automatische SchlieBung bei aktivierten Fotozellen s 0 240 0 0 0 " X 0.33
Deaktivierung der automatischen SchlieBung nach x Versuchen, die X X 0.33
Sicherheitsleiste zu aktivieren
44 |0 = Nicht deaktiviert Anz. 0 5 3 3 3 X X 1.33
1= Nach 1 Versuch deaktiviert X X 0.33
2-5 = Nach x Versuchen deaktiviert
45 | Verzdgerungszeit fur die Deaktivierung des Luftvorhangs S 0 9999 0 0 0 X X 1.05
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L
25
oF
EE
(]
2
o

Parameter-Bezeichnung

Max. Wert

Standardwert
STD

Standardwert
EE_1

EE_2/EE_3

Standardwert

Ab Version

Optionen fur die Aktivierung der Warnung mit Signalleuchte
= Warnung nur, wenn sich Tor am ren Endschalter befindet
46 (1) = W:rnzng n;éh deem SSzhIiceleésbe?ehal, ur?:bethgig?jSanoiﬁnt\)Neelofwzr Anz. 0 ! 0 0 0 1.44
Position sich das Tor befindet
Schnelllauftore / Inverter
Optionen zur Steuerung der Bremse (nur bei Léschen Typ EE_O und EE_1)
50 |0 = Keine Bremse angeschlossen Anz. 0 1 1 1 - 0.33
1 = Bremse angeschlossen
Verzdgerung der Aktivierung der Bremsen wahrend des Offnungsmandvers
5T 1 our bgei Lé’)s?:hen Tp EE_O%nd EE 1) ° 10ms| 0 50 | 12 1 10 - 033
Verzbgerung der Deaktivierung der Bremsen wahrend des
52 | Offnungsmandvers 10ms 0 50 4 4 - 0.33
(nur bei Léschen Typ EE_O und EE_1)
Verzdgerung der Aktivierung der Bremsen wéahrend des
53 | SchlieBungsmandvers 10 ms 0 50 12 10 - 0.338
(nur bei Léschen Typ EE_O und EE_1)
Verzbgerung der Deaktivierung der Bremsen wahrend des
54 | SchlieBungsmandvers 10 ms 0 50 4 4 - 0.33
(nur bei Léschen Typ EE_O und EE_1)
55 gggreerndgéasnciiellgresn Geschwindigkeit (,creep) zwecks Erreichen des 10ms| 20 250 70 70 70 137
56 Eiifggzrnlgzgﬁznrgfg Geschwindigkeit (,creep) zwecks Erreichen des 10ms!| 10 250 15 15 15 137
Aktivierun r Bremse unterhal r vom En r erfassten
57 I\/IindsstgegsSke]Wingigk;tu(nu? bZibngchgn TprEOEd_eo SngséEe_n Inkr. 10 ) 80 |0 110 - 037
58 | Verzbgerung der Aktivierung der Bremsen bei einem Stopp im Notfall ms 0 500 0 10 10 0.37
Abstandsbereich fur die schnelle SchlieBung, berechnet vom oberen
59 | Endschalter aus Inkr. 0 5000 0 0 0 1.08
Zum Einstellen halten Sie die STOP-Taste ca. 2 Sekunden lang gedriickt
Uberwachung der Zeit
Optionen fir die Uberwachung der Zeit fir die Mandver
0 = Uberwachung fur Rohrmotoren deaktiviert oder aktiv
60 1= Automatischer Modus (nur mit elektronischem Endschalter) Anz. 0 4 5 3 3 0.33
2 = Manueller Modus
3 = Manueller Modus, einschlieBlich der Mindestzeitliberwachung (nur fur
Inverter)
61 Maximale Betriebszeit (vollstdndiges Mandver) S. 0 240 60 10 10 0.33
62 | Maximale Betriebszeit (Teiléffnung) S. 0 240 60 6 6 0.33
63 | Minimale Betriebszeit (vollstdndiges Mandver) fur Motoren mit Inverter 1/810 0 240 0 20 20 0.33
64 | Durchschnittliche Dauer der Mandver 1/810 0 = - - . 0.33
65 | Dauer des letzten Mandvers des Tores 1/810 0 - - - - 0.33
Steuerung des Tores
Auswahl der Torbetétigung 0.33
0 = StandardmaBige Betatigung (Wechselstrom- und Drehstrommotoren)
1 = Betétigung Uber Motoren mit Nice-Inverter ohne 1.32
0 |, R wz| 0 |40 1] a
3 = Betétigung tber Motoren mit Nice-Inverter mit Kennzeichnungsschild
EE_2 und EE_3
4 = Betatigung Uber Rohrmotoren
71 | Verzbgerung der Aktivierung des Hauptschitzes ms 0 250 0 0 0 0.33
72 | Verzdgerung der Deaktivierung des Richtungsrelais ms 15 250 23 23 23 0.33
73 | Verzdgerung fur die Umkehr der Drehrichtung 10ms 6 250 70 70 70 0.33
Verzbgerungszeit flr die Richtungsumkehr nach Aktivierung der
74 Sichef’heitslgiste 9 9 10ms| 8 | 250 | 4 4 4 0.33
Laufrichtung (kann auch mit DIP-Schalter 3 und 4 ON geéndert werden)
75 | 0 = Keine Anderung der Motordrehrichtung Anz. 0 1 0 0 0 1.53
1 = Anderung der Motordrehrichtung
Aktivierungszeit des Motoranlaufkondensators (nur bei 1/10
76 Wechsels?rommotoren) ( S 0 50 15 0 0 050
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Parameter-Bezeichnung

Verzégerung flr den Sicherheits-Selbsttest

10 ms

10

Max. Wert

250

Standardwert
STD

25

Standardwert
EE_1

25

EE_2/EE_3

Standardwert

25

Ab Version

0.63

78

Auswahl des elektronischen Encoders

0 = Standard-Encoder

1 = Spezial-Encoder

Zum Einstellen halten Sie die STOP-Taste ca. 2 Sekunden lang gedrtickt

Anz.

0.80

Signalleuchte / Verriegelung

80

Optionen fur die Auswahl der Signalleuchte (nur NDAO30-Platine)

0 = Signalleuchte deaktiviert

1 = Signalleuchte blinkt wahrend des Mandvers

2 = Signalleuchte leuchtet wahrend des Mandvers dauerhaft

3 = Rot/griine Signalleuchte flr Laderampen (griines Licht bei gedffnetem
Tor, rotes Licht bei Mandvern und bei geschlossenem Tor)

Anz.

0.33

81

Optionen fUr die Signalisierung mit Signalleuchte

Bei Einstellung auf ,1“ werden die folgenden Parameter geandert:

P100 = 10 (Eingang ,UP* an Steckverbinder X4 — Extern &ffnen)

P110 = 10 (Relais 1 — Rot/griine interne Leuchte)

P111 = 11 (Relais 2 — Rot/griine externe Leuchte)

P112 = 12 (Relais 3 — Signalleuchte in Eingang eingeschaltet/ausgeschaltet)
Zum Einstellen halten Sie die STOP-Taste ca. 2 Sekunden lang gedrlckt

Anz.

0.33

82

Warnzeit fur die Tordffnung mit blinkender Signalleuchte

240

0.33

83

Wartezeit fiir die Toréffnung nach externem Offnungsbefehl

1/10S

24.0

0.33

84

Wartezeit vor dem SchlieBen der Verriegelung

1108

24.0

1.0

1.0

1.0

0.51

85

Verlangerte Druckzeit flr das Sperren der Verriegelung

1108

24.0

2.0

2.0

2.0

0.51

86

Verlangerte Druckzeit fur das Entsperren der Verriegelung

1108

24.0

2.0

2.0

2.0

0.51

87

Timeout fUr das Sperren/Entsperren der Verriegelung

1108

24.0

24.0

24.0

24.0

X [ X [ X | X | X |X

X [ X [ X | X | X |X

0.70

88

Aktivierungszeit der Leistungsibertragung
(nur fur drahtlose Sicherheitsleisten)

Min

O |O|Oo|O|0O|O|O

255

60

60

60

x

1.67

89

Wartezeit vor der Leistungstbertragung
(nur fUr drahtlose Sicherheitsleisten)

Min

9999

1440

1440

1440

1.64

Loop Detector (K70-Platine) (nicht mehr verwendet)

90

Optionen fUr den Loop Detector (K70)

0.70

91

Sperrzeit bei Querverkehr

0.70

Optionen fiir die Eingange

100

Optionen Eingang UP (Steckverbinder X4 — J16)

0= Offnen Uber internen Befehl

10 = Offnung Uber externen Befehl

11 = Aktivierung der Teiléffnung

12 = Aktivierung der Teiléffnung — Beim nachfolgenden Befehl éffnet sich das Tor
komplett

13 = Aktivierung der automatischen SchlieBung (siehe Parameter P40-46)

14 = Aktivierung des Totmann-Modus

15 = Offnung von auBen mit ISO Laderampe

16 = Sperre fiir Offnungsbefehl

17 = Branderkennung (mit Sensor) — TorschlieBung

18 = Branderkennung (mit Sensor) — Toroffnung

19 = Branderkennung (mit Sensor) — Teil6ffnung des Tores

20 = Sensor zur Erkennung der Verriegelung

21 = Sperre fur SchlieBungsbefehl

22 = Offnungsbefehl fir Teiléffnung

23 = Sperre der Tasten zum Offnen und SchlieBen der Frontplatte

Anz.

23

x

x

x

x

0.33
0.35
0.58

0.97
1.08
1.38

101

Optionen Eingang DOWN (Steckverbinder X4 — J18)

0= SchlieBen Uber internen Befehl

1= SchlieBen Uber internen Befehl mit 5 Sekunden Wartezeit vor Beginn
des Mandvers

10 - 23 = wie bei P100

Anz.

23

0.33

102

Optionen Eingang IMP (Steckverbinder X4 — J17)

0 = Signaleingang (Zugseil)

1 = Schrittbetrieb-Eingang (schlieBt bei gedffnetem Tor)
10 -23 = wie bei P100

Anz.

23

0.33

1.29

103

Optionen Eingang PRE-L (Steckverbinder X7 — COM und Pre-L. DOWN)
0 = Teil6ffnung (nur fir mechanischen Endschalter)
10 - 23 = wie bei P100

Anz.

23

0.33

104

Optionen Eingang Fotozellen (Steckverbinder X5 — J31)

0= Offnen des Tores (SchlieBen des Tores vom oberen Endschalter bei P43 > 0)

1 = Offnen des Tores nur oberhalb der in P17 eingestellten Position (durch
Anderung des P104 Wertes von 0 auf 1 wird die aktuelle Torposition
automatisch in P17 gespeichert)

2 = Das Tor stoppt, wenn der Eingang aktiviert wird

10 - 23 = wie bei P100

Anz.

23

0.33

1.38
0.33
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Optionen fUr Sicherheitsleiste und Betrieb im Totmann-Modus X X 0.33
(Steckverbinder X5 - J32)
0 = Optische oder resistive Sicherheitsleiste angeschlossen
1 = Pneumatische Sicherheitsleiste angeschlossen
2 = Elektrische Sicherheitsleiste angeschlossen, jedoch nur mit Umkehr
3 = Pneumatische Sicherheitsleiste angeschlossen, jedoch nur mit
Umkehr
4 = Keine Sicherheitsleiste angeschlossen — SchlieBen nur in Anwesenheit
des Bedieners
5 = Keine Sicherheitsleiste angeschlossen — Méglichkeit zum Schlieen auch im
Industrie-Modus (halbautomatisches Offnen und SchlieBen in Anwesenheit
des Bedieners)
105 |6 = Keine Sicherheitsleiste angeschlossen — Offnen und SchlieBen immer Anz. 12 0 0 0
in Anwesenheit des Bedieners
7 = SBA-Sensor angeschlossen
8 = Sicherheitsleiste mit Lichtstrahl (nicht blendend) — innerhalb des
Vorendschalters wird die Aktivierung der Leiste ignoriert
9 = Die Aktivierung der Sicherheitsleiste funktioniert in beiden Richtungen X X 0.96
mit einer kurzen Umkehr (Schiebetore)
10 = Elektrische Sicherheitsleiste angeschlossen — Stopp ohne Umkehr, X X 1.16
Offnen nur in Anwesenheit des Bedieners
11 = Elektrische Sicherheitsleiste angeschlossen - 0,5s Umkehr, Offnen nur in X X 1.30
Anwesenheit des Bedieners
12 = Elektrische Sicherheitsleiste — komplettes Offnen des Tores, SchlieBen X X 1.31
in Anwesenheit des Bedieners
Optionen fur den Funkempfanger X X 0.33
0= Kein Funkempfanger angeschlossen
1 = Normale Vorgange wie auf Befehl (OFFNEN — STOPP — SCHLIESSEN)
106 15— Gffnen von ir?ner%J Anz. 4 0 0 0
3 = Offnen von auBen
4 = Schrittbetrieb Wohnblock X X 1.29
Optionen flir die Tasten der Frontplatte
107 | 0= Normale Funktionsweise Anz. 1 0 0 0 X X 0.53
1 = Tasten der Frontplatte gesperrt
Optionen fiir Ausgénge
Optionen fUr Relais 3 (X3 Pin 1-2-3) X X 0.33
0= Anzeige ,Tor geschlossen®
10 =Anzeige des Tor-Status Uber interne rot/griine Signalleuchte
11 =Anzeige des Tor-Status Uber externe rot/grline Signalleuchte
12 =Anzeige des Bewegungsstatus des Tores — Leuchte ein-/
ausgeschaltet
13 =Statische Anzeige im Fehlerfall
14 =SchlieBen der Verriegelung (siehe auch Parameter P84)
15 =Offnen der Verriegelung (siehe auch Parameter P85)
16 =Anzeige, wenn ein sich bewegendes Tor erkannt wird
110 |17 =Test des Lichtgitters Anz. 25 0 0 0
18 =Alarm, wenn das Tor langer als 30s gedffnet ist
19 =Test der Funk-Sicherheitsleiste
20 =Aktivierung des Luftvorhangs (siehe auch Parameter P45)
21 =Anschluss eines Relais fUr die Steuerung einer zuséatzlichen Bremse 1.12
22 =Aktivierung der Leistungstibertragung (zum Laden von Funk- X X 1.42
Sicherheitsleisten; siehe auch Parameter P88-P89)
23 =Brandmeldung 1.46
24 = Anzeige der Tor6ffnung 1.49
25 = Anzeige der TorschlieBung 1.49
Optionen fUr Relais 2 (X3 Pin 4-5-6)
111 | 0 = Anzeige , Tor gedffnet” Anz. 25 0 0 0 X X 0.33
10-25= wie bei P110
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Max. Wert
Standardwert
STD
Standardwert
Standardwert
EE_2/EE_3
Ab Version

Optionen fUr Relais 1 (X3 Pin 7-8-9) X X 0.33

0 = Signalleuchte zur Anzeige von Mandvern blinkt

1 = Signalleuchte zur Anzeige von Mandvern leuchtet dauerhaft

112 |2 = Signalleuchte zur Anzeige von Mandvern blinkt, jedoch nur wahrend
des Mandvers (leuchtet bei stillstehendem Tor nicht)

3 = Signalleuchte zur Anzeige von Mandvern leuchtet dauerhaft, jedoch
nur wahrend des Mandvers (leuchtet bei stillstehendem Tor nicht)

10-25 = wie bei P110

Anz. 0 25 0 0 0 X X 1.76

Optionen fiir die Eingdnge der NDA030-Platine
Option Eingang 1

120 |0 = Sekundére Fotozelle Anz. 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-23 = wie bei P100
Option Eingang 2

121 |0 = Offnen von auBen Anz. 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-23 = wie bei P100
Option Eingang 3
122 | 0= Aktivierung der Teiloffnung Anz. 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-23 = wie bei P100
Option Eingang 4
123 |0 = Aktivierung der automatischen SchlieBung Anz. 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-23 = wie bei P100
Option Eingang 5
124 |0 = Aktivierung der Torbewegung in Anwesenheit des Bedieners Anz. 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-28 = wie bei P100
Option Eingang 6
125 |0 = Branderkennung — SchlieBen des Tores Anz. 0 23 0 0 0 X X 0.80
10-23 = wie bei P100

Optionen fiir die Ausgange der NDA030-Platine
Optionen Ausgang Relais 1 (NO)

130 |0 = Anzeige ,Tor gedffnet” Anz. 0 25 0 0 0 X X 0.80
10-25 = wie bei P110

Optionen Ausgang Relais 2 (NO)
131 |0 = Anzeige ,Tor geschlossen” Anz. 0 25 0 0 0 X X 0.80
10-25 = wie bei P110

Optionen Ausgang Relais 3 (NO)

0 = Keine Funktion standardmaBig aktiviert
1 = Test des ersten Fotozellen-Satzes
10-25 = wie bei P110

Optionen Ausgang Relais 4 (NO)

0 = Keine Funktion standardmaBig aktiviert
1 = Test des zweiten Fotozellen-Satzes
10-25 = wie bei P110

Zusatzliche Parameter

Kurze Umkehrzeit nach Aktivierung der Sicherheitsleiste (siehe auch 1/10
Parameter P105) S

132 Anz. 0 25 0 0 0 X X 0.80

133 Anz. 0 25 0 0 0 X X 0.80

140 0 250 0 0 0 X X 1.70
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5.1.1. Automatische Torzyklen - P4

Wenn Tests durchgefihrt werden sollen, bei denen die Steuerungen
kontinuierlich automatische Zyklen ablaufen lassen, kann der Parameter P4
verwendet werden. Dieser Parameter, der standardmaBig auf O eingestellt ist
(Funktion deaktiviert), ermdglicht die Bewegung des Tores alle x Sekunden,
die durch den Wert von P4 festgelegt wird. Wenn z. B. P4 = 10 ist, beginnt
P4 jedes Mal, wenn das Tor einen Endschalter (oben oder unten) erreicht, 10
Sekunden lang zu zahlen; nach Ablauf dieser Zeit wird das Tor automatisch
gedffnet/geschlossen. Um diese Funktion zu deaktivieren, halten Sie die STOP-
Taste auf dem Bedienfeld 3 Sekunden lang gedrlckt. Wenn die STOP-Taste
einmal gedrlickt wird, beginnt die Zahlung erneut bei 0.

5.1.2. Korrektur des Nachlaufs durch Betdtigung der Bremse -

P20-P22

Mit dem Parameter P20 wird die maximale Abweichung eingestellt, die die
Steuerung wahrend der Stopp-Phase am eingestellten Endschalter zulasst. Die
Steuerung stellt wahrend der Setup-Phase nach dem Einlernen der Laufhdhen
automatisch 2 Werte (P21 und P22) fir die Bremsaktivierung ein, um
sicherzustellen, dass das Tor immer an der gleichen Stelle stoppt. Die Toleranz
fur diese Abweichung wird Uber diesen Parameter festgelegt und gilt fir beide
Parameter. Wenn Sie 2 getrennte Werte flr die Endschalter zum SchlieBen
und Offnen einstellen mdchten, kdnnen Sie die einzelnen Werte &ndern, indem
Sie P20 = 0O setzen und P21 (fir den Endschalter Offnen) und P22 (fir den
Endschalter Schlieen) manuell &ndern.

5.1.3. Maximal zulassige den

Grenzwerten - P14

Wahrend des Einlernens der Laufhéhe muss sich das Tor einregeln und die
Steuerung muss in der Lage sein, die Endschalter zu ermitteln. Es kann
vorkommen, dass das Tor wahrend dieser Phase den eingestellten (oberen
oder unteren) Endschalter Uberschreitet und die Steuerung den Fehler FO8
meldet. Um dieses Problem (Nachlauf) zu 16sen, muss das Tor zun&chst in
eine bekannte Position innerhalb des eingestellten Laufbereichs angehoben
oder abgesenkt werden. Stellen Sie dann den Parameter P14 entsprechend
ein, der die maximale Toleranz, ausgedrickt in Encoder-Inkrementen, in
Bezug auf den eingestellten Endschalter einstellt. Je hdher dieser Wert, desto
groBer die Toleranz. Je niedriger dieser Wert, desto niedriger die Toleranz.
StandardmaBig haben Drehstrom- und Wechselstrommotoren niedrigere Werte
(P14 = 100) als die vom Inverter gesteuerten Motoren (P14 = 250), da der
Inverter die Beschleunigungs- und Verzégerungsrampen verwalten muss und
es vorkommen kann, dass das Tor wahrend der Installation den eingestellten
Endschalter, wenn auch nur leicht, Gberschreitet.

Abweichung von festgelegten

5.1.4. Automatische Bodenanpassung - P30-P33

Nach dem Einlernen der Laufhéhen kann der Parameter P30 so eingestellt
werden, dass das Tor seine geschlossene Position mit der Zeit automatisch
anpasst. Diese Option wird speziell fur alle Tore angeboten, die dazu neigen, ihren
Laufweg mit der Zeit zu ,verlangern®“. Der Parameter P30 bestimmt die Art der
Einstellung. Die Einstellung erfolgt durch Erhdhen oder Verringemn der Position
des unteren Endschalters um ,x* Encoder-Inkremente, die in Parameter P31
eingestellt sind. Ist der Wert von P30 gleich 2, d. h. die Einstellung erfolgt auch
nach unten, wird mit dem Parameter P32 der Maximalwert, ebenfalls ausgedrtickt
in Encoder-Inkrementen, eingestellt, Gber den hinaus das Tor seine Position nicht
mehr korrigieren kann: Damit sollen Schaden am Tor vermieden werden. Mit dem
Parameter P33 dagegen wird der Prozentsatz der Hohe eingestellt, den das Tor
erreichen muss, bevor die Korrektur durchgefuihrt und gespeichert wird.

5.1.5. Energielibertragung fiir drahtlose Sicherheitsleisten - P88-P89

und P100-P112

WenneinAusgangP110-P112=22eingestelltist, kanneinleistungstbertragendes
Ladegerat flr die drahtlose Sicherheitsleiste angeschlossen werden. Mit dem
Parameter P88 wird die Zeit eingestellt, wahrend der der Ausgang aktiv bleibt
und somit die Batterie der Sicherheitsleiste geladen werden kann, wahrend
mit dem Parameter P89 die Wartezeit eingestellt wird, bevor der Ausgang das
Laden der Batterie der Sicherheitsleiste erneut aktiviert.

5.1.6. Luftvorhang - P45 und P110-P112

Wenn Luftvorhdnge vorgesehen sind, kann der Parameter P45 nUtzlich
sein, um eine Wartezeit einzustellen, bevor der Vorhang ausgeschaltet wird.
Die Zeit fur die Deaktivierung beginnt sich zu verkirzen, wenn das Tor den
SchlieBvorgang abgeschlossen und den unteren Endschalter erreicht hat. Der
Ausgang zur Aktivierung des Vorhangs kann Uber die Parameter P110-P112
mit dem entsprechenden Wert eingestellt werden.

5.1.7. Bremsensteuerung fiir Inverter ohne Kennzeichnungsschild -

P50-P54 und P57-P58

Im Gegensatz zu gekennzeichneten Invertern, die die Aktivierung der Bremse
Uber die Parameter U40-U41 steuern kdnnen, ist das Bremsenmanagement
bei nicht gekennzeichneten Invertern nur Uber die Parameter P50-P54 (siehe

Parametertabelle Serie ,P“) und P57-P58 moglich. Diese letzten beiden
Parameter sind nachstehend detailliert beschrieben:

- P57: wird verwendet, um den Bereich festzulegen, innerhalb dessen die
Bremse aktiviert werden muss, wenn die Steuerung nach der Erkennung der
Aktivierung der Sicherheitsleiste feststellt, dass die Umkehrgeschwindigkeit
im Vergleich zur erwarteten Geschwindigkeit zu langsam ist. Wenn jedoch
die Geschwindigkeit innerhalb des in P57 eingesteliten Bereichs zu niedrig
ist, aktiviert die Steuerung die Bremse, um einen mdglichen Ausfall der
Anlage zu verhindern.

- P58: wird verwendet, um eine leichte Verzdgerung bei der Aktivierung eines
STOPPS im Notfall einzustellen. StandardmaBig ist dieser Parameter auf
einen sehr niedrigen (fast sofortigen) Wert eingestellt, so dass das Tor sofort
verriegelt wird, wenn ein STOPP im Notfall aktiviert wird (und der Inverter,
falls vorhanden, abgeschaltet wird, bis die Stopptaste zurlickgesetzt wird).

5.1.8. Alternative Display-Anzeige - P5

Mit diesem Parameter lasst sich die Anzeige des Torbetriebs andern, um
auf dem Display Zeichen anzuzeigen, die die klassischen Standard-Symbole
ersetzen. Wenn der Wert 1 oder 2 eingestellt ist, werden dartber hinaus fir
jede gedrlckte Taste oder jeden aktivierten Eingang verschiedene ,E.xxx“-
Warnungen auf dem Display angezeigt.

P5 =1: Textanzeige der Endschalter: &hnlich wie bei P5 = 0, aber wenn das Tor
den oberen Endschalter erreicht, zeigt das Display ,OP* an, nach Erreichen des
unteren Endschalters dagegen ,CL".

P5 = 2: Textanzeige der Torbewegung: &hnlich wie die vorherige, aber wahrend
der Bewegung werden keine Striche flr die Richtung des Mandvers angezeigt,
sondern ,OPn* fr das Offnungsmandver und ,CLS" fir das SchlieBmandver.

E.101 Aktivierung von Eingang DOWN (extern)

E.102 Aktivierung von Eingang UP (extern)

E.108 Aktivierung von Eingang IMP (extern)

E104 Aktivierung der Fotozellen (kann auch Uber P5 = 0 angezeigt
) werden)

E.105 Loop Detector 1

E.106 Loop Detector 2

E107 Funkbefehl
) (wird nach Anderung von Parameter P106 angezeigt)

E. 161 Notaus

E.201 Drlcken von Taste DOWN auf Frontplatte

E.202 Driicken von Taste UP auf Frontplatte

E.360 Aktivierung der Sicherheitsleiste

Deutsch — 25




5.2 Tabelle mit Parametern zur Einstellung des Inverters - Serie ,,U*

Nummer \ Bezeichnung Einheit \ Min. Wert Max. Wert \Standard EE_1 \ Standard EE_2 \ Standard EE_3
1 Geratetyp Nummer - - - - -
2 Version (Nummer) Nummer - - - - -
3 Version (Datum) Nummer - - - - -
4 Version (Jahr) Nummer - - - - -
5 Speicher der erfassten KurzschlUsse Nummer 0 30 0 0 0
Geschwindigkeit
10 Langsame Frequenz (,creep®) Hz 2 187 19 20 17
11 Offnungsfrequenz Hz 2 187 60 50 70
12 Langsame SchlieBfrequenz Hz 2 187 35 30 45
13 Schnelle SchlieBfrequenz (siehe auch P59) Hz 2 187 60 50 50
Steuerung der Motorleistung
20 Min. Frequenz Hz 2 20 10 5 10
21 Min. Spannung Volt 10 69 69 20 23
22 Nennfrequenz Hz 40 187 50 40 a7
23 Nennfrequenz fir Notaus Hz 30 187 42 40 46
Grenze fUr maximale Stromaufnahme flr jede
24 Motorphase 110 A 3 13.5 13.5 13.5 13.5
25 Einspeisung von Gleichstrom Nummer 1000 2500 1000 1000 1000
26 Dauer der Einspeisung von Gleichstrom S 100 600 600 600 600
Rampen
30 Beschleunigungsrampe fiir das Offnungsmandver 1/10 S 2 50 4 10 15
31 Beschleunigungsrampe fUr das SchlieBmandver 1/10S 2 50 4 10 10
32 Abbremsrampe fiir das Offnungsmandver 1/10S 2 50 3 3 3
33 Abbremsrampe flr das SchlieBmandver 1/10S 2 50 3 3 3
34 Abbremsrampe flr den Stopp 1/10S 2 50 3 3 1
Steuerung der Bremse
40 Haufigkeit der Deaktivierung der Bremse Hz 0 50 Nicht verwaltet] 7 11
41 Haufigkeit der Aktivierung der Bremse Hz 0 50 Nicht verwaltet| 7 12
Inverter-Uberwachung
50 Versorgungsspannung des Inverters Volt - - - - -
51 Temperatur des Inverters (NTC) Grad - - - - -
P70 Auswahl der Torbetatigung Nummer 0 4 1 3 3
u30 Opening time at cruising speed u32 P55 uU34
Ui
u10
— U20
u21
U31 Closing time at cruising speed uU33 P56 uU34
U1
u10
— U20
u21
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5.3 Tabelle mit Service-Parametern - Serie ,,C*

e
(7]
£
£
S
c
£
(]
2
@
£
<
e
<
a

Bezeichnung

Max. Wert

Standardwert

Ab Version

Eingabe des Codes zum Entsperren der
Steuerung

Nummer

9999

0.40

Speichern des Codes zum Sperren/
Entsperren der Steuerung

Nummer

9999

0.40

Kennnummer der Software (muss 410
sein)

Nummer

ro

410

0.40

Unterversion der Software (muss 400
sein)

Nummer

ro

1000

0.40

Vom Service eingestellte Sperre
0 = Keine Sperre eingestellt
1 = Sperre eingestellt

Nummer

0.40

Toleranz der Richtungstiberwachung

Nummer

20

0.69

Optionen in Bezug auf Fehler F24

0 = Komplette Spannungskontrolle

1 = Unterdrlckung der Kontrolle, wenn
das Tor in Bewegung ist

2 = Komplette Unterdriickung der
Kontrolle

Nummer

0.72

Optionen in Bezug auf Fehler F6
0 = Keine Anderung
1 = Kontrolle der Drehrichtung deaktiviert

Nummer

0.89

Wartezeit fur Richtungswechselrelais

ms

100

10

1.31
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5.4 Fehlerliste der D-Pro Automatic Torsteuerung

TABELLE 19 A - Liste der Fehler der Steuerung

Fehler

Beschreibung

Abhilfe

FO2

Wahrend des Tests der Sicherheitsleiste wurde eine
Anomalie erkannt

SchlieBen Sie das Tor im Totmann-Modus und drlicken Sie bei geschlossenem Tor die STOP-
Taste an der Frontplatte. Wenn das Problem weiterhin besteht, Gberprifen Sie den Zustand
der Sicherheitsleiste.

FO3

Die Sicherheitsleiste hat wahrend des SchlieBmandvers
ein Hindernis erkannt

Uberpriifen Sie, ob tatsachlich ein Hindernis vorhanden ist, und entfernen Sie es. Wenn
das Problem weiterhin besteht, prifen Sie, ob die Sicherheitsleiste beschadigt ist, ob die
Anschllsse an der Steuerung gemaB der Bedienungsanleitung korrekt sind und ob bei
pneumatischen Sicherheitsleisten der Kolben klemmt.

FO

Das Tor hat den unteren Endschalter nicht innerhalb
der in P61 eingestellten Zeit erreicht

Drlucken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.
Die Zeitsteuerung kann durch Einstellung von P60 = 0 aufgehoben werden.

FOS

Das Tor hat den oberen Endschalter nicht innerhalb
der in P61 eingestellten Zeit erreicht

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.
Die Zeitsteuerung kann durch Einstellung von P60 = O aufgehoben werden.

FOB

Die Drehrichtung des Motors ist falsch

Drlucken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.
Kehren Sie dann die Drehrichtung des Motors um.

Fehler beim Test der Fotozellen an der NDAO30-
Platine

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte und versuchen Sie, einen neuen Test der
Fotozellen durchzufthren.

Die Steuerung loscht den Fehler automatisch, sobald der Test erfolgreich abgeschlossen
wurde.

FOB

Die Position des Tores liegt auBerhalb der eingestellten
Endschalter.

Bringen Sie das Tor in eine bekannte Position (zwischen oberem und unterem Endschalter),
und zwar durch manuelle Bewegung (manuelles Entriegeln) oder durch Betétigung des
DIP-Schalters 4, um das Tor anzuheben (bei Uberfahren des unteren Endschalters) oder
abzusenken (bei Uberfahren des oberen Endschalters). Stellen Sie den DIP-Schalter 4
anschlieBend auf OFF.

FO3

Kommunikationsproblem an Bus 12C

Starten Sie die Steuerung neu.

F10

Fehler in der Kommunikation mit dem elektronischen
Encoder (Encoder abgeklemmt oder defekt)

Der Fehler wird automatisch geldscht, sobald die Verbindung zum Encoder und die
Kommunikation mit diesem wiederhergestellt ist.

F13

Fehler bei der Prifung des Seils zum Entsperren
(loses Seil)

Prifen Sie, ob das Seil zum manuellen Entsperren lose ist.

F1Y

EEPROM
Fehler)

Checksum-Fehler  (schwerwiegender

Setzen Sie die Steuerung auf die Werkseinstellungen zuriick. Wenn das Problem auch nach
dem Zurticksetzen weiterhin besteht, kontaktieren Sie einen Techniker.

Aktivierung der Eingangsfotozelle auf der NDAO30-
Platine Der Fehler wird angezeigt, wenn die Fotozelle
aktiviert wird, bevor das Tor den oberen Endschalter
erreicht hat.

SchlieBen Sie das Tor im Totmann-Modus und driicken Sie dann die STOP-Taste an der
Frontplatte.

Das Tor hat den Endschalter vor der in P63
eingestellten Zeit erreicht

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Wenn das Problem weiterhin besteht, andern Sie die Mindestzeit, indem Sie den Wert in P63
andern, oder deaktivieren Sie die Funktion, indem Sie P60 = 0 einstellen.

Die Schleife an Kanal 1 des Loop Detector ist
unterbrochen

Der Fehler wird automatisch geléscht, sobald die Schleife wieder korrekt mit der Platine
verbunden ist.

Die Schleife an Kanal 2 des Loop Detector ist
unterbrochen

Der Fehler wird automatisch gel6scht, sobald die Schleife wieder korrekt mit der Platine
verbunden ist.

Der Eingang ,Fire Detector” auf der NDAO30-Platine
ist aktiviert

Der Fehler wird automatisch geldscht, sobald der Eingang nicht mehr aktiv ist.

Nach der in P44 eingestellten Anzahl von Versuchen
wurde die automatische SchlieBung unterbrochen

Die automatische SchlieBung wird automatisch
deaktiviert.

Stellen Sie sicher, dass es keine Hindernisse gibt, die das ordnungsgemaBe SchlieBen des
Tores verhindern.

Um den Fehler zu I6schen, dricken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

o

SERVICE

Auf dem Display erscheint fast immer der Wortlaut
,Service". Dies zeigt an, dass die Anlage eine Wartung
anfordert, nachdem die Anzahl der von der Anlage
durchgeflhrten Zyklen die in P2 eingestellte Anzahl
von Zyklen Uberschritten hat.

Ziehen Sie einen Techniker hinzu, der den Zykluszahler zurlicksetzt und das System wartet.

F2e

Encoder-Fehler (gilt nur fur Kostal-Encoder)

Dricken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

F23

Kommunikation mit Nice-Inverter unterbrochen

Drlucken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Sollte ein zweiter Fehler der Serie F2xx oder E2xx auftreten, lesen Sie bitte in der Tabelle der
JInverter-Fehler” nach. Wenn der Fehler trotzdem weiterhin auftritt, stellen Sie sicher, dass Sie
den Léschvorgang korrekt durchgefihrt haben, oder wenden Sie sich an den technischen
Kundendienst.

FeY

Stérung am Relaiskontakt des Motorantriebs erkannt

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.
Wenn der Fehler weiterhin besteht, ziehen Sie einen Techniker hinzu.

F2a

Fehler am Kontakt der Motorrichtungsrelais erkannt

Drlicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.
Wenn der Fehler weiterhin besteht, ziehen Sie einen Techniker hinzu.

F2b

Kommunikationsfehler mit Nice-Inverter (allgemeiner
Fehler)

Dricken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

F2/

Kommunikationsfehler mit Nice-Inverter (Befehl von
Inverter zurlickgewiesen)

Drlicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie die Steuerung aus und warten Sie etwa
eine Minute, bevor Sie es wieder einschalten.

F28

Kommunikationsfehler mit Nice-Inverter (Timeout
nach x Sekunden ohne Antwort des Inverters)

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie die Steuerung aus und warten Sie etwa
eine Minute, bevor Sie es wieder einschalten.
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Sperren/Entsperren der Verriegelung innerhalb der in
P87 eingestellten Zeit nicht erfolgt

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Wenn das Problem weiterhin besteht, prifen Sie, ob das Elektroschloss der Verriegelung
beschadigt ist

Drlicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Kommunikationsfehler mit  Nice-Inverter (falsche
FHD Inverter-Adresse) ( Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie die Steuerung aus und warten Sie etwa
eine Minute, bevor Sie es wieder einschalten.
Kommunikationsfehler mit Nice-Inverter (Inverter Driicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

F32

wurde nicht korrekt aktiviert)

Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie die Steuerung aus und warten Sie etwa
eine Minute, bevor Sie es wieder einschalten.

F33

Stérung am Kontakt des Bremssteuerrelais erkannt
(nur bei D-Pro Automatic R10)

Driucken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.
Wenn der Fehler weiterhin besteht, ziehen Sie einen Techniker hinzu.

F34

Fehler beim Test der Fotozellen (nur bei D-Pro
Automatic R10)

Driicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte und versuchen Sie, einen neuen Test der Fotozellen
durchzufthren.

Die Steuerung l6scht den Fehler automatisch, sobald der Test erfolgreich abgeschlossen wurde.

F35

Die Differenz  zwischen oberem und unterem
Endschalter ist kleiner als 500 oder groBer als 8100
Encoder-Inkremente.

Wenden Sie sich an einen Techniker, um den Encoder ersetzen zu lassen.

Kommunikationsfehler mit Inverter (Inverter-Fehler
wurde nicht korrekt gelesen)

Dricken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie die Steuerung aus und warten Sie etwa
eine Minute, bevor Sie es wieder einschalten.

Kommunikationsfehler mit Inverter (Inverter-Fehler
konnte nicht gelesen werden)

Drlucken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Wenn das Problem weiterhin besteht, schalten Sie die Steuerung aus und warten Sie etwa
eine Minute, bevor Sie es wieder einschalten.

Aktivierung des Eingangs flr das Seil zum Entsperren
(Klemme X2-J10)

Aktivierung der Entriegelung mit Schlissel (Klemme
X9-J14)

Aktivierung der Notaus-Taste (Klemme ,Notaus®)

Keine Platine fur die Steuerung der Boost-

Kondensatoren (Klemme X8)

Aktivierung des thermischen Motorschutzes oder
Aktivierung der manuellen Entriegelung

Diese Fehler werden automatisch geldscht, sobald die Steuerung erfasst, dass die
Sicherheitskette wieder geschlossen ist

5.5 Fehlerliste — Nice-Inverter

TABELLE 19 B - Fehlerliste — Nice-Inverter

Fehler |Beschreibung Abhilfe
Schutz vor Kurzschlissen.
Fonn Der Fehler wird zunachst als ,E200¢ angezeigt Driicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

und andert sich dann in ,F200¢, wenn er geldscht
werden kann.

Schutz vor Uberspannung

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Schutz vor Unterspannung

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Schutz vor zu hoher oder zu niedriger Temperatur

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Schutz vor Uberlast des IGBT-Moduls

(Motorsteuerung)

Der Fehler wird zunéchst als ,E204" angezeigt
und andert sich dann in ,F204“, wenn er geldscht
werden kann.

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

MotorUberlastschutz (zu hoher Strom an den
Phasen: siehe Parameter U24)

Der Fehler wird zundchst als ,E205“ angezeigt

und &ndert sich dann in ,F205%, wenn er geldscht
werden kann.

Driicken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Fehlerverlauf (bei Wert U5 > 29)

Setzen Sie den Wert von U5 zurlick, indem Sie den Parameter eingeben und die STOP-Taste
auf der Frontplatte gedrickt halten, bis der Wert auf O zurtckgeht.

Schutz der Software vor Uberstrom

Drucken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Schutz  vor Kabeln

Motorphase)

beschadigten (fehlende

Stellen Sie sicher, dass der Motor korrekt angeschlossen ist und/oder das Kabel einer Phase
nicht beschadigt ist

Die Steuerung l6scht den Fehler automatisch, sobald der Widerstand erneut angeschlossen ist

Schutz vor fehlender Kommunikation mit der D-Pro
Automatic Torsteuerung

Starten Sie die Steuerung neu.

Schutz vor Ausfall der Kommunikation mit dem
Encoder

Starten Sie die Steuerung neu.

Schutz vor Kurzschluss am IGBT-Modul

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Schutz der Unversehrtheit fir das IGBT-Modul

Drlcken Sie die STOP-Taste an der Frontplatte.

Bremswiderstand defekt oder nicht angeschlossen

Wenden Sie sich an einen Techniker.
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6. ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Das seitlich auf dem Produkt angebrachte Symbol zeigt an, dass es als WEEE gilt.

Die Abkurzung WEEE (Waste Electrical and Electronic Equipment) bedeutet, dass dieses Produkt:

-Am Ende seiner Nutzungsdauer darf es nicht mit anderen Haushaltsabféllen beseitigt, sondern muss getrennt entsorgt werden.
-Es besteht aus einer Mischung aus wiederverwertbaren und nicht wiederverwertbaren Materialien.

Aus diesem Grund milssen Sie es getrennt in Ubereinstimmung mit den vor Ort geltenden Vorschriften entsorgen.

|

Achtung! - Bestimmte Teile des Produktes kdnnen Schadstoffe oder gefdhrliche Substanzen enthalten, die - falls sie in die Umwelt gelangen -
schadliche Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit haben kénnen.

Achtung! - Die ortlichen Vorschriften kdnnen schwere Strafen im Falle einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Produktes vorsehen.

Achtung! Wie die Montagearbeiten muss auch die Entsorgung dieses Produktes am Ende seiner Lebensdauer von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

7. MERKMALE DES PRODUKTS

ANMERKUNGEN
e Alle angefuhrten technischen Merkmale beziehen sich auf eine Temperatur von 20 °C (+ 5 °C).

e Nice behdlt sich das Recht vor, Anderungen am Produkt vorzunehmen, die unter Beibehaltung der Funktionalitat und der Zweckbestimmung fir notwendig
erachtet werden.

¢ Die vollstandige Gebrauchsanleitung besteht aus der Gebrauchsanleitung fUr den Antrieb und der dazugehdrigen Anleitung fUr die Steuerung.

Modell NDCC1000 NDCC1100 NDCC1200
Typ Steuerung fUr Drehstrommotoren Steuerung flr Motoren mit Inverter Steuerung Fur Wechselstrommotoren
Versorgungsspannung 3~400Vac (+10 % -10 %) 50/60Hz 1~230Vac (+10 % -10 %) 50/60Hz 1~230Vac (+10 % -10 %) 50/60Hz

Max. Motorleistung

2,2kW

2,2kW

2,2kW

Verbrauch im Standby-Modus

<5W

Sicherungen der
Leistungsplatine
Sicherung zum Schutz der
Logikplatine

F1,F2,F3: 6,3ATyp T F1,F2,F3: 10ATyp T F1,F2,F3: 6,3ATyp T

F4:1ATyp F

Versorgungsspannung der Logik | 24Vdc (mit sekundarem Schutz F4)

Ausgang 1 (Relais 1) Potentialfreier Kontakt, programmierbar Uber Parameter P112

Ausgang 2 (Relais 2) Potentialfreier Kontakt, programmierbar Uber Parameter P111

Ausgang 3 (Relais 3) Potentialfreier Kontakt, programmierbar Uber Parameter P110

Ausgang fur

Nebeneinrichtungen 24\Vdc (max. 800mA, ohmsche Last) auf Stecker X5 - J30 mit herausziehbarer Klemme

Resistive oder pneumatische Sicherheitsleiste (Auswahl Uber entsprechenden Jumper ,8k2“) oder optische OSE-

Sichertisitslelste Sicherheitsleiste (Auswahl Uber entsprechenden Jumper ,Opto*), programmierbar Uber Parameter P105

Eingang UP FUr SchlieBerkontakte (NO), programmierbar tber Parameter P100
Eingang DOWN Fur SchlieBerkontakte (NO), programmierbar tber Parameter P101
Eingang IMP Fur SchlieBerkontakte (NO), programmierbar Gber Parameter P102
Eingang STOP Fur Offnerkontakte (NC), Sicherheitsschaltung

Eingang PRE LIMIT
Eingang Photo

Fur SchlieBerkontakte (NO), programmierbar tber Parameter P103

Fur Offnerkontakte, programmierbar tiber Parameter P104

Steckverbinder fiir

Funkempfanger SM-Anschluss flir Nice-kompatible Empfanger (Uber Parameter P106 programmierbare Optionen)

Eingang Funkantenne 52 Ohm fir Kabeltyp RG58 oder &hnlich (max. 10m)

Programmierbare Funktionen Uber Programmiermodus mit kompatiblen Schnittstellen

Programmierbare Funktionen

Betriebstemperatur (-20°C = 50°C)

Einsatz in besonders

sauren, salzhaltigen oder Nein

explosionsgefahrdeten

Umgebungen

Schutzart IP65

Vibrationen Vibrationsfreie Montage (z. B. an einer Mauer)
MaBe 310x210x 125 mm

Gewicht 3,5kg
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8. KONFORMITATSERKLARUNG FUR DAS PRODUKT

EU-Konformitatserklarung
und Einbauerklarung fir ,unvollstandige Maschinen*

Die EG-Konformititserklarung steht unter www.niceforyou.com zum Download bereit.

- D-Pro Automatic
Nice| nbcciooo
Made in ltaly | p/n: NDCC1000

Nice SpA Mia Callalta,1 31046 Oderzo (TV) It

2,2kW | 3~400
{ 20°C

= NDCC1100
Nice| npcciioo
Made in Italy | p/N: NDCC1100

Nice SpA Via Callalta, 1 31046 Oderzo (TV) ltaly

2,2kW | 1~230V

{ 20°C
WO
123263180302Z1
P65 i/ C € ﬁ
UK
cA

D-Pro Automatic

NDCC1200

P/N: NDCC1200

Nice

Made in Italy

Nice SpA Via Callalta, 1 31046 Cderzo (TV) Italy

2,2kW
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